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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

B INTRODUGAO

Este manual foi realizado com o objetivo de fornecer
todas as necessériasinformacdes para utilizaramaquina
e efetuar as necessarias operacdes de manutencéao
periddica em um modo correto e seguro.

E NECESSARIO OBEDECER COM
METICULOSIDADE AS INSTRUCOES CONTIDAS
NESTE MANUAL!

LER E COMPREENDER ESTE MANUAL
ANTES DE COLOCAR EM FUNCIONAMENTO A
MAQUINA, UTILIZA-LA E EFETUAR QUALQUER
OPERACAO COM E SOBRE ESTA.

O manual é subdividido em sete secdes:

Sec. A INFORMAGCOES GERAIS

Sec. B SEGURANCA

Sec. C FUNCIONAMENTO

Sec. D MANUTENGAO

Sec. E MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA
DE AVARIAS

Sec. F  ACESSORIOS OPCIONAIS

Sec. G TABELAS E ANEXOS

A secdo A contém informacdes de carater geral,
determinantes para se conhecer a maquina em suas
partes principais.

Sao também apresentados os dados necessarios a
exata identificacdo, as caracteristicas técnicas, etc.

A secdo B é voltada ao pessoal encarregado
do funcionamento da maquina, do conserto, da
manutencao, ou até (no caso de empresas comumvasto
conjunto de maquinas) ao responsavel pela seguranca.
Séo, além disso, explicitados os requisitos que o
pessoal encarregado deve possuir e informacodes
importantes de indispensavel conhecimento para a
seguranca das coisas e das pessoas.

A secao C é voltada principalmente ao pessoal
encarregado da condugdo da maquina. Nesta secéao
estao ilustrados todos os dispositivos de comando e
de controle. S@o presentes também as informacgdes
referentes ao uso: da partida do motor até as instrucoes
para o estacionamento e a retirada de servico da
maquina.

Asecéo D é voltadaem modo especial ao responsavel do
departamento da manutencéo e ao pessoalrelacionado
a esta funcéo.

Esta secdo contém informacdes sobre o programa
de manutencé&o previsto e as relativas validades
periodicas.

re;

A secado E é dedicada ao diagnéstico de possiveis
inconvenientes e as suas possiveis solugoes.

INTRODUGAO

Na secdo F sdo indicados os principais acessorios
intercambiaveis aplicaveis na maquina, as suas
dimensdes caracteristicas, peso, campo de utilizagdo
e eventuais limitagdes de emprego.

Na secao G sdo apresentadas as tabelas e os anexos.
Tabelas de carga com garfos, esquemas elétricos e
hidraulicos, tabela de torque de aperto, etc.

As secdes estao subdivididas em capitulos e paragrafos
numerados progressivamente.

A consulta do indice geral € o método mais rapido para a
pesquisa de informacdes. Entretanto, tal pesquisa pode
ser efetuada também através da utilizagéao do titulo dos
capitulos individuais e dos paragrafos que constituem
0s pontos-chave para uma leitura facil.

Conserve este manual com cuidado e em
local imediatamente acessivel no interior da
maquina, mesmo apos a sua leitura completa,
de modo que possa estar sempre ao alcance
paraconsultas ou esclarecimentos de diividas
eventuais.

Em caso de dificuldade na compreensao deste
manual, ou de parte deste, é altamente recomendavel
contatar o Servico de Assisténcia TEREXLIFT Srl.
ou a agéncia/concessiondria: os enderecos, 0s
numeros telefénicos e telefax estdo contidos na
capa e na folha de rosto deste manual.

IMPORTANTE

Eventuais incongruéncias entre o que esta escrito
e o funcionamento efetivo da maquina podem ser
atribuidas a uma versdo da maquina anterior a
redacdo do manual ou a um manual que aguarda
adequacdo a mudancas feitas na maquina.

Em todo caso, pedimos para que entre em contato
com o Servigo de Assisténcia Técnica Terexlift para
as atualizacGes ou esclarecimentos necessarios.
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Documento 57.0009.0600 - 05/2007



= TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

H SIMBOLOGIA

Durante o uso damaquina pode acontecer de encontrar-
se em situagdes nas quais sdo necessarias algumas
consideragbes especiais e oportunos aprofundamentos.

Quando estas situagdes envolvem a sua seguranga e
de outros, a eficiéncia da maquina e o seu bom uso,
vocé encontrara neste manual instru¢des especificas
em evidéncia, com uma SIMBOLOGIA ESPECIAL,
que atrai a sua atengéo.

Os simbolos especiais (ou de seguranga) utilizados no
manual séo seis e estdo sempre acompanhados de
outras palavras-chaves que os classificam de acordo
com a periculosidade da situacéo tratada.

Ao simbolo adiciona-se um texto que ilustra a
eventualidade examinada, a que coisa dedicar aatencéao
e qual o método ou comportamento aconselhavel.

Quando necessario, sdo evidenciados defeitos ou
fornecidas instrugcdes adequadas para a eliminagéo
de riscos.

Em alguns casos o texto pode ser acompanhado de
ilustracdes.

Os simbolos especiais (ou de seguranca) em ordem
de importancia, sdo os seguintes:

Para chamar a atencdo em situagcées que envolvam
a sua seguranca e de outros, com graves riscos a
integridade fisica, até possiveis riscos de morte.

PERIGO
ELETRICO

Para chamar a atencdo em situagcées que envolvam
a sua seguranca e de outros, com graves riscos a
integridade fisica, até possiveis riscos de morte.

A| ATENCAO

Para chamar a atencdo em situacées que envolvam
a sua seguranca e de outros, com riscos leves de
acidentes ou ferimentos, ou mesmo que envolvam
a eficiéncia da maquina.

rm)

Para chamar a atencdo em situacées que envolvam
a eficiéncia da maquina.

IMPORTANTE

Para chamar a atencao para informacées técnicas
importantes ou conselhos praticos que tornem
possivel a utilizacdo da maquina mais eficaz e
econbémica, no respeito a seguranca.

INTRODUGAO

RESPEITE O

AMBIENTE

Parachamaraatencdoparaimportantesinformacées
em respeito ao ambiente.

DURANTEALEITURADO MANUAL PRESTAR
MUITA ATENCAO A SIMBOLOGIA ESPECIAL
E CONSIDERAR DE MAXIMA IMPORTANCIA
A EXPLICACAO DAS SITUACOES
EVIDENCIADAS POR TAL SIMBOLOGIA.

Nos manuais em formato eletrénico é também presente
0 seguinte simbolo, cujo significado é:

re)

Clicando neste simbolo retorna-se as
paginas do indice geral.

Pagina 2
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iNDICE GERAL

]

INDICE GERAL

INFORMAGOES GERAIS Sec. A
SEGURANCA Sec. B
FUNCIONAMENTO ED USO sec. C
MANUTENGAO Sec. D
MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS sec. E
ACESSORIOS OPCIONAIS sec. F

G

TABELAS E ANEXOS

Segc.
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INFORMAGOES GERAIS
Secao A

INFORMACOES GERAIS

INDICE DOS ARGUMENTOS

REFERENCIAS CONVENCIONALIS ........ooooiieecececeeieie et
POSICAO da MAQUING ...eiiiieiiiii it
Etiquetas e palcas de adverténcia presentes na maquina ..........ccccvveeeeeeeeeeeeeeiesceennnn
Explicagéo da simbologia utilizada na Maquina ..........cccooiuiiiiiiiiiiie e
IDENTIFICACAO DAMAQUINA . ...
1Y/ foTe =] (o I = 1] oo RSP UPPPPTTP
L= 101 4 0= 1 | (= 3O
Plaqueta de identificag@0 da MAQUING ........cooiuviiiieiiiiiiee e
Y= o= T O PRSP RRR
Puncao NUMEro dO ChassSi ........ccueiiiiiiiiiie e e
Plaquetas de identificacdo dos componentes PrinCipais .........coccveeveeiiiieeeeieiiieeee e
USOS ADMITIDOS ...ttt ettt ettt bt e s e e it e e e et e e e smbe e e s bneeenneeenneas
USOS PrEVISTOS ...ceiiiiiiiiie ittt ettt e e e et e e s et e et e e e e s nnnee s
L0 ST I ¢ o] o] o 14 T SRR
RISCOS FESIAUAIS ...ttt e e e e e e e e e e e as
NOIMAS APHCATAS ......eeeeeeieiee ettt e s s
Dispositivos de seguranga adotados ...........oocueiieiiiiiiiee e
DESCRIGAO GERAL.........ouoiieeeeeceeeetee ettt et en s s et es s enasaeeeaas
Terminologia das partes PriNCIPAIS. .......couiurriiiiiiiiie e
1Y/ F0 Yo [ (o T C 1T o] 11 0 PSP
MOdEIO GirOlift BET8 ...t
MOdEIO GirOlift 5O22.......cceiiiiiie ittt e e s e e e et e e e e e s e e e e nnneeas
Descricao das partes PriNCIPAIS ......evieiiuiiiieeieei e
ACESSONIOS @ PEAIAO ...ieeiieee ettt e e e e e st e e e e b e e s aaeeeeeane
DADOS TECNICOS E RENDIMENTOS ..ottt
DIMENSOES PIINCIPAIS ...ttt ettt e e e s e e e s
LIMITES DE USO ...ttt sttt e e s e e et e e s nneeeneeaneeeennnee s

Capacidade de €arga € @lCANCE ..........ooiuiiiiiiiiiiiie e
Garfos (HPO fIULUANTE) ....eeieieie e
MOTOE QIESEI ...ttt e e e e e e
INSTAIACEAOD EIETIICA .....eeii i
Niveis de ruido da MAQUING .......ocueiiiiiiee e
NIVEI A€ VIDFAGOES .....eeeiiieiiiieie ettt e e e e e et e e e e e nnneeas
MATERIAL FORNEGCIDO .......eiiiiiie ittt ettt e s na e s ne e e enne e anee s
DOCUMENTAGAO FORNECIDA .......cooeeieeeeeeeeeeeee et eeee et en e
DURAGAO DO USO ...ttt
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INFORMAGOES GERAIS

EEEN A-1 REFERENCIAS
CONVENCIONAIS

H A-1.1 POSICAO DA MAQUINA

A maquina deve ser considerada posicionada em modo
convencional, assim como esta representada na figura.
Esta convencao serve para tornar clara e inequivocavel
todas as referéncias as varias partes da maquina
(dianteira, traseira, etc.), que aparecem neste manual.
Eventuais excecdes a esta convencgéo serdo explicitadas
pouco a pouco.

PARTE SUPERIOR

LADO DIREITO

PARTE DIANTEIRA

LADO ESQUERDO

PARTE
TRASEIRA

PARTE INFERIOR

Pagina A-2
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

B A-1.2 ETIQUETAS EPLACASDE ADVERTENCIA
PRESENTES NA MAQUINA

Aqui estdo representadas as etiquetas e placas de
adverténcia colocadas normalmente na maquina
standard, além daquelas que podem ser presentes
quando sdao montados na maquina equipamentos
terminais especiais.

Entre os modelos Girolift 3514-3518 e o Girolift 5022
podem haver diferengas no que concerne & aplicagéo
dos adesivos.

IMPORTANTE

Dedicar o tempo necessario a familiarizacdo com
essas etiquetas.

Certificar-se de que sejam todas legiveis, e para tal
fim, limpar ou substituir aquelas deterioradas ou
ilegiveis (tanto no texto como na ilustracao).

Para limpar as etiquetas usar um pano macio, agua
e sabao. Nao usar solventes, gasolina, etc.

Se uma etiqueta encontra-se em uma peca que sera
substituida, certificar-se de que uma nova etiqueta
seja aplicada ao novo componente.

INFORMAGOES GERAIS

PROIBIDO PASSAR E
PERMANECER NO RAIO

DE ACAO DA MAQUINA

Descricéo :
etiqueta branca/vermelha "Proibido passar e
permanecer no raio de acao".

Significado :

define a proibi¢ao, para todos, de passar e permanecer
no raio de acdo da maquina, quando esta esta em
funcionamento.

Aplicada :
no bracgo telescopico, a direita.

re;

Descricao :
etiqueta com fundo branco "Proibido passar e
permanecer no raio de acao".

Significado :

define a proibicao, para todos, de passar e permanecer
no raio de agdo da maquina, quando esta esta em
funcionamento.

Aplicada :
Uma no carter dianteiro direito no védo do motor
Uma na lateral esquerda da cabine de conducéo.

) L
XXdg

etigueta com o fundo amarelo e escrita em preto,
indicando o "Nivel de poténcia sonora".

Significado:
Indica o nivel de poténcia sonora garantido, medido
de acordo com as indica¢des da Diretiva 2000/14/CE

Aplicada:
na cabine, no vidro lateral posterior a esquerda do
posto de comando.

Pagina A-3
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INFORMAGOES GERAIS
Diagrama de trabalho frontal com estabilizadores Diagrama de trabalho frontal sem estabilizadores
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Descricéo : Descricéo :

etiquetacom fundo transparente "Diagramade trabalho
frontal com estabilizadores abaixados".

Significado :

define os limites precisos de agdo da maquina (em
capacidade de carga e alcance) aos quais deve-se
restringir o operador durante o uso da maquina com os
estabilizadores abaixados.

Aplicada :
na cabine, na guia rapida fixada no montante com um
ima.

etiquetacomfundotransparente "Diagramade trabalho
frontal sem estabilizadores" (ou com estabilizadores
erguidos do chao).

Significado :

define os limites precisos de agdo da maquina (em
capacidade de carga e alcance) aos quais deve-se
restringir o operador durante o uso da maquina sem
estabilizadores (ou mesmo quando trabalha mantendo
os estabilizadores erguidos).

Aplicada :
na cabine, na guia rapida fixada no montante com um
ima.

IMPORTANTE

Os diagramas de carga aqui representados
tém exclusivamente um valor de exemplo, pois
cada maquina possui no seu interior as tabelas
especificas do modelo.
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INFORMAGOES GERAIS

irm}

Diagrama de trabalho lateral sem estabilizadores

Diagrama de trabalho lateral com estabilizadores
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Descricéo : Descricéo :

etiquetacomfundo transparente "Diagramade trabalho
lateral sem estabilizadores" (ou com estabilizadores
erguidos do chao).

Significado :

define os limites precisos de acdo da maquina (em
capacidad de carga e alcance) aos quais o operador
deve limitar-se durante o uso da maquina em trabalho
lateral sem estabilizadores (ou mesmo quando trabalha
mantendo os estabilizadores erguidos).

Aplicada :
na cabine, na guia rapida fixada no montante com um
ima.

etiquetacomfundotransparente "Diagramade trabalho
lateral com estabilizadores".

Significado :

define os limites precisos de acdo da maquina (em
capacidad de carga e alcance) aos quais o operador
deve-se restringir durante o uso da maquina em
trabalho lateral com os estabilizadores abaixados.

Aplicada :
na cabine, na guia rapida fixada no montante com um
ima.
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

Descricéao:
Etiqueta de adverténcia em fundo branco para o
“Reajuste da extensao do braco telescopico”.

Significado:
Refere-se ao manual de uso e manutencao para o
correto reajuste da extensao do brago telescépico.

Aplicada:
na cabine, no para-brisa, a direita do banco de motorista

ACIONAR O CAMBIO
MECANICO SOMENTE
QUANDO O VEICULO ESTIVER
PARADO.

Descricéao:
etiqueta com fundo amarelo "Proibido acionar o
cambio com o veiculo em movimento”.

Significado:
proibe a utilizagédo do cambio mecanico com o veiculo
em movimento para evitar danos ao cambio.

Aplicada:
na cabine, no alto sobre a trave.

PERIGO

CABOS ELETRICOS

E LINHAS ELETRICAS

CERTIFICAR-SE DE QUE NENHUMA PARTE DA
MAQUINA, ACESSORIOS OU CARGAS SE ENCONTREM
EM UMA DISTANCIA INFERIOR A 6 METROS DA

Descricéao:
etiqueta com fundo transparente "Limitacdes de
emprego em proximidade de linhas elétricas".

Significado:
define a distancia minima a ser mantida, no caso de
uso da maquina nas proximidades de linhas elétricas.

Aplicada:
na cabine, no para-brisa, a direita do banco de motorista

re|

INFORMAGOES GERAIS
JAN ATENCAO !
PARA EVITAR DANOS AOS TUBOS INTERNOS Descrigdo :
DO BRACO, OS ELEMENTOS TELESCOPICOS ;
DEVEM ESTENDER-SE DE MODO UNIFORME; SSSS 5;'3::;3 ecrﬁmr;t‘g”do amarelo e
CASO CONTRARIO, SERA NECESSARIO desen preto.
REALIZAR O SEU REAJUSTE. e Perigo de queimaduras,
VIDE MANUAL DE USO PARA superficies quentes”
MAIORES DETALHES.

Significado:
Aplicada nas superficies que durante o trabalho podem
tornar-se quentes, oferecendo perigo de queimaduras.

Aplicada:
nas partes envolvidas, tais como: silenciador, motor
endotérmico, trocador de calor.

! Descricao :
Etiqueta com fundo amarelo e
desenho em preto.
Qg:qb “Abrir a tampa com cuidado,
i perigo de queimaduras, agua
com temperatura elevada”.
Significado:

Avisa sobre o perigo de queimaduras ao abrir a tampa
do recipiente de compensac¢éao do trocador de calor.

Aplicada:
no recipiente de compensacao do liquido do trocador
de calor.
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

Descricéo:

etiqueta com fundo amarelo
"Maxima pressao especifica no
solo”.

YOV YYYY

P max kg/cm?2

XXX

Significado:

O valor indica a pressdo maxima dos estabilizadores
no solo para evitar o afundamento e a instabilidade da
maquina.

Aplicada:
proximo a cada estabilizador.

Descricéo:

etiqueta adesiva com fundo amarelo
e escritas pretas indicando partes
em movimento

Significado:
Serprudenteduranteamovimentagdodosestabilizadores.
Partes em movimento.

Aplicada:
Proximo a cada estabilizador.

Descricéo:

etiqueta adesivacom fundoamarelo
e escritas pretas indicando perigo
de esmagamento das méaos.

Significado:
Serprudenteduranteamovimentagdodosestabilizadores.
Partes em movimento com perigo de esmagamento
das maos.

Aplicada:
proximo a cada estabilizador.

INFORMAGOES GERAIS

VIETATO APRIRE CON MOTORE IN MOTO )

DO NOT OPEN WHILE ENGINE IS RUNNING
N'OUVRIR QU'A L'ARRET DU MOTEUR
OFFNEN NUR BEI STILLSTEHENDEM MOTOR
ABRIR SOLO CON MOTOR PARADO
PROIBIDO ABRIR COM O MOTOR LIGADO
VERBODEN KOFFERBAK TE OPENEN WANNEER DE MOTOR DRAAIT.)

Descricéo:
etiqueta com fundo amarelo “Proibida a abertura do
capd com o motor ligado™.

Significado:

proibe a abertura do cap6 do motor, quando este
est4 ligado, porque existe perigo de lesGes as maos
na ventoinha de resfriamento e nas correias de
transmisséo e de queimaduras no motor.

Aplicada:
sobre o capd do motor.
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H A13 EXPLI’CACJ\O DASIMBOLOGIAUTILIZADA
NA MAQUINA

Aqui sdo representados os simbolos colocados
normalmente nos principais dispositivos de comando e

nos instrumentos da maquina standard, além daqueles I M PO RTANTE

que podem ser aplicados quando s&o montados na

maquina acessoOrios ou equipamentos terminais.

Tratam-se principalmente de simbolos padronizados ~ Dedique o tempo necessario a familiarizacdo dos
(1SO), ja conhecidos no quotidiano de trabalho.  simbolos, para aprender os seus significados.
Pensamos, no entanto, que seja importante ressaltar
novamente 0s seus significados.

Simbolo Significado

Significado

Carga bateria Rotacao torreta bloqueada

Pressdo 6leo motor

Rotacao torreta livre

Filtro de ar obstruido Torreta de rotacdo alinhada

©60

Filtro 6leo obstruido Bloqueio equipamentos

&

Freio de estacionamento Bloqueio diferencial

©

Presséo freios Extensao/recolhimento braco telescopico

@]

Luzes de emergéncia Elevacéo/descida brago

Luzes altas Rotacéo equipamento terminal

Indicadores de diregéo Garfos alinhados com o terreno

Luzes de posicéao Livre

2
> o DOOOOOOO®O:

L0000

Farol de trabalho dianteiro (opcional) Bloqueado

Pagina A-8
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Simbolo

Significado

Simbolo

Significado

AN EE

E@‘%w

B

o on
D]

& 9

Bloqueio diferencial

Comando nivelamento

Bloqueio rotagcéo

Comando luzes de emergéncia

Comando bomba de emergéncia

Luz traseira de neblina

Comando estabilizadores esquerdos

Comando estabilizadores direitos

Comando cambio marchas mecanicas

Comando luzes

Ventoinha climatizacéo cabine

12 marcha engatada

22 marcha engatada

Limpador de para-brisa

Lavador de para-brisa

Nivelamento maquina lado
direito

@mkl Ly €

DIESEL|

PR oa

Pagina A-9

Nivelamento méaquina lado esquerdo

Comandos na cabine

Comandos na naveta

Posicéao para transaldo em vias publicas

Selecéo estorco

Sinal acustico

Temperatura 4gua do motor diesel

Nivel combustivel

Ponto de engate para a elevagao

Abastecimento combustivel

Abastecimento 6leo motor

Haste de nivel 6leo motor

Lesma. Marcha lenta hidraulica

Lebre. Marcha veloz hidraulica
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BN A-2 IDENTIFICACAO DAMAQUINA

IMPORTANTE

Verifique se o manual de uso corresponde a
maquina a qual se faz referéncia.

Em caso de pedido de informacées ou de assisténcia
técnica é necessario especificar, além do modelo

e tipo de maquina, o relativo numero de matricula.

M A-2.1 MODELO E TIPO

Manipulador com braco telescopico equipada com
estabilizadores:

modelo GIROLIFT 3514 O
modelo GIROLIFT 3518 O
modelo GIROLIFT 5022 O

H A-2.2 FABRICANTE

TEREXLIFT srl

Zona Industrial - -06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Reg. no Tribunal de Perugia n. 4823

CCIAA Perugia n. 102886

Cédigo Fiscal e IVA 00249210543

Pagina A-10
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TEREX.

B A-2.3 PLAQUETAS DE IDENTIFICACAO DA
MAQUINA

Séo aplicadas na maquina 3 plaquetas de identificacéo

0 Plaqueta de identificacdo da maquina

E posicionada na base do assento, bem visivel
quando se abre a porta ou no lugar da plaqueta dos
dados de homologacéo para a circulagéo viaria nas
magquinas destinadas ao mercado exterior.

Na plaqueta de identificacdo s&o impressas as
informacdes de identificagdo da maquina, entre
as quais o modelo, o niumero de série e 0 ano de

INFORMAGOES GERAIS

® Plaqueta homologacao cabine ROPS - FOPS.

Posicionada na base do assento, é bem visivel
quando se abre a porta.

® Plaqueta homologacao circulagao viaria
E posicionada no lado direito anterior do chassi
(somente nas maquinas destinadas ao mercado
italiano).
Na plaqueta sdo estampados os dados de
homologagdo e as massas relativas ao modelo
especifico.

B A-2.4 MARCACE

Esta maquina responde aos requisitos de seguranca
exigidos pela Diretiva Maquinas. Tal conformidade esta

fabricagéo. certificada e na maquina € presente a marca CE, que
demonstra esta certificagéo.
A marca CE é aplicado diretamente na plaqueta de
( h identificacdo A da maquina.
O O
TEREXITA/:.. .
ZONA INDUSTRIALE - 06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY . A-2'5 PUNGAO NUMERO Do CHASSI
Tel. +39 075 941.811 Fax +39 075 941.53.82 , . . . s . . .
O numero do chassidamaquina ® é imprimido na parte
MODELLO: MODEL MGDELE T - ODELO L 1 anterior esquerda na viga longitudinal do chassi.
SN e e 200
MATRICOLA - SERIAL N. - N. DE SERIE - FZ.-IDENT NR. - NO. DE SERIE I:l
MRS VS AL VY TPERD ST s e vmer ke
RS OB A TS R ST ar g v s e ke B A-2.6 PLAQUETAS DE IDENTIFICACAO DOS
:E§¥g;:ts TOTAL WEIGHT - POIDS TOTAL - ZUL. GESAMTGEWICHT N. ST VZO COM PON ENTES PRINCIPAIS
B TN SR £ ek eE " As Dl de tod L
FoTENZA MOTORE TEAMIC ENGINE POWER - PUISSANGE MOTEUR ol s plaquetas de todos os componentes principais
CAPICO STATICO ERT, SANCIO DI TRANGMAXVERTICAL LONDON. nao fabricados pela TEREXLIFT (por ex., motores,
B e R N B Al ARG v bombas, etc.) sdo aplicadas diretamente nos préprios
srrom e TicHo A e BTG AL kg componentes, nos pontos onde foram fixadas
GANCHO DE TRACCION
omoLoeazone ] originalmente pelos respectivos fabricantes.
O FABBRICATO IN ITALIA - MADE IN ITALY c € O
- J
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

I A-3 USOS ADMITIDOS

M A-3.1 USOS PREVISTOS

Os manipuladores telescopicos da série GIROLIFT
foram projetados e fabricados para elevar, movimentare
transportar materiais agricolas ou industriais através do
uso de acessérios especificos (veja secao F) produzidos
pela TEREXLIFT.

Qualquer outro emprego é considerado contrario ao
uso previsto, sendo, portanto, improprio.

A conformidade e ou rigoroso respeito das condi¢des
para ou uso, manutencdo e conserto especificadas
pelo fabricante, constituem um fator essencial para ou
uso previsto.

O uso, a manutencéo e ou conserto do manipulador
telescopico devem ser confiadas exclusivamente a
pessoas que conhegam as suas peculiaridades e os
relativos procedimentos de seguranca.

E também necessario que sejam respeitadas todas
as normas anti-acidentes, as normas geralmente
reconhecidas pela seguranca e pela medicina do
trabalho, além de todas as normas previstas para ou
trafego rodoviario.

CAUTELA

E proibido realizar modificacées ou efetuar
intervencées de qualquer tipo na maquina que nao
estejam ligados a manutencao normal da maquina.
Qualquer modificacao feita na maquina que nao for
efetuada pela Terexlift ou por centros de assisténcia
autorizados, invalida automaticamente a certificacao
de conformidade da maquina a Diretiva 98/37/CE.

INFORMAGOES GERAIS

B A-3.2 USO IMPROPRIO

O uso impréprio se define quando ou manipulador
telescopico é utilizado conforme critérios de trabalho
ndo concordantes as instrucdes contidas neste manual
e que possam provocar resultados perigosos para si

e para terceiros.

Em seguida sao indicados alguns dos casos mais

frequentes e perigosos de uso improprio:

- Transportar pessoas sobre o manipulador.

- Nao seguir minuciosamente as instrucoes de
uso e manutencéo apresentadas neste manual.

- Lavorare oltre i limiti di impiego del sollevatore
determinati dalle apposite tabelle

- Lavorare su cigli instabili di fossati

- Affrontare le pendenze lateralmente

- Trabalhar durante temporais.

- Trabalhar em terrenos com inclinacées
excessivas.

- Usar acessorios diferentes dos recomendados
pelo fabricante.

- Usar acessorios nao aprovados ou nao
fabricados pela Terexlift.

- Trabalhar em atmosfera potencialmente
explosiva.

- Trabalhar em ambientes fechados e nao
ventilados.

H A-3.3 RISCOS RESIDUAIS

Apesar de termos tentado aplicar as inovagdes na
projetacao e na realizagdo da maquina, existem riscos
residuais, que podem ser atribuidos ao operador
durante o seu trabalho, tais como:

+ Perigos derivados de uma velocidade de trabalho ou
de deslocamento muito alta em relagdo a carga ou
as condicoes do terreno em que se esta operando.

+ Perigos derivados dos modos de trabalho atuados
para o controle ou a substituicdo de uma valvula de
bloqueio (pressbes residuais que nao podem ser
eliminadas - movimentos incontrolaveis).

* Perigos derivados dos modos de trabalho atuados
para desmontar as partes, tais como cilindros, sem
ter colocado os suporte oportunos para as partes
moveis (risco de queda incontrolada da parte mével).

+ Perigo derivado do tombamento involuntario da
magquina sem o uso dos cintos de seguranca.

Pagina A-12
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

INFORMAGOES GERAIS

B A-3.4 NORMAS APLICADAS

Para a seguranca do operador, na analise dos riscos
do manipulador telescopico, foram consideradas as
seguintes normas:

Diretiva Titulo

98/37/CE Diretiva M&quinas

89/336/CEE Compatibilidade eletromagnética
2000/14/CE Emisséo AcUstica Ambientall
Norma Titulo

EN 1459:1988

EN 281:1988

EN 1175-2:1998

prEN ISO 13564:1996

ISO 2330:1995

ISO/DIS 3287

ISO 3449:1992

EN 13510: 2002

ISO 3776:1989

ISO 3795:1989

ISO 5053:1987

Norma harmonizada. Seguranca
dos carros de movimentagdo. Carros
automotores de alcance variavel.

Carrinhoscommovimentoautbnomo para
movimentag¢do com operador sentado.
Regras de fabricacdo e de disposicéo
dos pedais.

Requisitos elétricos. Requisitos gerais
para carrinhos equipados com motor de
combustao interna.

Método de teste paraamedida de
visibilidade dos carrinhos com movimento
autdbnomo.

Carrinhos elevadores com garfos -
Bragos com garfos - Caracteristicas
técnicas e testes.

Carrinhos industriais com motor - Sinais
graficos - Orgéos de comando.

Maquinas de terraplenagem - Testes de
laboratério para a queda de objetos e
rendimentos necessarios.

Maquinas de terraplenagem - Estruturas
de protegéo ao volteio - Ensaios de
laboratorio e requisitos de desempenho.

Tratores para a agricultura - Fixacdo do
cinto de seguranga.

Veiculos de transporte viario, tratores
e maquinas agricolas e florestais.
Determinagdo do comportamento na
combusté@o dos materiais no interior do
veiculo.

Carrinhos industriais com movimento
auténomo.Terminologias..

ISO 6292:1996

EN 13059:2002

EN 50081-1: 1997

EN 50082-1: 1997

EN 60204-1:1998

Pagina A-13
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Carrinhos industriais com movimento
autbnomo e tratores industriais.
Capacidade de frenagem e resisténcia
dos elementos do freio.

Seguranca dos veiculos para
movimentagdo de cargas - Métodos de
ensaio para a medicao das vibracbes

Compatibilidade electromagnética -
Norma genérica de emisséo - Parte 1

Compatibilidade electromagnética -
Norma genérica de imunidade - Parte 1

Segurancga de maquina - equipamentos
elétrico de maquinas - Parte 1
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TEREX.

H A-3.5 DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
ADOTADOS

+ O limitador de carga MICMAC-ST-02 ¢é presente

no painel do posto de comando. Este é capaz de
reconhecer automaticamente o modo de trabalho
(se frontal ou lateral, com ou sem estabilizadores) e
a distancia da carga.
Os dados obtidos, junto com o tipo de acessério
em uso, séo constantemente confrontados com os
dados da tabela, inseridos no programa do sistema.
O resultado da elaboracao é traduzido em trés
situagbes possiveis:

© LED verde aceso

Condicao de estabilidade. A carga elevada néao
supera 90% da carga admitida pela tabela naquela
posicédo de trabalho.

©® LED amarelo aceso

Situagéo de pré-alarme. A carga elevada € superior
a 90%, mas inferior a carga maxima permitida. A
cigarra emite um som intermitente.

© LED vermelho aceso

Situacao de alarme. A carga elevada é superior a
carga maxima admitida, a cigarra emite um som
continuo e sao bloqueados os movimentos da
magquina. Em condicdes de bloqueio sao possiveis
somente 0s movimentos de recolhimento do brago
em uma posicao estavel.

~

0000000000000 00000000
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Botéo de parada de emergéncia que, se pressionado,
para o motor, bloqueando a maquina.

Antes de liga-la novamente, eliminar as causas
que provocaram a parada de emergéncia; entao,
rearmar o botdo pressionando-o e girando-o em
sentido horério.

Botao de seguranga no joystick (homem presente).
Este botéo deve ser pressionado e mantido nesta
posicéo durante toda a execugdo de uma funcao
com a alavanca de comando. Se for solto, o
movimento em curso é bloqueado.
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* Micro-interruptor de presenca nos estabilizadores.
Com os estabilizadores abaixados inibe o uso da
transmissao e efetua a troca de escala ao sistema
anti-capotagem.

* No cambio ha dois microinterruptores de presenca.
- Umdentro da caixa de cambio, detecta a marcha
engatada.
- Um fora, que controla o movimento do eixo car-
dan e inibe a mudanga de marcha com a maquina
em movimento.

m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
¢ B

INFORMAGOES GERAIS

Pressostato no freio de estacionamento. Com
freio de estacionamento acionado, inibe o avango
da maquina. No entanto, é permitida a partida do
motor.
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» Valvulas de blogueio em todos os cilindros:
A Valvula de bloqueio no cilindro de engate dos

TEREX.

acessorios terminais

Valvula de blogueio no cilindro de elevagao

Valvula de bloqueio no cilindro de equilibrio

Valvula de bloqueio no cilindro de extensao do

braco telescopico

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

INFORMAGOES GERAIS

Valvula de bloqueio no cilindro de posicionamento

dos acessorios terminais

Pagina A-16
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F Valvula de bloqueio nos cilindros dos
estabilizadores

G Valvula de bloqueio nos cilindros de nivelamento
da maquina

H Valvula de bloqueio no cilindro do perno anti-
rotacdo da torre
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B A-4.1

H A-4.1.1
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1

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

INFORMAGOES GERAIS

-4 DESCRICAO GERAL

TERMINOLOGIA DAS PARTES PRINCIPAIS

Modelo Girolift 3514

12 secdo brago

Espelho retrovisor lado direito

22 se¢ao braco

3?2 se¢éo braco

Cilindro para brago telescopico
Espelho retrovisor lado esquerdo
Cabine conforme as normas ROPS - FOPS
Vao reservatorios 6leo e combustivel
Estabilizador posterior esquerdo
Protecdo para cargas sobre garfos
Garfos FEM 3 para cargas paletizadas
Chapa de engate

Estabilizador anterior esquerdo

Eixo dianteiro

Degraus de subida

Vao porta-ferramentas lado esquerdo
Eixo traseiro
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H A-4.1.2 Modelo Girolift 3518

- Véao motor

- Espelho retrovisor lado direito
Cilindro para brago telescopico

- Espelho retrovisor lado esquerdo

A WON =
'

- 12 secdo brago
- 22secdo brago
- 32secdo brago
- 42secdo brago
- Estabilizador posterior direito

- Eixo dianteiro

- Estabilizador anterior direito

- Cilindro de bloqueio acessorios

- Chapa de engate

Grade de protecdo da cabine

- Porta superior da cabine

- Vao reservatorios 6leo e combustivel
- Vao porta-ferramentas lado esquerdo
- Degraus de subida

- Anel giratorio

- Eixo traseiro

| YT Qs G QT W G W G G gy
COWONOUOBAP,WN=-0OONO O
1
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H A-4.1.3 Modelo Girolift 5022

1 - Garfos para cargas paletizadas —
2 - Chapa de engate
3 - Cilindro de rotagéo acessorios
4 - 42gsecdo brago
5 - 32secdo brago
6 - 22secdo brago
7 - 12secdo brago
8 - \Vao reservatérios 6leo e combustivel
9 - Estabilizador posterior direito
10 - Estabilizador posterior esquerdo
11 - Eixo traseiro
12 - Vao porta-ferramentas lado direito
13 - Degraus de subida
14 - Eixo dianteiro
15 - Estabilizador anterior esquerdo
16 - Cilindro de elevagédo brago
17 - Cabine conforme as normas ROPS - FOPS
18 - Espelho retrovisor lado direito
19 - Espelho retrovisor lado esquerdo 16
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

B A-4.2 DESCRIGCAO DAS PARTES PRINCIPAIS

Grupo de transmissao hidrostatica

E um conjunto de elementos responsaveis pelo

deslocamento da maquina. E constituido essencialmente

por:

- uma bomba de capacidade variavel conectada ao
motor térmico por uma junta elastica

- ummotor de cilindrada variavel, aplicado ao cambio
de velocidade com duas posi¢cbes de trabalho
(cilindrada minima ou maxima).

- um filtro para o 6leo hidraulico, situado na linha de
descarga no reservatorio.

- umtrocador de calor agua-6leo para o resfriamento
do circuito.

Redutor/cambio a duas velocidades

O redutor/cambio de velocidade possui duas marchas:
uma para o trabalho e outra para o deslocamento, que
podem ser selecionadas no local de comando da cabine
de guia. A selecédo da marcha é possivel somente com a
magquina parada. O movimento é transmitido do cambio
de velocidade as pontes anterior e posterior, equipadas
com diferencial, por meio de dois eixos cardanicos.

Pontes de torcao/diferenciais (anterior e posterior)
As pontes diferenciais transmitem o movimento as
rodas. Gragas a um sistema de bloqueio do diferencial,
que age no eixo posterior, o veiculo & capaz de
deslocar-se também em terrenos com pouca aderéncia.
Ambos o0s eixos sdo oscilantes e podem ser estorcidos.
Com as marchas velozes engatadas, € permitido
somente as rodas anteriores estorcer, enquanto o eixo
posterior oscilante é bloqueado automaticamente caso
o0 bracgo seja elevado além da inclinagdo predefinida e
controlada por o sistema anti-capotagem.

Pneus

Amagquina possui pneus de dimensdes adequadas para
a carga maxima admissivel na carregadeira.

Usar sempre pneus com as mesmas dimensdes e
caracteristicas de capacidade em caso de troca.

Sistema anti-capotagem

O sistema anti-capotagem, montado de série no
veiculo, permite ao operador trabalhar em absoluta
seguranca. O sistema determina, de modo automatico,
a carga elevada (em func&o do tipo de equipamento
utilizado e da extensao do braco), deduzindo-a dos
sensores predispostos.

Os valores medidos sao comparados com as devidas
tabelas de capacidade e o resultado € mostrado por
trés LEDs (segurancga - pré-alarme - alarme) no posto

INFORMAGOES GERAIS

re;

de comando. Caso o sistema se coloque em alarme,
bloqueiam-se os movimentos da maquina e séo
permitidas somente as manobras de recolhimento em
seguranca.

Circuito hidraulico do braco

E constituido por uma bomba Load Sensing conectada
ao motor térmico que, através de uma valvula Load
Sensing, reparte quando necessario o 6leo a direcéo
hidraulica e a um distribuidor para as fungbes de:

- elevacao/descida do braco

- extensao/recolhimento do braco telescopico

- rotacdo do acessorio terminal

- nivelagdo maquina

- rotacao torreta

- bloqueio do acessorio terminal

- movimentacao dos estabilizadores.

Circuito hidraulico dos servicos

E constituido por uma bomba conectada ao motor
endotérmico, que manda 6leo a bomba dos freios e aos
motores hidraulicos para a ativagéo das ventoinhas dos
trocadores de calor.

Circuito dos freios

O sistema de freagem é do tipo auto-ajustavel com
multi-discos banhados a 6leo e é incorporado no eixo
dianteiro. E constituido por um circuito independente: o
pedal atua diretamente na bomba dos freios, que envia
Oleo aos cilindros de bloqueio.

Cabine de conducao
Cabine de condugé@o homologada conforme o previsto
pelas normas ISO 3449 e EN 13510 (ROPS e FOPS).

B A-4.3 ACESSORIOS A PEDIDO

A maquina pode ser equipada com uma ampla
possibilidade de acessérios: entre em contato com a
rede de vendas Terexlift.

IMPORTANTE

Verifique os acessorios em dotacéo disponiveis na
sua maquina.
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INFORMAGOES GERAIS
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B
L
M N

B A-5.1 DIMENSOES PRINCIPAIS

Descricao u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
A Altura total mm 2970 2940 3050
A1 Altura total com estabilizadores abaixados mm 3260 3260 3300
B Altura no volante mm 2180 2180 2280
C Largura total mm 2480 2500 2500
D Largura interior cabine mm 910 910 910
E Faixa de rodagem mm 1950 1950 2020
F Passo mm 3030 3030 3500
G Comprimento nos estabilizadores mm 4860 4860 6060
H Comprimento na chapa de engate mm 5790 6680 7600
1 Altura livre do chao mm 350 350 420
L Largura max com estabilizadores abaixados mm 3900 3900 5000
M Saliéncia dianteira do centro de rotacao mm 3200 3830 4030
N Saliéncia traseira do centro de rotacédo mm 2260 2260 2875
B A-5.2 LIMITES DE USO
. éngulo de engate (com estabilizadores montados) 26° 26° 17°
+ Angulo de saida 26° 26° 17°
+ Temperatura ambiente °C -20°/+40° -20°/+40° -20°/+40°
+ Pressao max. especifica no ché@o dos estabilizadores kg/cm? 14 14 14
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INFORMAGOES GERAIS
Descrigao u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.3 PESOS
. Peso em ordem de trabalho kg 11700 12900 17700
W A-54 CARACTERISTICAS DE MARCHA
- Velocidade de trabalho (*) km/h 9 9 9
- Velocidade de transferéncia em estrada (*) km/h 30 30 28
- Pendéncia maxima superavel a plena carga % 56 56 40
(*) = Em marcha para frente ou marcha a ré.
B A-5.5 CAPACIDADE DE CARGA E ALCANCE
- Altura max. de elevacéo
com estabilizadores mm 13550 17300 21800
sem estabilizadores mm 13225 17000 21625
- Alcance na altura maxima mm 2915 3700 4100
- Alcance para frente maximo mm 11290 15200 19000
- Rotacao da chapa de engate acessérios 146° 146° 131°
- Capacidade na altura maxima com estabilizadores kg 2500 2300 2500
- Capacidade no alcance frontal maximo com estab. kg 400 350 400
- Capacidade no alcance lateral méximo com estab. kg 200 100 200
B A-5.6 GARFOS (TIPO FLUTUANTE)
- Dimensdes 1200x130x50 1200x130x50 1200x130x50
- Peso 70 70 70
- Chapa de engate - clase FEM I FEM Il FEM Il
B A-5.7 MOTOR DIESEL
- Marca PERKINS PERKINS PERKINS
- Modelo 1104C-44T 1104C-44T 1106D-E66TA
- Tipo SobrealimentadoSobrealimentado Sobrealimentado
- Caracteristicas: Ciclo Diesel  Ciclo Diesel Ciclo Diesel
4 tempos 4 tempos 4 tempos
injecdo direta injecdo direta  Common rail
- Cilindros 4 em linha 4 em linha 6 em linha
- Diametro x curso mm 105 x 127 105 x 127 105 x 127
- Cilindrada total cc 4400 4400 6600
- Poténcia a 2300 r.p.m. (*) kW 74,4 74,4 116,5
(*) = Poténcia bruta, calculada segundo normas DIN 70020.
M A-5.8 INSTALACAO ELETRICA
- Tenséo Vv 12 12 12
- Alternador auto-regulado (no motor diesel) \Y, 14 14 14
- Motor de arranque (poténcia) kW 3 3 3
- Baterias Ah 155 155 180
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Descricao u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.9 NIVEIS DE RUIDO DA MAQUINA
- Nivel de poténcia acustica garantido dB Lwa = 106 Lwa = 106 Lwa = 106
(calculado de acordo com a diretiva 2000/14/CE)
- Nivel de pressédo acustica medido dB Lpa=75 Lpa=75 Lpa=77
(calculado de acordo com a diretiva 98/37/CE)
B A-5.10 NiVEL DE VIBRAGCOES
- Nivel de vibragbes transmitidas (*) m/s? <25 <25 <25

(*) = Valores calculados de acordo com a norma prEN 13059.

IMPORTANTE

Este é um equipamento de Classe A. Num ambiente residencial este aparelho pode provocar interferéncias
nos sinais de radio.Neste caso, pode ser pedido ao operador que tome as medidas adequadas.

HN A-6 MATERIAL FORNECIDO

E fornecido juntamente com a maquina o seguinte
material:

Série Girolift
Descricéo 3514 | 3518 | 5022

- Chave de boca CH 19
(para colocagéo garfos)

- Chave Allen CH 6
(para colocagéao garfos)

Série de lampadas de 12 V . . .
(para substituicao farois)

B A-6.1 DOCUMENTAGAO FORNECIDA

E fornecida a seguinte documentacédo junto com a
magquina:

- Manual de uso e manutengédo da maquina

- Manual de uso e manutengédo do motor PERKINS
- Manual de pecgas de reposigao

- Certificado de garantia
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B A-7 DURACAO DO USO

A duragado do uso efetivo da maquina, se forem
efetuados todos os controles, as manutencdes e as
revisdes previstas no manual é fixada em 10000 horas.

Passado o referido periodo é absolutamente
proibido utilizar a maquina antes de submeté-
la a revisao e ao controle por parte da empresa
fabricante.
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SEGURANGA

Secao B

SEGURANCA
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EEEN B-1 CONSIDERACOES GERAIS

A maior parte do acidentes que derivam do uso das
magquinas operadoras e de suamanuteng¢ao ou conserto
tém origem na falta de observacéo das mais basicas
precaucdes de seguranca.

E portanto necessario ser cada vez mais atento em
relacéo aos riscos potenciais presentes no uso da
magquina, com muita atencao aos efeitos que poderiam
derivar de cada agio realizada.

IMPORTANTE

Reconhecendo antecipadamente as situacées
potencialmente perigosas, se pode evitar um
acidente!

Neste manual, por exemplo, foi adotada uma
simbologia de seguranca com a precisa intencao
de evidenciar as situacoes potencialmente perigosas.

A| ATENCAO

As instrucbes apresentadas neste manual sao
aquelas previstas pela TEREXLIFT: ndao se pode
excluir que existam maneiras mais econémicas
e mais seguras para colocar em funcionamento a
maquina, trabalhar e repara-la, levando tambémem
contaos espacos e os meios auxiliares disponiveis.

De toda forma, caso se pretenda proceder
diferentemente em relagdo ao que foi apresentado
neste manual, &€ necessario taxativamente:

+ certificar-se de que os métodos que se pretende
seguir ndo sejam explicitamente proibidos;

+ certificar-se de que tais métodos sejam seguros, ou
seja, correspondentes as normas e as prescricoes
apresentadas nesta se¢cdao do manual;

« certificar-se de que tais métodos nao provoquem
danos diretos ou indiretos a maquina tornando-a
insegura;

+ contatar o servigo de assisténcia TEREXLIFT para
eventuais sugestoes e a indispensével autorizagéo
escrita.

IMPORTANTE

No caso de duvidas é sempre melhor perguntar!
Contate TEREXLIFT srl paratal propdsito: o Servico
assisténcia serve também para estes casos.

re|

Enderecos, numeros telefénicos e telefax sdo
apresentados na folha de rosto e na capa deste
manual.

SEGURANGA

HE B-2 REQUISITOS DO PESSOAL
ENCARREGADO

H B-2.1 REQUISITOS DO OPERADOR

O operador que usa habitualmente ou periodicamente a
maquina (por exemplo, por razdes de transporte) deve
preencher obrigatoriamente os seguintes requisitos:
médicos:

antes e durante o trabalho ndo deve tomar bebidas
alcodlicas, remédios ou outras substancias que
possam alterar suas condi¢fes psicofisicas e,
consequentemente, a sua atitude no dirigir a maquina.
fisicos:

boa viséo, boa audic¢éo, boa coordenacgéo e capacidade
em executar de modo seguro todas as funcdes
necessarias ao uso da maquina, como especificadas
neste manual.

mentais:

capacidade em compreender e aplicar as normas
estabelecidas, as regras e as precaugdes de seguranca;
deve ser atento e usar o raciocinio para a seguranca de
si proprio e dos outros; deve empenhar-se e executar
o trabalho corretamente e de modo responsavel.
emocionais:

deve ser calmo e capaz de resistir ao stress; saber
avaliar corretamente as proprias condigcdes fisicas e
mentais.

de aprendizagem:

deve ter lido e estudado atentamente este manual,
os graficos e 0s esquemas anexos, as etiquetas
e os decalques de indicacédo e perigo; deve ser
especializado e competente em todos os aspectos
concernentes ao funcionamento e ao uso da maquina.

IMPORTANTE

De acordo com as leis do pais no qual se utiliza este
tipo de maquina, poderia ser necessariaao operador
uma carteira de habilitacdo especial. Verifique
informacées a este respeito. Em territorio italiano
recomenda-se que o operador seja maior de idade.
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B B-22 REQUISITOS DO PESSOAL
ENCARREGADO DA MANUTENCAO

O pessoal encarregado da manutencgao da carregadeira
deve possuir a habilitagdo de mecénico qualificado na
manuten¢do de maquinas de movimento em terra em
geral, e deve preencher os seguintes requisitos:
fisicos:

boa viséo, boa audi¢éo, boa coordenacéo e capacidade
em executar de modo seguro todas as funcdes
necessarias para a manutencéo, como especificadas
neste manual.

mentais:

capacidade em compreender e aplicar as normas
estabelecidas, as regras e as precaugdes de seguranca;
deve ser atento e usar o raciocinio para a seguranca de
si proprio e dos outros; deve empenhar-se e executar
o trabalho corretamente e de modo responsavel.

de aprendizagem:

deve ter lido e estudado atentamente este manual,
os graficos e os esquemas anexos, as etiquetas
e os decalques de indicacédo e perigo; deve ser
especializado e competente em todos os aspectos
concernentes ao funcionamento e ao uso da maquina.

IMPORTANTE

A manutencao usual da maquina ndao compreende
operacées muito complexas do ponto de vista
técnico, sendo normal que o operador também
possa realiza-la, com a condigcado de que possua os
necessarios conhecimentos de mecanica.

W B-2.3 VESTUARIO~ PARA O TRABALHO E A
MANUTENCAO

Quando se trabalha, ou se realiza manutencgdes
e consertos, deve sempre ser utilizado o seguinte
vestuario e material anti-acidentes:

«  Macacao de trabalho ou outros indumentos,
desde que cdmodos, nao largos demais e sem
possibilidade de que partes destes possam
enroscar em corpos em movimento.

+  Capacete de protecéo.

+ Luvas de protecéo.

+ Calcados de seguranca.

IMPORTANTE

Utilizar somente material anti-acidentes apropriado
e em bom estado de conservacao.

re;

HB-24 EQUIPAMENTO PESSOAL DE
SEGURANCA

No caso em que as condi¢cdes operativas o fagcam
necessario, deve-se dispor do seguinte equipamento
pessoal de seguranca:

+ Respiradores (ou mascaras de prote¢ao).

+ Protetores auriculares ou dispositivos equivalentes
+ Oculos ou mascaras de protecdo dos olhos.

SEGURANCA

IMPORTANTE

Utilizar somente material anti-acidentes apropriado
e em bom estado de conservacéo.
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SEGURANCA
H B-3 NORMAS DE SEGURANCA - Estude o melhor percurso de aproximagédo da area
de trabalho.
N B-3.1 AREA DE TRABALHO + Quando uma maquina esta em agéo, ninguém pode
Considere sempre as caracteristicas da area de entrar no raio de a¢éo da maquina.
trabalho na qual se encontra o operador: + Durante o trabalho, mantenha em ordem a éarea
- Estude atentamente a area de trabalho: tome de trabalho: ndo deixe que objetos de varios tipos
como referéncia as dimensGes da maquina com soltos no ambiente impegam ou torne,m inseguros
plataforma nas varias configuracées. os deslocamentos do pessoal e da maquina.

+ Napresenca de canais, abaixe os estabilizadores a
uma distancia segura em relagcéo a borda do canal.

PERIGO

ELETRICO

Preste especial atencdo nas proximidades de linhas
elétricas aéreas.

Mantenha sempre uma distancia de seguranca
minima destas: seja do braco telescopico, seja
de uma eventual carga suspensa. Perigo de

~—A
e o0 ? W
fulminacéo por descargas elétricas. A
B
PERIGO %/ +
ELETRICO A=B

RISCO DE MORTE OU DE LESOES GRAVES NO
CONTATO COM LINHAS ELETRICAS SOB
TENSAO.

CONTATAR SEMPRE A COMPANHIA

FORNECEDORA DE ENERGIA ANTES DE OPERAR
EM AREAS COM PERIGOS POTENCIAIS.
DESCONECTAR 0S CABOS SOB TENSAQ ANTES
DE INICIAR O TRABALHO COM A MAQUINA.

TENSAO DA LINHA DISTANCIA MiNIMA
0 a 50 kv 300 m 10 ft = ihi i P
50 8 200 kv 160 m 151t E a_bsolutamente proibido utilizar a maquina se
200 a 350 kV 610 m 20t estiver ocorrendo um temporal.
350 a 500 kv 762 m 25t
50 a 750 kV 1067 m 35 ft
750 a 1000 kV 13.72 m 45 ft

Certifique-se de que o terreno no qual se apoiara
a maquina (rodas ou estabilizadores) seja
suficientemente sdlido, para ndo prejudicar a
estabilidade da maquina. Caso o terreno nao dé
garantias de solidez, coloque algumas placas
de apoio debaixo dos estabilizadores ou das
rodas. Essas placas devem garantir uma pressao
especifica ndo superior a 1,2/1,5 kg/cm? (placas
com dimensées de 500x500 mm sao suficientes).
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N B-3.2 PREPARACAO DO TRABALHO
Antes de iniciar um trabalho convém preparar-se:

« Certifique-se antes de mais nada que todas as
operagdes de manutencdo tenham sido feitas
com cuidado, respeitando os intervalos de tempo
estabelecidos (veja secdo D - Manutencéo).

A| ATENCAO

Coloque a maquina na posicao de trabalho, tendo
o cuidado de nivela-la corretamente através do
devido nivel a bolha de ar, localizado a direita do
local de guia.

« Certifiqgue-se de ter combustivel suficiente para a
autonomia, evitando o risco de um bloqueio improviso
do motor, talvez durante uma manobra critica.

+ Execute uma acurada limpeza das ferramentas, das
etiquetas, das luzes de iluminagéo e dos péra-brisas
da cabine.

+ Verifigue o correto funcionamento de todos os
dispositivos de segurancga presentes na maquina
e na area de trabalho.

+ Em caso de dificuldades ou problemas de qualquer
tipo comunicar imediatamente ao superior. Ndo
inicie o trabalho sem as necessarias condi¢cbes de
seguranca.

- E proibido efetuar consertos improvisados s6 para
dar inicio a um trabalho!

B B-33 DURANTE O TRABALHO E A
MANUTENCAO

Trabalhando, desenvolvendo manutencdes ou

consertos, deve-se sempre ter a maxima prudéncia:

- E proibido transitar e permanecer abaixo de cargas
suspensas, ou abaixo de partes da maquina
sustentadas somente por macacos hidraulicos ou
somente por cordas.

+ Mantenha sempre limpas, sem 6leo, gorduras
ou sujeiras, as eventuais manilhas, esteiras de
subida e de servico da maquina, de modo a evitar
escorregbes ou quedas.

Pagina B-5
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Para subir ou descer da cabine ou de outras partes
elevadas, deve-se manter sempre de frente para a
maquina e nunca dar as costas a esta.

No caso em que devam ser efetuadas operacdes
em alturas perigosas (superiores a 1,5m do chéo),
utilize os cintos de seguranca ou os dispositivos
para-quedas apropriados para tal objetivo.

w4
&l |

E proibido descer ou subir da maquina quando esta
esta em funcionamento.

E proibido distanciar-se do local de comando com
a maquina em funcionamento.

E estritamente proibido permanecer e executar
qualquer tipo de intervencéo na zona interna as
rodas da maquina, com o motor ligado. No caso
seja indispensavel intervir dentro da zona citada é
obrigat6rio desligar o motor.

E proibido executar trabalhos, manutengées ou
consertos sem iluminacédo adequada.

Utilizando faréis de iluminacao, direcione o feixe de
luz de modo a néo ofuscar a visao do pessoal em
trabalho.

Antes de fornecer tensdo aos cabos ou partes
elétricas, certifique-se de que estejam corretamente
conectados e que funcionem bem.

E proibido executar trabalhos em partes elétricas
com tenséao superior a 48V.

E proibido conectar tomadas ou fontes de
eletricidade molhadas.

Os cartazes e sinais indicando perigo ndo devem
ser nunca retirados, cobertos ou ilegiveis.
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- E proibido remover, a ndo ser por razdes de
manutenc¢ao, os dispositivos de seguranca, os fones
de ouvido, as capas de protecao. Se for necesséria
a retirada de tais pecas, esta devera ser feita com
o motor desligado e a méaxima cautela; recolocéa-los
taxativamente antes de religar o motor ou usar a
maquina.

+ Deve-se desligar o motor e desconectar as baterias
cada vez que forem executadas operacoes de
manutenc¢ao e conserto.

+ E proibido aplicar éleo, limpar e regular partes em
movimento.

- E proibido usar as maos para efetuar operagdes
que necessitam de ferramentas especificas.

+ Evite absolutamente o uso de ferramentas em mas
condi¢cbes ou de modo impréprio (ex: alicates ao
invés de chaves fixas).

+ Antes de efetuar intervencdes em redes com
pressdo (6leo hidraulico, ar comprimido) e/ou
desconectar os seus elementos, certifique-se de
que a rede tenha sido despressurizada e nao
contenha ainda fluido quente.

SEGURANGA

E

Sao proibidas as intervencées na instalacdao
hidraulica se nao executadas por pessoal
autorizado. A instalacao hidraulica desta maquina
é dotada de acumuladores de pressdao que podem
causar graves riscos a segurancapessoal se, antes
de efetuar intervencées na instalacdo, ndo forem
descarregados completamente.

Para efetuar o servico de descarga dos
acumuladores é suficiente acionar, com a maquina
parada, 8/10 vezes o pedal do freio.

« E proibido fumar e usar chamas livres nos locais
onde existe perigo de incéndio e em presenca de
carburantes, 6leos e baterias.
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« Evite deixar recipientes e tanques que contenham H B-3.4 DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
combustiveis em zonas nédo adequadas a sua

estocagem.
+ E proibido esvaziar marmitas cataliticas ou outros

recipientes que contenham substancias que

queimam sem tomar as devidas precaugdes. Na maquina estdo montados dispositivos de
+ Manipule com precaucao todas as substéncias seguranca que nao devem ser modificados ou
inflaméveis ou perigosas. desmontados (veja o cap. A-3.5).

Efetue controles periddicos da eficiéncia destes
dispositivos (veja esquema de controle no cap. G-5)

Se ndo forem eficientes, pare imediatamente o
trabalho e providencie a sua substituicdo.

Para obterinformacoées relativas as modalidades de
verificacdo dos dispositivos de seguranca consulte
o cap. D-3.19.

+ E vietato manomettere estintori od accumulatori di
pressione: potrebbero esplodere!

+ Ao término de manutengdes ou consertos, antes
de ligar a maquina, verifique se ndo sobraram
ferramentas, trapos de pano ou outro material entre
partes que se movimentam ou nos quais circulam
fluxos de ar para a aspiracao e resfriamento.

+ Durante a execucdo das manobras é vetado
que as indicacbes e sinalizacbes sejam dadas
contemporaneamente por mais de uma pessoa.
As indicacdes e sinaliza¢des devem partir de uma
Unica pessoa.

+ Deve-se sempre prestar atencédo as ordens
estabelecidas pelos responsaveis.

- Evite intromissdes durante as fases de trabalho ou
a execucao de manobras dificultosas.

+ Evite absolutamente de chamar a atencdo de um
operador, sem ter um motivo para tal.

« E proibido assustar quem trabalha e lancar objetos,
mesmo se por brincadeira.

+ Ao final do trabalho é proibido deixar a maquinaem
condicdes potencialmente perigosas.
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TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

FUNCIONAMENTO E USO

Secao C

FUNCIONAMENTO E USO
INDICE DOS ARGUMENTOS

ANTES DE SUBIR NAMAQUINA ............. C-2
SUBIDANAMAQUINA .......coovvrverrrene. C-3
Entrada na cabine .........cccccoviiniiiiiennn, C-3
Saida da cabine em situacéo de
EMErgENCIA ....coveviieeeece e C-4
Regulagem do banco do motorista ............. C-4
Aperto dos cintos de seguranca ................. C-5
Regulagem do volante..........ccccccovevvennennen. C-5
Regulagem dos espelhos retrovisores........ C-6
Acendimento das luzes de teto da cabine...C-6
LOCAL DE COMANDO ......cceovererieereenienn C-7
Comandos e instrumentos...........cccceeverenne. C-7
Comandos e instrumentos do motor ........... C-9
Comutador de partida .........cccceeererereennne C-9
Alavanca polifuncional lado esquerdo do
VOlaNTE .o C-9
Alavanca polifuncional lado direito do
VOlaNtE ..oveeeeeee e C-10
Freios ..o C-11
Comando acelerador.........cccceevveesieennnnnn C-12
Comandos cambio de velocidade
MECANICO....veeuvienteeitiesieesieesiee e C-13
Comando bloqueio diferencial................... C-13
Selecdo do estorgo .......cccocvvcveveiiiienenn, C-14
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= TEREX.

HEN PREMISSA

Esta sec&o tem o objetivo de oferecer ao operador um
suporte para o aprendizado gradual do uso da maquina.
Uma vez assumida a posi¢ao no interior da cabine de
conducé@o e completadas as operacdes preliminares
de regulagem, € necessario que o operador adquira
e memorize a posicdo dos varios comandos e
instrumentos presentes.

Esta familiarizagcdo é de fato determinante, ndo sé para
um correto emprego em fase de trabalho, como para
uma rapida e precisa intervengao do proprio operador no
caso em gque sejam necessarias manobras repentinas
voltadas a seguranca do operador e a integridade da
maquina. Aprenda a usar e a prever as reacdes da
maquina. Aprenda o uso de seus comandos em um
lugar aberto, sem obstaculos, seguro e sem pessoas
por perto. Nunca realize a¢des bruscas nos comandos,
e utilize-os com cautela até quando nao sejam claros
os efeitos que exercem na maquina.

FUNCIONAMENTO E USO

EEEN C-1 ANTESDESUBIRNAMAQUINA

Controle e limpeza

» Limpe os vidros, os faréis e os espelhos retrovisores.

+  Certifique-se de que pinos, articulagbes e parafusos
estejam adequadamente fechados e em posicéo.

+  Observe se nao ocorrem perdas de 6leo, combustivel
ou liquido de resfriamento.

Controle dos pneumaticos

» Verifique a correta pressao de pré-carga dos
pneumaticos. Vide “Calibragem pneumaticos” na
secé&o manutencgéo.

+  Observe a presenca de cortes ou a ruptura de lonas
evidenciadas por rachaduras.

Al PERIGO

A explosdo de um pneumatico pode provocar
graves lesbes; ndo utilize a maquina com
pneumaticos danificados, nao corretamente cheios
ou demasiadamente utilizados.

Pagina C-2
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BN C-2 SUBIDA NA MAQUINA

H C-2.1 ENTRADA NA CABINE

Verifique sempre que méaos e sapatos estejam
enxutos e limpos antes de subir os degraus de
acesso ao lugar de conducéao. Voltar-se sempre na
direcdo da maquina para entrar ou sair da cabine
segurando com as maos os respectivos apoios.

A cabine do manipulador é equipada com porta de
entrada no lado esquerdo.

Para a abertura da porta pelo lado de fora:
» Enfie a chave e abra a fechadura 1.
Pressione o botdo e abra a porta.

A

Para fechar a porta pelo lado de dentro:

» Aperte o botao 2 para soltar a porta.

+ Puxe com decisdo: a porta se bloqueia
automaticamente.

Para abrir a porta pelo lado de dentro:
+ Abaixe a alavanca 3 e libere a fechadura para abrir
completamente a porta.

Para abrir a parte superior:

+ Gire a macaneta 4 para abrir somente a parte
superior da porta, abrindo-a até que esta seja
bloqueada no seu respectivo gancho.

FUNCIONAMENTO E USO

re;

A parte superior da porta deve ser encaixada na
traseira da cabine ou entao fixada na sua propria
parte inferior.
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B C-2.1.1 Saida da cabine em situacao de

emergéncia

Em caso de emergéncia a cabine possui uma saida de
seguranca realizada no vidro posterior.

Ele possui manilhas de bloqueio com perno de plastico
de cor vermelha, que pode ser rompido facilmente para
permitir a abertura total do vidro.

M C-2.2 REGULAGEMDO BANCO DO MOTORISTA

Uma acurada regulagem do banco permite ao operador
guiar de forma segura e confortavel. O assento do
manipulador é equipado com dispositivos que permitem
regular o molejo, a altura, a distancia dos comandos, a
inclinacdo do encosto e a altura dos apoios de bragos.

 Regulagem da distancia do assento aos
comandos
Para colocar o assento para frente ou para tras,
mova a alavanca A e faca forca no assento na
direcdo desejada. Depois de desloca-lo, solte a
alavanca, assegurando-se de que o assento esteja
bloqueado na posicéo previamente escolhida.

* Regulagem da altura e do molejo
Solte a alavanca do botdo B e rode-a em sentido
horario ou anti-horario até chegar ao molejo
desejado. Para uma regulagem correta, assegure-
se de que o indicador amarelo C encontra-se no
campo verde com o operador sentado no assento
de guia.

+ Regulagem da inclinacao do encosto
Mova a alavanca D e pressione ou desencoste as
costas do encosto até obter a inclinacao desejada
e, entdo, solte a alavanca.

FUNCIONAMENTO E USO

*  Regulagem da altura dos apoios de bracos
Erga o apoio E e mova a roda F para modificar a
posicéo do apoio de braco.

- O assento é para somente uma pessoa.
- Nao ajuste o assento com a maquina em

movimento.
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FUNCIONAMENTO E USO

W C-2.4 REGULAGEM DO VOLANTE
H C-2.3 APERTO DOS CINTOS DE SEGURANCA

* Regulagem da inclinacdo

Sente-se corretamente no lugar de conducgéo, entéo: Para regular a inclinacdo do volante, afrouxe a
alavanca 1 e puxe ou empurre o volante na posicao
- Oscintos possuem enrolador. Para colocé-los puxe desejada, entéo trave novamente a alavanca 1.

a lingleta 1 e insira-a na presilha 2 até que se

encaixe.
+ Paradesencaixar os cintos, aperte o botédo 3 e retire mm

a presilha da fivela.

Antes de iniciar as operacées de conducéo,
certifique-se sempre de que o volante esteja
perfeitamente bloqueado.

+  Verifique que os cintos estejam apoiados no quadril
e ndo sobre o estdmago.

+ O comprimento do cinto pode ser ajustado na sua
extremidade. Certifique-se de que a presilha seja
mantida na posi¢ao central.

m- 948

1 '
'
—,

|
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FUNCIONAMENTO E USO

H C-2.5 REGULAGEM DOS ESPELHOS B C-2.6 ACENDIMENTO DAS LUZES DE TETO DA
RETROVISORES CABINE

A maquina possui dois espelhos retrovisores externos: A |uz de teto A da cabine possui um interruptor B com
) o _ trés posigdes para
*+ O espelho 2 é posicionado em um estribo de
sustentac@o numa posicéo avancada que permite  Acendimento continuo da luz interna

o controle do espaco traseiro da maquinanolado .  Ppressione a parte inferior do interruptor para
direito. Regule a posicéo, girando-o manualmente acender a luz interna.

sobre sua juntura.

) _ Desativagdo da luz
* O espelho 3 & colocado na estrutura superior . Coloque o interruptor em posigdo central para

esquerda do para-brisa e controla o espaco traseiro apagar a luz.
da maquina no lado esquerdo. Regule a posicgéo,
girando-o sobre sua juntura. Acendimento da luz interna sincronizada a porta

* Pressione a parte superior do interruptor para
sincronizar o acendimento e 0 apagamento da luz
com a abertura e o fechamento da porta.
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EN C-3 LOCAL DE COMANDO

H C-3.1 COMANDOS E INSTRUMENTOS

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

27
28
29

Bocal ajustavel de aeracao 30

Interruptor selecdo estabilizador posterior 31

esquerdo (somente Girolift 5022)

Interruptor selecéo estabilizador anterior esquerdo
(Girolift 5022) e anterior/posterior esquerdo
(Girolift 3514/3518)

Interruptor selecé@o estabilizador anterior direito
(Girolift 5022) e anterior/posterior direito (Girolift
3514/3518)

Interruptor selecé@o estabilizador posterior direito
(somente Girolift 5022)

Alavanca de regulagem inclinagéo volante

32
33
34
35
36
37
38
39
40
41

Comutador indicadores de direc&o - luzes - lavador
para-brisa - limpador de para-brisa

Comutador de partida

Indicador temperatura liquido de resfriamento motor
Luzes de sinalizagao de trabalho

Painel de controle estabilidade

Luzes de sinalizacao e indicadores luminosos
Indicador temperatura 6leo hidraulico

Indicador nivel combustivel

Contador de horas

Comutador de selegdo estorco

Botdo cambio mecéanico

Botéo de comando bomba de emergéncia
Interruptor luzes de emergéncia

Botéo de bloqueio diferencial

Comutador ventoinha climatizagcéo cabine
Interruptor luzes de posi¢éo

Interruptor luzes de neblina

Nivel com bolha de ar

Botao parada de emergéncia

Interruptor com chave de desativac¢ao do limitador
de carga

Pedal acelerador
Pedal freio

Reservatorio agua lavador de para-brisa

Pagina C-7

FUNCIONAMENTO E USO

re;

Espaco para documentos

Regulador elétronico acelerador a mao (somente
Girolift 5022)

Alavanca de comando multifuncional

Acelerador a mao (somente Girolift 3514 e 3518)
Vao porta-objetos

Interruptor selecao nivelamento maquina

Bot&o de bloqueio/desbloqueio rotag¢io torre
Comutador Cabine-Estrada-Naveta

Seletor marcha para frente/para tras

Caixa de fusiveis e relés e da placa Danfoss
Freio de estacionamento

Banco ajustavel
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FUNCIONAMENTO E USO
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FUNCIONAMENTO E USO

Bl C-3.2 COMANDOS E INSTRUMENTOS DO N C-3.2.2 Alavanca polifuncional (ref. 38) para

MOTOR selecao marchas para frente/para tras
- Cambio marchas hidraulicas
B C-3.2.1 Comutador de partida (ref. 8) B  Funcéo selecao marcha para frente/para tras
Possui cinco posicoes: Possui trés posicoes:

O Nenhum circuito esta sob tensdo, a chave ¢ @  Posi¢do neutra; nenhuma marcha foi selecionada
extraivel e 0 motor estdo em condi¢ao de parada. (F) Colocando a alavanca na posicdo @, seleciona-

I Circuitos sob tensdo, predisposicdo para a se a marcha para frente.
partl_da do motor. Funcionamento dos sinais € @  Colocando a alavanca na posi¢éo @, seleciona-
dos instrumentos de controle a bordo. se a marcha a ré.

Dispositivo térmico de partida para climas frios
(somente Girolift 3514-3518). Girar a chave nesta
posicao e manté-la de 10 a 15 segundos; entao,
gira-la até o fim de curso para a partidadomotor. B Fungdo cdmbio marchas hidraulicas
No Girolift 5022, com a chave nesta posicdo,  Possui duas posicoes:

nao ocorre nenhuma fungéo (pré-aquecimento . .
o ¢ao (pre-aq @ Girando a parte terminal da alavanca nesta
automatico).

posicéo, seleciona-se a marcha lenta
Partida do motor; achave retorna automaticamente

na posicao | quando for solta. Girando a parte terminal da alavanca nesta

posicdo, seleciona-se a marcha veloz

o

Posicdo do comutador de partida para a
transferéncia dos comandos.

CAUTELA

Se o comutador 37 Estrada-Canteiros-Naveta
estiver na posicao P, o motor nao da partida.
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B C-3.2.3 Alavanca polifuncional (ref. 7) para
comutacéao indicadores de direcao -
lavador de para-brisa - limpador de
para-brisa - luzes

B Funcéo indicadores de direcao:

Colocando a alavanca na posigéo 1, indica-se uma

mudanca de direc&o para a esquerda; vice-versa, com

a alavanca na posicao 2, indica-se uma mudanca de

direcdo para a direita.

B Funcdo lavador de para-brisa:
Para esguichar agua no péara-brisa da cabine apertar
0 segundo estagio da alavanca ao longo do seu eixo.

B Funcao avisador acustico:

Apertando o botdo no alto da alavanca ao
B:> longo do seu eixo, ativa-se o avisador acustico
independentemente das outras funcodes
programadas.

B Funcéao limpador de para-brisa:

O comando do limpador de péara-brisa pode ser obtido
girando a parte terminal da alavanca em uma das
quatro posicoes:

Limpador de péara-brisa parado

Limpador de péara-brisa parado

Limpador de para-brisa na 12 velocidade
Limpador de para-brisa na 22 velocidade

- NN

FUNCIONAMENTO E USO

B Funcdo mudanca de luzes:

A alavanca possui trés posi¢des no eixo vertical e esta
associada ao botdo 22.

22 Interruptor luzes para a circulacao viaria

—0—
P E localizado no lado direito do painel
E € possui trés posicoes:
[3)

Bot&o na posicéo 1:
+ Alavanca na posicao @ ou @: Luzes apagadas

Bot&o na posicéo 2:
+ Alavanca na posicao @: Luzes de posicao acesas
+ Alavanca na posicao @: Luz baixa acesa

Botédo na posicéo 3:
+ Alavanca na posicao @: Luz baixa acesa
+ Alavanca na posicao @: Luz alta acesa

A alavanca na posicéo @, independentemente do
interruptor 22, tem somente a funcéo de piscar a luz
alta (se solta, a alavanca volta a posicéo @).
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FUNCIONAMENTO E USO

M C-3.2.4 Freios

28 Pedal do freio de servico

Exercer uma presséo progressiva com o pé para obter
a diminui¢éo de velocidade ou a parada da maquina.
Intervém nos semi-eixos dos dois eixos.

40 Alavanca freio de estacionamento

Para ativa-lo, puxe para cima a alavanca até conseguir
engancha-lo. Para desativa-lo, solte a trava e abaixe
a alavanca até o fim de curso.

CAUTELA

Nao utilizar o freio de estacionamento para diminuir
a velocidade da maquina, a ndo ser em casos de
emergéncia, pois deste modo reduz-se a eficiéncia
do mesmo.
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FUNCIONAMENTO E USO

B C-3.2.5 Comando acelerador 33  Acelerador a mao mecéanico (somente 3514 e
3518)
27 Pedal acelerador Puxando progressivamente a alavanca g para frente

A sua pressao controla o regime do motor e, junto cOM  aymenta-se o numero de rotagées do motor.

0 cambio, a velocidade da maquina. Possui, na parte  gg solta, a alavanca mantera a posicéo definida.

de baixo, um fim de curso ajustavel. Desloca-la para tras para diminuir o nimero de
rotacoes.

31 Acelerador a mao mecénico (somente 5022)

Rodando o regulador Bl em sentido horario, aumenta-
se progressivamente o nimero de rotagées do motor.
Para diminuir o numero de rotagdes, rode o regulador
em sentido anti-horario.
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FUNCIONAMENTO E USO

B C-3.2.6 Comandos cadmbio de velocidade M C-3.2.7 Comando bloqueio diferencial

mecéanico
20 Botao bloqueio diferencial
17 Botao cambio mecénico Exercendo e mantendo uma pressdo
- E destinado & mudanga de marcha 12 e 22 neste botao, obtém-se o bloqueio da ponte
velocidade. diferencial.
+  Aperte o botéo para selecionar a marcha desejada. O bloqueio é indicado pela luz de
+  Cada presséo do botéo relaciona-se a selecdo de sinalizagdo presente no proprio botao.

uma nova marcha.
+  Aluzde sinalizagédo no botéao esta apagada com a
12 marcha engatada; acende-se com a 22 marcha

engatada.

A| ATENCAO

O comando de bloqueio diferencial deve ser utilizado
exclusivamente em percurso retilineo e antes que se
verifique um deslizamento excessivo de uma roda.
Antes de ativa-lo, colocar no minimo as rotacées
do motor.

E absolutamente proibida a ativacdo do cambio
quando a maquina estiver em movimento.
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B C-3.2.8 Selecao do estorco B C-3.2.9 Comutador cabine-estrada-naveta

16 Comutador selecdo estor¢co 37 Comutador

Situa-se do lado direito do painel de comandos e possui  Sjtya-se do lado esquerdo do painel de comandos e
trés posicdes para a selecéo do tipo de tor¢édo: possui trés posides:

+ Girando o seletor na posicéo 1, seleciona-se a

1 Translagéo “a caranguejo” T )
posicéo de trabalho com comandos na cabine

0 Somente rodas anteriors . s .
Girando o seletor na posicao 0, seleciona-se a
2 Quatro rodas de torgéo posicéo de trabalho para a circulagéo viaria

Rodando o seletor na pos. 2 a chave pode ser
retirada e os comandos séo transferidos ao
quadro de comandos remoto.llumina-se a luz de
sinalizagéo verde A.

CAUTELA

Antes de executar atransferéncia dos comandos ao
quadro de comandos remoto, girar o comutador de
partida na posicao "Naveta" (veja C-3.2.1).
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TEREX.

B C-3.2.10 Comandos auxiliares de conducéao

19 Interruptor luzes de emergéncia

Possui duas posicdes ligado/desligado
A e comanda a ligacdo simultanea e
intermitente das setas de sinalizac&o.
21 Comutador ventoinha climatizacdo cabine
. Possui trés posicoes:

0 Ventoinha desligada
18 Interruptor bomba de emergéncia

1 Ativa a primeira velocidade

2 Ativa a segunda velocidade

Situa-se do lado esquerdo do painel de
comandos e possui duas posi¢coes:
0 Bomba desligada

1 Ativagéo da bomba (luz de sinalizagéo vermelha
acesa).

O botédo deve ser mantido apertado
contemporaneamente ao uso dos comandos

manuais no distribuidor.
Se rilasciato la pompa si disattiva.
Sequéncia correta de funcionamento:
+ Motor parado.
+ Chave do comutador na posigéo 1.
+ Acione a alavanca para executar o movimento
desejado.
+ Aperte o botéo de ativagao da bomba de emergéncia.

A| ATENCAO

Néao acione a bomba de emergéncia sem ter antes
executado o comando desejado com a alavanca.
A bomba de emergéncia funciona por meio de um
motorelétrico. E portanto recomendavel manté-laem
funcionamento por aproximadamente 30 segundos
alternando com aproximadamente 2 minutos de
pausa para o resfriamento do motor elétrico.

CAUTELA

Verifique o estado da bomba de emergéncia toda
semana, pois elapode sofrer danos, se nao forusada.

FUNCIONAMENTO E USO

re;

22 Interruptor luzes para a circulacao viaria
- E localizado no lado direito do painel acima
\ﬁ do comutador de partida e e esta associado
< a alavanca 7 (veja cap. C-3.2.3).

23 Interruptor luzes de neblina

E localizado no lado direito do painel acima do
comutador de partida e possui duas posicoes:

0 Luzes de neblina apagadas
1 Luzes de neblina acesas (ilumina-se a luz
de sinalizacao no interruptor).

50 Registro comando aquecedor na cabine

Localizado no lado esquerdo na base do banco do

motorista.

+ Girando em sentido horario, fecha-se o0 aquecimento.

+ Girando em sentido anti-horario, abre-se o
aquecimento da cabine.

+ A quantidade de ar quente é regulada pelo
comutador 21.

4 )

0
ﬁm
-

J

J S |
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B C-3.3 INSTRUMENTOS E LUZES DE

SINALIZACAO

H C-3.3.1 Instrumentos

9

13

14

15

Indicador temperatura liquido de resfriamento
motor

Sinaliza a temperatura do liquido de resfriamento
do motor. Se a flecha estiver no vermelho e acender
a luz de sinalizacdo no instrumento, desligue a

maquina e procure as causas do inconveniente.

Indicador temperatura éleo hidraulico

Sinaliza a temperatura do 6leo hidraulico dentro
do reservatério. Se a temperatura superar o limite
permitido ou acender a luz de sinalizagéo vermelha
no instrumento, desligue a maquina e procure as
causas do inconveniente.

Indicador de nivel combustivel

Sinaliza o nivel de combustivel no reservatorio.
Quando o nivel do combustivel entrar na reserva,

acende-se a luz de sinalizag&o no instrumento.

Contador de horas

Contador de horas para a sinalizagéo do tempo de
funcionamento da maquina. Use-o sistematicamente
para realizar a manutengcao programada.

0/0[oo]o| 15
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TEREX.

B C-3.3.2 Luzes de sinalizacao (ref. 12)

61

62

63

64

65

66

Luz de sinalizacao carga da bateria insuficiente
O acendimento desta luz indica que a carga do
alternador é insuficiente.

Luz de sinalizagcdo obstrucao filtro éleo
hidraulico

Quando esta luz acender, substituir sem dividas o
cartucho filtro 6leo no retorno do reservatério.

Luz de sinalizacdo obstrucéo filtro ar

Quando esta luz acender, providenciar a limpeza
ou, se necessario, a substituicdo dos cartuchos
filtrantes.

Luz de sinalizacdo pressao 6leo motor
insuficiente

O acendimento desta luz indica uma presséao
insuficiente do 6leo do motor

Luz de sinalizacdo freio de estacionamento
ativado

O acendimento desta luz indica que a alavanca
do freio de estacionamento ndo se encontra em
posicéo de repouso (o freio € ativado)

Luz de sinalizacdo pressao d6leo freios
insuficiente

O acendimento desta luz indica que o circuito
de frenagem nao tem presséao suficiente para o
funcionamento correto.

Jo063n

|-——-|

0/0/ojojo|
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re;

67 Luz de sinalizacao luzes altas

68

69

70

71

Indicador de cor azul para sinalizar o acendimento
das luzes altas.

Luz de sinalizacado indicadores de direcdo
Indicador de cor verde para sinalizar o acendimento
dos indicadores de direcéo.

Luz de sinalizacao luzes de posicao
Indicador de cor verde para sinalizar o acendimento
das luzes de posicéo.

Luz de sinalizacdo de alarme geral

O acendimento desta luz de sinalizagéo vermelha
indica um problema na maquina. Contatar o Servico
de Assisténcia Técnica TEREXLIFT

Luz de sinalizacao de pré-aquecimento das
velas (somente para Girolift 3514-3518)
Indicador laranja para sinalizar o pré-aquecimento
das velas do motor. Esperar que a luz de sinalizagéo
se apague antes de dar a partida.
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l C-3.4 ALAVANCA DE COMANDO

Os manipuladores da série Girolift possuem uma
alavanca de comando polifuncional eletro-proporcional
para o controle de todos os movimentos da maquina.
A alavanca de comando possui dois botdes (H e
H) na parte superior para a selecao da funcado a ser
programada, uma rodinha El para acionar a extensao
do brago e um botéo para o comando intencional E1
posto nella parte anterior.

A alavanca de comando deve ser movimentada nas
quatro diregdes: frente - trés - direita - esquerda para
a realizacdo das fungdes programadas.

O botao B deve ser mantido apertado até a completa
execucdo do movimento.

Sem que este botdo seja acionado a alavanca nao
realiza nenhuma acdo, mesmo sendo movimentada.

IMPORTANTE

Segurar corretamente a alavanca de comando e
movimenta-la com delicadeza.

A velocidade de movimento dos atuadores
depende da posicdao na qual foi colocada a
alavanca: um pequeno deslocamento determina
o movimento lento dos atuadores e, vice-versa,
colocar a alavanca no maximo determina a maxima
velocidade do atuador.

A| ATENCAO

Aalavanca de comando deve ser acionada somente
pelo operador sentado corretamente no banco do
motorista.

A| ATENCAO

Antes de acionar a alavanca de comando, certificar-
se de que no raio operacional nao se encontrem
pessoas.
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

B C-3.4.1 Selecao das funcoes

Na partida da maquina a alavanca de comando se
posiciona automaticamente para a movimentacao
do brago; para realizar a selegcao de outras fungdes
proceder como segue:

. Certificar-se de que a alavanca esteja na posicao
central.

. Apertar o botdo Bl e manté-lo na posicéo

. Selecionar a funcéo desejada, apertando o botao
ou F. Com a pressdo de uma tecla fungéo,
ilumina-se a agéo correspondente no grupo luzes
de sinalizaczo HU.

. Executar o comando movendo delicadamente a
alavanca na posicao desejada ou acionando a
rodinha El para o comando da extensao do brago
telescépico.

. O comando em execucéo é evidenciado pelo
acendimento da luz de sinalizag&o correspondente
no grupo de luzes de sinalizaczo .

Elevacao/descida garfos
Extensao/recolhimento bracgo telescépico
Rotacao acessoério terminal

Bloqueio/desbloqueio acessoérios

00006

Rotacao torre bloqueada

N
s

e/

Nid

Bloqueio diferencial

Rotacao torre livre
Torre alinhada para a inser¢éo do perno de
bloqueio

Luz de sinalizagédo laranja — diagnéstico do
motor Perkins (ver cap. E-1.2 pag E-5)

LI X OX

Luz de sinalizacdo vermelha — diagnostico do
motor Perkins (ver cap. E-1.2 pag E-5)

CAUTELA

Caso o botao B seja solto por um tempo superior
a 0,5 segundos durante a execucdo de um
movimento, a funcao bloqueia-se.

Para reativar o movimento repetir o procedimento
de selecao da funcéao.

FUNCIONAMENTO E USO

~
G

)

e

IMPORTANTE

O botao de funcao il pode ser solta apos a selecao
da funcéao.

O botao de funcao B deve ser mantida apertada até
a completa execucao do comando.
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B C-3.4.2 Comandos dos bracos

Na partida da maquina, sem a pressao de qualquer
botao de funcao, sdo habilitados os comandos do

braco:
ABBASSA

RICHIAMA ROVESCIA

SOLLEVA

B C-3.4.3 Parada de emergéncia

Aagao dos comandos acionados pode-se interrompida
apertando o botdo de parada de emergéncia 25.

A ativacao deste botao bloqueia todos os movimentos
e para o motor.

Para rearmar o botao, rodar em sentido horario.

Apertando o botao de funcdo HEl, habilita-se a
inclinacdo dos acessdrios terminais ou a rotacdo
da torre.

Antes de dar partida a maquina, eliminar as causas
que provocaram a parada de emergéncia.

= @D & s
o
BEE[

1

Apertando o botdo de funcdo B, habilita-se o
bloqueio/desbloqueio dos acessorios terminais ou
a ativacao de acessorios terminais como: lanca de
manutencdao, guincho, etc.

B <> Om
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B

B C-3.4.4 Elevacao/descida do braco

A| ATENCAO . .

Antes de executar movimentacbées do braco, Q< 2
certifique-se de que no raio operacional ndo se /// ///43

encontrem pessoas.

Para movimentar o brago:
Coloque a alavanca no centro e aperte o botdo E1

. Acione delicadamente a alavanca na dire¢céo para
elevar o brago ou na direcdo @ para abaixa-lo. Na
série de luzes de sinalizagdo ! se iluminara a
luz da funcéo ativa.

o,
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H C-3.4.5 Extensao/recolhimento do braco
telescopico

A| ATENCAO

Antes de executar movimentacées do braco,
certifique-se de que no raio operacional nao se
encontrem pessoas.

Para executar a extensao ou o recolhimento do brago
telescopico:

Coloque a alavanca no centro e aperte o botdo E1

Acione delicadamente a rodinha na direcao
0O para estender o bragco ou na direcdo @ para
recolhé-lo. Na série de luzes de sinalizacdo il se
iluminara a luz da fungéo ativa.
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B C-3.4.6 Inclinacao para frente/para tras da

re)
chapa de engate @ g
A| ATENCAO &

Antes de executar movimentacées do braco, 5
certifique-se de que no raio operacional nao se
encontrem pessoas.

Para inclinar a chapa de engate dos acessoérios:
Coloque a alavanca no centro e aperte o botao

Acione delicadamente a alavanca na direcdo @®
para inclinar para frente a chapa de engate ou
na direcdo @ para inclina-la para tras. Na série
de luzes de sinalizagdo H se iluminara a luz da
funcéo ativa.
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B C-3.4.7 Bloqueio rapido dos acessorios
terminais

A ATENCAO D)

Antes de executar movimentacées do braco, g
certifique-se de que no raio operacional nao se

encontrem pessoas. 5
Para bloquear os acessorios terminais: ﬁ l @

Coloque a alavanca no centro e aperte o botdo E1

Aperte o botdo H para selecionar a funcao
de bloqueio dos acessoérios e mantenha-o
pressionado até a execugdo completa do
comando.

Acione delicadamente a alavanca na dire¢céo ®
para bloguear o acessorio ou na direcdo @® para
desbloquea-lo. Na série de luzes de sinalizagéo
it se iluminara a luz da fungéo ativa.
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B C-3.5 COMANDO DE NIVELAMENTO MAQUINA

A| ATENCAO

Nao acione o comando de nivelamento da maquina
quando o braco estiver elevado além da posicao
horizontal.

Para nivelar a maquina:

. Coloque a alavanca no centro e aperte o botao E1

. Aperte o botdo EH para selecionar a fungéo
de nivelamento e mantenha-o pressionado até a
execucdo completa do comando.

. Acione delicadamente a alavanca na direcdo @®
para elevar o lado esquerdo ou na direcdo @ para
abaixar o lado esquerdo.

Verifique o nivelamento da maquina através do nivel
6. Abolhade ardeve estar no centro do instrumento.

Afuncéo de nivelamento da maquina é ativa somente
com a torre bloqueada na posicao central e com
braco posicionado em ndao mais que dois metros
de altura do chéao.
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H C-3.6 COMANDO ESTABILIZADORES GIROLIFT
3514 E GIROLIFT 3518

Para movimentar os estabilizadores:

* Aperte o botdo 3 para movimentar os estabilizadores

TEREX.

esquerdos

Aperte o botéo 4 para movimentar os estabilizadores

direitos

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

FUNCIONAMENTO E USO

Estos botbes possuem duas posicbées com retorno
ao centro quando séo soltos. Devem ser mantidos
apertados até a completa execugdo do movimento
desejado.

(S]

N

Depois de ter selecionado a funcédo desejada,

Cologue o botéo na pos. © per ara movimentar o
estabilizador traseiro

Na posicéo central @ néo é ativa nenhuma funcéo.

prosseguir como segue:

CAUTELA

O acionamento dos estabilizadores é permitido
somente se o braco néo estiver elevado acima da

Coloque a alavanca no centro e aperte o botao E1

Acione delicadamente a alavanca na direcdo @
para abaixar o estabilizador ou na direcdo @ para
eleva-lo.

horizontal.

&@ &@

Coloque o botdo na pos. @ para movimentar o
estabilizador dianteiro
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H C-3.7 COMANDO ESTABILIZADORES GIROLIFT
5022

Para movimentar os estabilizadores é preciso apertar

um dos quatro botées 2 -3 -4 -5 que comandam

respectivamente:
e

2  Estabilizador posterior esquerdo Q W
3  Estabilizador anterior esquerdo %// @ @
4  Estabilizador anterior direito

5  Estabilizador posterior direito

Estos botdes possuem duas posi¢cdes com retorno
ao centro quando sdo soltos. Devem ser mantidos
apertados até a completa execu¢do do movimento
desejado.

© Cologue na posicdo @ para movimentar a
extensao/recolhimento do brago do estabilizador.

©® Coloque naposicdo @ para movimentar a subida/
descida do estabilizador.

@ Naposicdo central @ ndo é ativanenhumafungdo. A seqiéncia correta para a ativacdo dos

estabilizadores é a seguinte:

e Estenda os bracos dos estabilizadores até o fim
de curso.

. Coloque a alavanca no centro e aperte obotao Bl  Abaixe os estabilizadores, fixando-os firmemente
a terra.

O mesmo procedimento para eleva-los:

e Eleve os estabilizadores até o fim de curso e
entdo recolha os bracos dos estabilizadores.

Depois de ter selecionado a fungédo desejada,
prosseguir como segue:

. Acione delicadamente a alavanca na direcdo @
para abaixar os estabilizadores ou para estender
0 seu braco; acione a alavanca na direcao @ para
elevar os estabilizadores ou para recolher o seu
braco.

(F \

((k‘ﬁ!lség éy

e
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Lista completa dos comandos para a movimentacao
dos estabilizadores:

Botédo 3em @ + botao B apertado, alavanca na diregéo
A:

Extensao do braco do estabilizador anterior
esquerdo

Botdo 3 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
A:

Descida do estabilizador anterior esquerdo

Botdo 4 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
A:

Extenséo do braco do estabilizador anterior direito

Botdo 4 em © + botao B apertado, alavanca na diregao
A:

Descida do estabilizador anterior direito

Botédo 5 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
A:

Extensdo do braco do estabilizador posterior
direito

Botdo 5 em @ + botédo B apertado, alavanca na diregdo
A:

Descida do estabilizador posterior direito

Botédo 2 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
A:

Extensdo do braco do estabilizador posterior
esquerdo

Botdo 2 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
A:

Descida do estabilizador posterior esquerdo
Botéo 3 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
B:

Recolhimento do braco do estabilizador anterior
esquerdo

Botdo 3em @ + botéo B apertado, alavanca na diregdo
B:

Subida do estabilizador anterior esquerdo

Botdo 4 em @ + botdo B apertado, alavanca na diregéo
B:

Recolhimento do braco do estabilizador anterior
direito

Botdo 4 em © + botéo B apertado, alavanca na diregéo
B:

Subida do estabilizador anterior direito

m T E R Ex Manipulador com brago telescépico Série GIROLIFT @
®
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+  Botdo5em @ +botdo B apertado, alavanca na dire¢do
B:
Recolhimento do braco do estabilizador posterior
direito

+  Botdo5em @ +botao B apertado, alavanca na dire¢do
B:
Subida do estabilizador posterior direito

- Bot&o2em @ +botao B apertado, alavanca na diregéo
B:

Recolhimento do braco do estabilizador posterior
esquerdo

- Botdo2em @ +botio B apertado, alavanca na diregéo
B:

Subida do estabilizador posterior esquerdo

CAUTELA

O acionamento dos estabilizadores é permitido
somente se o braco néo estiver elevado acima da
horizontal.
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B C-3.8 COMANDO DE ROTAGCAO DA TORRE

CAUTELA =

Antes de acionar o comando de rotacao da

torre, certifique-se de que a rotacdo tenha sido
desbloqueada (veja C-3.9)
Para executar a rotac&o da torre: G

Aperte o botao Hl na alavanca de comando para
ativar a fungé@o de rotagdo. Na série de luzes de

sinalizacéo i se iluminar4 a luz da funcéo ativa.
Coloque a alavanca no centro e aperte o botdo E1

« Acione delicadamente a alavanca na direcdo ®
para girar a torre em sentido horario ou na direcéo
@ para gira-la em sentido anti-horario.
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l C-3.8.1 Alavanca de comando da rotacdo no
lado esquerdo (opcional)

A alavanca de comando opcional situada no lado
esquerdo do banco do motorista serve somente para
a rotacé@o da torre da maquina. A sua presenca torna
inoperante a mesma funcéo na alavanca de comando
principal do lado direito.

Para ativar a rotacdo:

. Pressione o botdo de permissao “homem presente”
naalavanca principal e manté-lo apertado durante
todo o movimento.

. Levante a trava de seguranga da maquina na
alavanca de comando da rotacdo e acione a
alavanca para a direita ou para a esquerda,
de acordo com o sentido de rotacdo escolhido
previamente:

- Alavanca para a direita: rotacao horaria
- Alavancaparaaesquerda: rotagdo anti-horaria
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B C-3.9 COMANDO BLOQUEIO ROTAGAO TORRE

Para executar o bloqueio/desbloqueio da rotacéo da
torre:

Bloqueio da rotacao

Gire atorre até o acendimento da luz de sinalizacéo
que indica o alinhamento da maquina.

Aperte o botdo B na alavanca de comando e
cologue o botédo 36 na posicdo @ (mantendo-o
na posicao por alguns segundos) para efetuar o
blogueio. Na série de luzes de sinalizagédo H se
iluminara a luz de rotagé@o bloqueada.

Desbloqueio da rotacao

Aperte o botdo Bl na alavanca de comando e

coloque o botédo 36 na posicdo © para efetuar o / \
desbloqueio. Na série de luzes de sinalizagédo

X
se acenderd a luz de sinalizagédo de rotagao livre. =
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BN C-4 COLOCACAO EM SERVICO

H C-4.1 ANTES DE DAR PARTIDA AO MOTOR

+ Para a seguranca do operador, de outras pessoas
e para a maxima durabilidade da maquina, efetue
um controle geral antes de dar partida ao motor.

+ Retire sujeiras e detritos de dentro da cabine,
especialmente de perto dos pedais e da alavanca
de comando.

+ Retire 6leo, graxa e barro dos pedais e das
alavancas de comando.

« Certifique-se de que maos e sapatos estejam limpos
e enxutos.

+ Certifique-se de que os cintos de seguranga sejam
eficientes.

+ Verifique o bom funcionamento de luzes, sinalizadores
luminosos, setas, luzes de emergéncia, limpador de
para-brisa e sinalizador acustico.

+ Ajuste o banco de modo a alcancar com comodidade
todas as alavancas de comando e de modo a
acionar completamente o pedal do freio sem ser
necessario desencostar-se do banco do motorista.

+ Ajuste os espelhos retrovisores de modo a obter
uma boa visibilidade do espaco traseiro da maquina,
permanecendo comodamente sentado no banco do
motorista.

« Certifique-se de que o freio de mao esteja acionado.

B C-4.1.1 Checagem na partida da maquina

Ao pbr a maquina em movimento, o limitador de
carga faz uma checagem progressiva para verificar o
funcionamento do sistema.

Depois de aproximadamente 3 a 4 segundos, aparece
a data e o modelo da maquina e, ap6s cerca de
15 segundos, aparece uma escrita que pede para
confirmar o equipamento em uso (é visualizado o ultimo
equipamento usado). Aperte ENTER para confirmar.
Se permanecer aceso o led verde, a maquina esta
pronta para o uso, se ficar aceso o led amarelo sera
necessario operar com cuidado especial, pois a carga
erguida é superior a 90% da carga admitida, masinferior
a carga maxima permitida.

Em condicbes de led vermelho aceso, a carga erguida
€ maior que a carga maxima permitida. Os movimentos
sao automaticamente bloqueados, a nao ser os de
recolhimento em posicao estavel.

Realize ainda a verificacdo do correto funcionamento
dos dispositivos de seguranca, seguindo os modos
previstos no cap. D-3.19 relativo a:

+ Sistema anti-capotagem

+ Botao no joystick

+ Botao de parada de emergéncia

+ Comando de partida da maquina

+  Bomba de emergéncia

FUNCIONAMENTO E USO

re|

+  Coloque o cambio mecéanico em ponto morto.
+ Pise no pedal do acelerador até o fim de curso.
« Dé partida ao motor girando o comutador de partida

W C-4.2 PARTIDA DO MOTOR

naposicao 6 soltando-o assim que o motor partir.
Caso o motor ndo parta entre 20 segundos, solte a
chave e aguarde por volta

de dois minutos para tentar 9\|
uma nova partida.

g
+ Depois da partida do motor,
reduzaao minimo arotacéo
do motor, e aguarde alguns ’
minutos antes de ativar \ @

a marcha, de modo a v
permitir um progressivo i
aquecimento do Oleo do

motor e otimizar a lubrificacéo.

+ Caso a partida do motor tenha sido realizada com
fontes externas, remova os cabos de conexao (veja
proximo capitulo).

A| ATENCAO

Caso os sinalizadores luminosos nao se apaguem
ou se acendam quando o motor esta em movimento,
desligue-o imediatamente e pesquise as causas do
mal funcionamento.

Depois da partida, descendo do local de conducéo, o
motorpermanece em movimento. NAO DISTANCIAR-
SE DO LOCAL DE CONDUGCAO SEM ANTES TER
DESLIGADO O MOTOR, ABAIXADO O BRACO NO
CHAOQ EATIVADO O FREIO DE ESTACIONAMENTO.
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B C-4.3 PARTIDA DO MOTOR COM FONTE DE
ALIMENTACAO EXTERNA

Quando se realiza a partida com fonte de alimentacao
externa, com conexao a baterias de outra maquina,
certifique-se de que os dois veiculos ndo entremem
contato para que seja evitadauma possivel formacao
defaiscas. As baterias produzem um gas inflamavel
que poderia serincendiado quando em contatocom
as faiscas, provocando a explosao da bateria.

Nao fume durante o controle dos eletrdlitos.

Mantenha distante do cabo positivo (+) das baterias
qualquer objeto metalico como fivelas, pulseiras
de reldgios, etc., pois poderiam causar um curto-
circuito entre o podlo e as laminas adjacentes
com consequente perigo de queimaduras para o
operador.

As baterias de emergéncia devem possuir a mesma
tensao nominal e a mesma capacidade das baterias
do manipulador telescopico.

Para a partida com uma fonte de alimentacao externa,
proceder do seguinte modo:

+ Desative, com as respectivas alavancas de comando,
0s mecanismos eventualmente ativos.

+ Posicione a alavanca do cambio em ponto morto e
ative o freio de mao.

+ Certifique-se de que a bateria a serem carregada
A esteja bem conectada ao terra, e que o nivel do
eletrolito seja regular.

+ Conecte as duas baterias seguindo as indica¢des
apresentadas na figura, conectando antes todos os
pblos positivos das duas baterias e depois o0 p6lo
da bateria de socorro B a massa da maquina.

« Caso a bateria de socorro se encontre em um outro
veiculo, certifique-se que este nao esteja em contato
com o veiculo a ser socorrido; entéo, coloque em
funcionamento o veiculo de socorro e manté-lo em
um regime correspondente a 1/4 da aceleracéao

+ Coloque em funcionamento o motor do manipulador,
atuando no comutador de partida e seguindo o
procedimento indicado no capitulo C-4.2 “Partida
do motor”.

FUNCIONAMENTO E USO

Ep

+ Desconecte os cabos retirando o cabo negativo
antes da massa e depois da bateria de socorro.
Desconecte o cabo positivo da bateria a ser
carregada e depois o0 cabo da bateria de socorro.

PERIGO

ELETRICO

Utilize somente uma bateria de 12 V, pois outros
dispositivos (carregador de baterias, etc.) podem
provocaraexplosao da bateria ou danos ainstalacao
elétrica.
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B C-431 PARTIDA DO MOTOR COM

TEMPERATURAS BAIXAS

Em caso de partida a frio recomenda-se usar 6leos
comyviscosidade SAE adequada atemperaturaexterna.
Para mais informacdes, consulte o manual de uso e

manuten¢do do motor.
A maquina é fornecida com 6leo SAE 15W/40.

Para a partida a frio adote o seguinte procedimento:

()

Vol B

-1 F 35

SAE 15W/40

| |
1 I
o o
K SAE 30
SAE Z),W\
0

N -
—H F-25

(D

+ Coloque o cAmbio mecénico em ponto morto.

- Para o Girolift 3514-3518: Rode o comutador

de partida na posicao e espere que a luz de
sinalizacéo 71 (C-3.3.2, pag.C-17) se apague,
indicando que ocorreu o pré-aquecimento das velas.
Para Girolift 5022: Rode o comutador de partida na
posicéo | e espere o sinalizador sonoro que indica

0 pré-aquecimento das velas.

+ Pressione o pedal do acelerador até o fundo e,
entéo, ligue o motor rodando o comutador de partida

na posicao 6 . Solte-o assim que o motor arrancar.

+ Depois da partida do motor, reduza ao minimo
a rotacdo do motor, e aguarde alguns minutos
antes de ativar a marcha, de modo a permitir
um progressivo aquecimento do éleo do motor e

otimizar a lubrificagéo.

m T E R Ex Manipulador com brago telescépico Série GIROLIFT @
®

FUNCIONAMENTO E USO

B C-4.4 DESCONEXAO DA BATERIA

Quando for necessaria alguma intervencédo de
manuten¢do ou de conserto e especialmente soldagem
namagquina, & necessario desconectarointerruptor geral
das baterias localizado no vao da roda posterior direita.
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TEREX.

B C-4.5 PARTIDA DA MAQUINA

Depois de colocar o motor na temperatura ideal de
regime de funcionamento, certifique-se de que todos
0s elementos estejam em posi¢do de transferéncia e
que aalavanca do cambio esteja em ponto morto, entao
proceda do seguinte modo:

« Certifique-se de que os estabilizadores estejam
completamente recolhidos e levantados do chéo.

+ Ative uma marcha em funcéo do tipo de trabalho a
ser realizado e das condi¢des do terreno sobre o
qual se deve operar.

+ Selecione o modo de estorcer desejado.

+ Selecione o sentido da marcha desejado (para frente
ou marcha-ré).

+ Solte o freio de mao.

+ Pise gradualmente no pedal do acelerador para
iniciar o deslocamento.

Néao acione a alavanca de selecao marcha para
frente/marcha-ré com a maquina em movimento.
A maquina inverteria bruscamente a direcao de
deslocamento com graves perigos para o operador.

FUNCIONAMENTO E USO

re;

B C-4.6 PARADA E ESTACIONAMENTO DA
MAQUINA

Pare amaquina, quando possivel, em umterreno plano,
enxuto e estavel; entdo proceda do seguinte modo:

+ Pare suavemente a maquina soltando gradualmente
0 pedal do acelerador e pisando no pedal do freio
de servico.

Coloque a alavanca do seletor de marcha para
frente/tras em ponto morto.

Ative o freio de mao e certifique-se de que a
respectiva luz de sinalizagdo se acenda no painel.

Solte o pedal do freio de servico.

Apoie no ch&o o acessério montado no braco.

Gire a chave do comutador de partida na posicao
“0” e retire a chave.

Desca do lugar de conducao e feche com a chave
a porta da cabine.

Gire o interruptor das baterias na posigcéo OFF.

Posicione-se sempre de frente para a maquina ao
descer do lugar de conducao; certifique-se de que
maos e sapatos estejam limpos e enxutos; segure
com as maos os respectivos apoios para evitar
escorregamentos ou quedas.

Depois de cada parada da maquina, ative sempre
o freio de estacionamento para prevenir possiveis
deslocamentos do veiculo.
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TEREX.

B C-4.7 COMANDOS DE EMERGENCIA

Versao GIROLIFT 3514 e 3518
Caso a alavanca de comando apresente defeito ou
mesmo todas as vezes que nao for possivel executarum
comando por meio da alavanca, € possivel a ativacéo
manual de emergéncia do distribuidor.
Odistribuidor possui 5 pequenas alavancas de comando,
gue acionam respectivamente as seguintes funcdes:
Alavanca 1 elevadaem A  Recolhimento do braco
abaixada em B Extenséo do braco
Alavanca 2 elevadaem A Descida do brago
abaixada em B Elevacéo do braco
Alavanca 3 elevadaem A Inclinagéo para frente
abaixada em B Inclinagéo para tras
Alavanca 4 elevadaem A Bloqueio do acessorio
abaixada em B Desbloqueio do acessério
Alavanca 5 elevadaem A Rotacgéo horaria da torre
abaixada em B Rotagaoanti-horariadatorre

Para executar um comando de emergéncia sao
necessarios dois operadores: um na cabine e outro

para a ativacdo manual do distribuidor.

Para tal fim, proceder como segue:

+ Abra a portinhola traseira @ para ter acesso ao
distribuidor e fixe-0 na posi¢éo erguida através do
gancho especifico.

+ Ooperador na cabine aciona abomba de emergéncia,
mantendo apertado o botao 18.

+ O operador externo aciona a alavanca do distribuidor
para executar o comando desejado.

FUNCIONAMENTO E USO

 Operando manualmente nos comandos de
emergéncia o limitador de carga nao intervém.

« Nao utilize a alavanca Bl (inclinacdo) com os
comandos manuais

Para o uso dos comandos de emergéncia seguir
cuidadosamente a seguinte sequéncia:

Alavancall em ©® Recolhimento total do braco

AlavancaH em ©® Descida do brago

Versao GIROLIFT 5022

Odistribuidor possui 5 pequenas alavancas de comando,

que acionam respectivamente as seguintes fungdes

(veja foto na pagina seguinte):

Alavanca 1 elevada em A Extenséo do brago
abaixada em B Recolhimento do brago

Alavanca 2 elevada em A Elevacgéo do brago
abaixada em B Descida do brago

Alavanca 3 elevada em A Inclinagado para tras
abaixada em B Inclinagéo para frente

Alavanca 4 elevadaem A Desbloqueio do acessério
abaixada em B Bloqueio do acessorio

Alavanca 5 elevada em A Rotacdo anti-horariadatorre
abaixada em B Rotac&o horéria da torre
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b,

Para executar um comando de emergéncia sao
necessarios dois operadores: um na cabine e outro
para a ativagdo manual do distribuidor.

Para tal fim, proceder como segue:

+ Suba sobre o reservatoério do diesel para ter acesso
ao distribuidor.

+ Ooperador nacabine aciona abomba de emergéncia,
mantendo apertado o botéo 18.

+ O operador externo aciona a alavanca do distribuidor
para executar o comando desejado.

Operando manualmente nos comandos de
emergéncia o limitador de carga ndo intervém.

- Nao utilize a alavanca (inclinacao) com os
comandos manuais.

Para o uso dos comandos de emergéncia seguir
cuidadosamente a seguinte sequéncia:

Alavancalll em ©@
AlavancaH em @

Recolhimento total do braco
Descida do braco

FUNCIONAMENTO E USO

re;

EEN C-5 USO DO MANIPULADOR

Este capitulo indica algumas técnicas e procedimentos
para uma segura utilizagdo da maquina equipada com
garfos standard. Para a utilizagdo com acessoérios
terminais diferentes, recomenda-se as indicacbes
apresentadas no capitulo “Acessorios opcionais”.

A| ATENCAO

Antes de utilizar a maquina, examine a area de
trabalho para verificar uma eventual presenca de
condicées de perigo. Certifique-se que ndo existam
buracos, aterros instaveis ou detritos que possam
comprometer o controle da maquina.

PERIGO
ELETRICO

Preste atencao especial a presenca de cabos
elétricos. Verifique as suas posicoes, certificando-
se de que nenhuma parte da maquina opere a uma
distancia inferior a 5 metros dos cabos.

A| ATENCAO

Para uma utilizacdo segura da maquina, verifique
sempre o peso das cargas a serem movimentadas.
Consulte as tabelas de carga presentes no interior
da cabine.
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M C-5.1 USO DAS TABELAS DE CARGA

No montante da cabine, fixada com um ima, ha um
guia rapido das func¢des principais e com os graficos
de carga permitida em funcdo da extensao do braco e
do uso dos estabilizadores.

A tabela A deve ser utilizada em trabalho frontal sem
o auxilio dos estabilizadores.

A tabela B deve ser utilizada em trabalho frontal com
o auxilio dos estabilizadores.

A tabela C deve ser utilizada em trabalho lateral sem
o auxilio dos estabilizadores.

A tabela D deve ser utilizada em trabalho lateral com
o auxilio dos estabilizadores.

Consulte sempre a tabelas de carga para operar com
seguranca.

As tabelas aquirepresentadas tém somente umvalor
ilustrativo. Para determinar os limites de carga, tenha
como referéncia as tabelas presentes na maquina.

FUNCIONAMENTO E USO

ATENCAO

As tabelas presentes na maquina se referem a
maquina parada em terreno sdlido e bem nivelado.
Eleve as cargas alguns centimetros e verifique
a estabilidade antes de efetuar o levantamento
definitivo.

COMESTABILIZADORES
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H C-5.2 LIMITADOR DE CARGA MICMAC-ST-02

O limitador de carga MICMAC-ST-02 é presente
no painel do posto de comando. Este é capaz de
reconhecer automaticamente o modo de trabalho (se
frontal ou lateral, com ou sem estabilizadores ativos)
e a distancia da carga. Os dados obtidos, junto com
o tipo de equipamento em uso, sdo constantemente
confrontados com os dados da tabela, inseridos no
programa do sistema. O resultado da elaboracédo &
traduzido em trés situacdes possiveis:

1 LED verde aceso

Condicdo de estabilidade. A carga elevada néao
supera 90% da carga admitida pela tabela naquela
posicédo de trabalho.

2 LED amarelo aceso

Situacéo de pré-alarme. A carga elevada é superior
a 90%, mas inferior a carga maxima permitida. A
cigarra emite um som intermitente.

3 LED vermelho aceso

Situacdo de alarme. A carga elevada é superior a
carga maxima admitida, a cigarra emite um som
continuo e sdo bloqueados os movimentos da
maquina. Em condicdes de bloqueio sao possiveis
somente 0s movimentos de recolhimento do brago
em uma posicao estavel.

O painel do limitador subdivide-se em quatro zonas:

ZonalT: modos de trabalho
1 Trabalho frontal com estabilizadores
2 Trabalho lateral com estabilizadores
3 Trabalho frontal sem estabilizadores
4 Trabalho lateral sem estabilizadores

Zona LED: Sao presentes trés Leds que indicam a
variag@o das condigbes operacionais:
1 LED verde - maquina estavel
2 LED amarelo - maquina em pré-
alarme
3 LED vermelho - maquina em alarme

(B) (F) !
| l@ Py

(w1
i34 1234 234 1 F

IDRI-S

FUNCIONAMENTO E USO

...................

234 1234 1234 1 F

Dados indicativos que ndo devem ser utilizados
para estimar os pesos e as distancias durante o uso

Zona display e teclas de comando
Display B Indica o peso elevado para o ajuste
do sistema
C Indica o peso max. para elevacao
D Indica adistancia da carga do eixo do
anel giratorio
E Indica o modo de trabalho (1-2-3-4)
F Indicaotipodeacessorio (F-P-W-J-R)

Teclas INDEX Para mudar o modo de trabalho I (E
no display)
ENTER Tecla de confirmacgao

—

X(\ Para desativar o som da sirene.
O restabelecimento é automatico
quando houver um novo sinal de
alarme ou de pré-alarme.

acessorios em uso
F Garfos para paletes
P Naveta

W  Guincho
J

R

Zona I

Lanoa de manutencao
Robd

CAUTELA

Caso se utilize um acessorio terminal nao
compreendido entre os indicados na tabela, mas
fornecido pela TEREXLIFT, selecione o modo de
funcionamento "F" garfos para paletes.
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B Funcionamento

Ao colocar a maquina em funcionamento, o limitador
de carga faz uma checagem progressiva.

Depois cercade 3/4 segundos aparece adatae o modelo
da maquina e, apés cerca de 15 segundos, aparece
uma escrita que pede para confirmar o acesssorio em
uso (é visualizado o Ultimo acesssoério usado). Aperte
ENTER para confirmar.

Caso se utilize um acessorio diferente, aperte INDEX
até quando, no espaco @ do display, apareca a letra
correspondente ao acessoério em uso.

Aperte ENTER para confirmar o acessorio.

A maquina esta pronta para o uso.

A| ATENCAO

A tecla ENTER deve ser apertada somente depois
que no display aparecer o pedido de confirmacéao
do ultimo acessorio usado:

XXXX  CONFIRMAR

NANANAN

Se for apertado antes, o display sinaliza o codigo
de erro 4477. Para restabelecer o limitador é preciso
desligar e ligar novamente a maquina.

Antes de usar a maquina, certifique-se de que o 1°
LED verde do indicador de estabilidade esteja aceso,
de que o modo operativo indicado no quadrado @
e o tipo de equipamento indicado @ correspondam
aquele em uso.

Olimitadorde carga ndo deve serusado para verificar
a carga a erguer: é exclusivamente projetado para
sinalizar eventuais desbalanceamentos damaquina
durante a elevacéo.

Esses desbalanceamentos podem também ser
causados pelo uso muito brusco da alavanca de
comando durante amovimentacao das cargas. Caso
se acendam diversas luzes de sinalizacao durante
o trabalho, dosar com cuidado a forca de acdo nas
alavancas, usando maior delicadeza.

FUNCIONAMENTO E USO

re|

B C-5.2.1 Desactivacao do limitador de carga

O TRABALHO COM O LIMITADOR DE CARGA
DESLIGADO PODE SERA CAUSADACAPOTAGEM
DA MAQUINA, COM GRAVES RISCOS PARA A
INTEGRIDADE FiSICA DO OPERADOR.

Somente para Girolift 5022: O dispositivo de
desativacao do limitador é temporizado, ou seja, apds
10 segundos ¢ desativado. O alarme sonoro fica ativo
até que se atinja uma condigéo de estabilidade.

Exemplo de emprego do indicador de estabilidade

Extensao do brago sem estabilizadores

Y

Indicador de estabilidad em alarme

v

Recolhimento do brago - Fim alarme

v

Ativacao dos estabilizadores

v

Extensao do braco
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B C-5.3 MOVIMENTACAO DAS CARGAS

B C-5.3.1 Regulagem dos garfos m ATE N Ao

Com garfos tipo fixo

A largura dos garfos deve ser regulada em funcédo da
carga a manipular. Para este objetivo:

» Obaricentro da carga deve sempre encontrar-se
entre os dois garfos.

- Verifique o peso da carga antes de movimenta-la.

Eleve a alavanca de controle dos garfos. - N&o supere o limite de carga admitido em
relacao a extensdo maxima do braco.

Desloque os garfos na posicéo desejada e encaixe
novamente a alavanca de controle. - Consulte e utilize os limites de carga indicados
na tabela presente na parte de dentro do vidro
da cabine e, se presentes, nas devidas fichas
de conducao rapida na cabine.

« Coloque os garfos o mais distante possivel da
carga a ser movimentada.

Com garfos flutuantes

Para a regulagem dos garfos flutuantes:

Solte a porca dos parafusos de fixagéo.

Eleve os garfos e fagca-los deslizar sobre o perno
até obter a distancia desejada.

Bloqueie os parafusos de fixacdo e aperte a porca.
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Ml C-5.3.2 Fases de trabalho

Uma vez regulada corretamente a largura dos garfos,
0 manipulador esta pronto para o uso.
Podemos subdividir o ciclo de trabalho em trés fases:
carga, transporte e descarregamento.

Fase de carga

+ Certifique-se de que a carga a ser elevada esteja
dentro dos limites admitidos pelas tabelas de carga
nas condi¢cbes de trabalho (carga frontal ou lateral,
com ou sem auxilio dos estabilizadores).

+ Aproxime-se perpendicularmente a carga a ser
movimentada, verificando o correto nivelamento da
magquina no nivel a bolha de ar.

+ Enfie os garfos, em todo 0 seu comprimento, debaixo
da carga e levanta-la alguns centimetros do chéo.

+ Posicione os garfos para tras verificando se os LEDs
do indicador de estabilidade confirmam a correta
posicéo da maquina.

Fase de transporte

+ Evite partidas ou freadas bruscas.

+ Execute o deslocamento ao lugar de descarregamento
com a maxima cautela e mantenha a carga levantada
no maximo 20+30 cm do chéo.

+ Regule a velocidade de acordo com o tipo de
terreno no qual se trabalha para evitar trancos e
derrapagens do veiculo e uma consequente perda
da carga.

+ Eventuais rampas ou subidas devem ser efetuadas
sempre com a carga em posicao frontal.

E absolutamente proibido efetuar subidas
lateralmente, pois esta manobra errada é a maior
causa de acidentes de capotagem do veiculo.

Fase de descarregamento

+ Aproxime-se da &area de descarregamento com as
rodas alinhadas e pare suavemente a maquina,
deixando espaco suficiente para a manobra do
braco.

+ Ative o freio de médo e coloque a transmissdo em
ponto morto.

+ Nivele a maquina.

FUNCIONAMENTO E USO

re|

+ Posicione a carga alguns centimetros da posicao
desejada e aplane os garfos.

+ Retire os garfos com cuidado atuando no
recolhimento do brago e, se necesséario, modifique
a altura do brag¢o enquanto os garfos saem debaixo
da carga.

+ Depois de ter liberado completamente os garfos da
carga, recoloque-los na posicéo de transferéncia.

+ Solte o freio de mao e prepare-se para um novo
ciclo de trabalho.

E absolutamente proibido o deslocamento do
Girolift com a carga elevada acima de 20+30 cm do
chao, em qualquer direcdo. Perigo de capotagem
ou perda da carga.
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B C-5.4 SUBSTITUICAO DOS ACESSORIOS
TERMINAIS

CAUTELA

Utilize exclusivamente os acessorios opcionais
projetados e previstos pela Terexlift para os
manipuladores telescopicos, tratados na secao
“Acessorios opcionais”.

Para a substituicdo dos acessoérios opcionais, proceda

da seguinte forma:

+ Aproxime-se do lugar onde se pretende colocar o
acessoério montado (possivelmente em local coberto
e com fundo compacto).

+ Desconecte os engates rapidos que eventualmente
existem no acessorio e conecte os tubos do cilindro
de bloqueio hidraulico do acessorios nos engates

Apoie a terra o acessorio.

+ Incline para frente a chapa de engate e abaixe o
braco para liberar a trava superior do acessorio.

+ Recue com a maquina (e o brago) para distanciar-
se do acessorio e, entdo, v4 em direcdo ao novo
acessorio que se pretende usar.

+ Com a chapa porta-acessoérios inclinada para frente
enganche a trava superior do novo acessorio.

+ Recolha e levante o acessorio alguns centimetros da
terra que, automaticamente, centraliza-se na chapa
porta-acessérios.

FUNCIONAMENTO E USO

A| ATENCAO

ApOs a substituicdo do acessorio terminal, antes
de utilizar a maquina, verifique visualmente se
0 acessorio esta bem encaixado no braco. Um
acessorio nao encaixado corretamente é um perigo
tanto para o operador como para eventuais pessoas
ou coisas presentes.
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+ Use a alavanca de comando para bloquear
definitivamente o acessorio.

+ Conecte novamente as eventuais conexoes rapidas
gue o acessorio pode possuir nos engates.

+ Programe novamente o limitador de carga em
funcao do novo acessorio.

Apos a substituicdo do acessorio terminal, antes
de utilizar a maquina, verifique visualmente se o
acessorio esta bem encaixado no braco , pois um
acessorio nao bloqueado corretamente pode causar
graves incidentes.

FUNCIONAMENTO E USO

re|

M C-55 USO COM NAVETA

Se a naveta porta-pessoas tiver que ser utilizada,
proceder como segue:

1 Enganche a naveta a chapa de engate.

2 Estabilize amaquina, tendo como referénciaabolha
de nivel situada na cabine.

3 Faca o procedimento de desbloqueio da rotagédo
do falso-chassi/torre (veja C-3.9, pag. C-31).

4 Gire a chave do comutador de partida na posicéao
P (veja C-3.2.1, pag. C-9).

5 Gire o comutador “Cabine/Estrada/Naveta” na
posicéo “Naveta” (acende-se a luz de sinalizagao
verde).

6 Tireachave docomutador “Cabine/Estrada/Naveta”
para usa-la nos comandos da naveta.

7 Abra a tampa de protecdo da tomada de corrente
no brago e coloque nesta o plugue da naveta.

8 Suba na naveta e coloque a chave anteriormente
retirada no comutador de ativagdo dos comandos.

A| ATENCAO

Se, ao colocar a chave, os comandos da naveta
permanecem inibidos, verifique se os sensores do
perno de enganche dos acessorios terminais e dos
estabilizadores estdo posicionados corretamente
(veja D-3.16., pag. D-18).

IMPORTANTE

Para o uso e a manutencao da naveta, consulte o
manual especifico 57.0300.1100.
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TEREX.

EEEN C-6 TRANSPORTE DA MAQUINA

B C-6.1 MOVIMENTAGAO DAMAQUINAAVARIADA

Rebocar a maquina é aconselhavel exclusivamente
quando n&@o se encontra uma outra alternativa, pois
pode causar sérios danos a transmissdo. E sempre
aconselhavel, quando possivel, consertar a maquina
no proprio lugar.

Quando, por forca maior, é necessario rebocar,
comportar-se da seguinte forma:

+ Efetue o guincho em pequenas distancias e com
velocidade baixa.

+ Utilize uma barra rigida para guinchar a méaquina.
+ Selecione a torcao em duas rodas.

+ Solte o freio negativo.

+ Desmonte o eixo cardanico.

+ Quando possivel, dé partida no motor para contar
com o auxilio da direcao hidraulica e do sistema de
freios.

FUNCIONAMENTO E USO

o)
W C-6.2 TRACAO DA MAQUINA
A| ATENCAO

E proibido puxar a maquina sem ter desmontado
previamente o eixo cardénico e ter soltado o freio
negativo de estacionamento.

B C-6.2.1 Desbloqueio do freio negativo (Girolift

5022)

Para soltar o freio negativo quando a maquina apresenta

problemas:

- Meca o comprimento L dos parafusos @ como
indicado na figura (para depois recolocar
corretamente nesta posi¢cdo ao retomar o freio) e

solte a contraporca @.

+ Aperte osdois parafusos que estdo contrapostos no
eixo traseiro, dando 3 voltas em cada um e verifique
se o freio se soltou. Se ainda estiver bloqueado,
dé mais duas voltas nos parafusos para soltar
totalmente os discos.

Atencéo: quando os discos estéo no fim de curso,
os parafusos se bloqueiam. Preste atencéo para
néo forgar e ndo riscar rompé-los.

Depois de ter revocado a maquina até um local
seguro, acione novamente o freio negativo, soltando
os parafusos @ até coloca-los no comprimento inicial,
tendo o cuidado de apertar a contraporca (.
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B C-6.2.2 Desbloqueio do freio negativo (Girolift
3514-3518)

Para soltar o freio negativo quando amaquina apresenta

problemas:

+ Meca o comprimento L do registro ©.

+ Afrouxe as contra-porcas @ e estenda o tirante

de registro @ até a soltura completa do cabo e o
consequente desbloqueio do freio.

Depois de ter puxado a maquina até um local seguro,
acione novamente o freio negativo, apertando o registro
0 até que a maquina figue no comprimento inicial, tendo
cuidado para apertar as contra-porca (.

FUNCIONAMENTO E USO

B C-6.2.3 Desmontagem do eixo cardéanico

Se houver necessidade de puxar a maquina, desmonte
os dois eixos cardanicos (dianteiro e traseiro),
desparafusando os parafusos que os fixam ao eixo e
ao redutor, como apresentado na figura.

Pagina C-46

Documento 57.0009.0600 - 05/2007



m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
®

B C-6.3 TRANSLADO EM VIAS PUBLICAS OU
CANTEIROS DE OBRAS

Para executar o translado em vias publicas, manter-se
cuidadosamente dentro das leis de circulagéo do transito
vigentes no pais no qual se opera.

Alavancar em consideracéo, no entanto, as seguintes

normas gerais:

+ Alinhe as rodas posteriors

+ Selecione a tor¢do em duas rodas.

+ Nivele a maquina.

+ Bloqueie a rotag¢do da torre.

+ Utilize as prote¢des nos dentes dos garfos ou dobra-
los, caso sejam do tipo flutuante, tendo o cuidado em
fixa-los na devida posicao com o perno apropriado
(veja figura).

+ Recolha em posicdo de translado o braco e o
acessorio terminal.

+ Instale os dispositivos de bloqueio previstos no
livreto de circulagéo da maquina:
trava na extens&o dos elementos do braco, trava no
cilindro de elevagéo, trava no cilindro de rotagdo do
acessorio terminal (veja foto ao lado).

+ Posicione o seletor Cabine/Estrada/Naveta na
posicao “ESTRADA”.

+ Ative o farol giratério sobre a cabine.

+ Certifique-se de que os fardis, o sinalizador sonoro
e os indicadores de direcao estejam funcionando
bem.

+ Engate a marcha.

+ Nao mude a marcha mecénica com a maquina em
movimento.

+ A velocidade de avangamento sera determinada
pelo nimero de rotacdes do motor e pela posicao
da alavanca de comando.

FUNCIONAMENTO E USO

CAUTELA

A circulacdo em vias publicas é admitida
exclusivamente para translados e sem nenhum
transporte de cargas.

A maquina néo é apta para guinchar ou rebocar.
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FUNCIONAMENTO E USO

B C-6.4 ELEVACAO DA MAQUINA B C-6.5 TRANSPORTE SOBRE VEICULOS

Ao erguer a maquina, use meios com caracteristicasde  Paraotransporte damaquina sobre veiculos comportar-
capacidade adequada ao peso do elevador. Os dados  se como segue:
caracteristicos podem ser vistos nos dados técnicos

deste manual e impressos na placa de identificagago  * Bloqueie as rodas do veiculo transportador com

da maquina. calgos.
Para a elevagéo da maquina prenda as correntes nos . Nijvele a maquina utilizando a alavanca de comando
devidos furos previstos (evidenciados na maquina pelo adequada.

adesivo apresentado aqui).
P aui) « Certifique-se que as rampas estejam posicionadas

. | o de modo correto.
P * Recolha o brago em posicéo de transporte.

Guie com prudéncia a maquina para cima do veiculo
transportador.

Puxe o freio de mao e apoie 0 acessorio sobre a
carroceria do veiculo.

Certifique-se de que as dimensdes totais estejam
dentro dos limites admitidos.

Desligue o motor e feche a cabine de conducéo.

Fixe a maquina sobre a carroceria do veiculo,
colocando calgos nas quatro rodas.

Fixe a maquina ao plano do veiculo de transporte,
usando correntes.

Pagina C-48

Documento 57.0009.0600 - 05/2007



Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

=

TEREX.

H C-6.6 ESTACIONAMENTO E PAUSADE SERVICO

B C-6.6.1 Paradas breves

Ao fim de cada jornada de trabalho, de cada turno, ou
mesmo nas paradas noturnas estacionar a maquina de
modo que nao represente um perigo.

Tometodas as precaugdes para evitar riscos as pessoas

gue se aproximam da maquina quando esta esta em

funcionamento:

+ Estacione a maquina de modo que néo crie
obstaculos.

+ Abaixe no chao o braco com o acessorio terminal.

+ Desative a transmissao e puxe o freio de mao.

« Tire a chave do comutador de partida e fechecom
a chave a porta da cabine.

« Desconecte as baterias através do comando
adequado (“Interruptor de bateria”).

FUNCIONAMENTO E USO

re;

H C-6.6.2 Periodos de parada prolongada

Tendo que estacionar a maquina por um longo periodo
de inatividade, além do respeito das normas relativas
as paradas breves, recomenda-se de:

« Lavar acuradamente a maquina. Para tal fim, para
executar do melhor modo esta operagéo, aconselha-
se desmontar as grades e tampas de protecao.

+ Apbs a lavagem enxugar com cuidado todas as
pecas com um jato de ar.

+ Executar um engraxe completo da maquina.

+ Executar uma inspecéao geral e substituir as partes
que estiverem deterioradas ou danificadas.

+ Pintar as partes que estiverem deterioradas ou
danificadas.

+ Desmonte as baterias e guarde-as em ambiente seco
apos té-las lubrificado com vaselina. Eventualmente
utilize-as para outros empregos ou, se nao, verificar
periodicamente o seu nivel de carga.

+ Encher o reservatério de combustivel para evitar a
oxidacéo das paredes internas.

+ Colocar a maquina em local coberto e ventilado.

+ Ligar o motor por cerca 10 minutos pelo menos uma
vez por més.

+ Na presenca de climas particularmente rigidos
esvaziar o radiador, retirando o liquido de
resfriamento.

IMPORTANTE

Recorde que durante os periodos de inatividade
prolongada a manutencao periddica deve ser feita
regularmente, com atencao especial aos liquidos
e a lodos os elementos sujeitos a deterioracao.
Em todo caso, antes de colocar a maquina em
servico novamente efetuar uma manutencéao
extraordinaria, com acurado controle de todas as
partes mecanicas, hidraulicas e elétricas.
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B C-6.7 LIMPEZA E LAVAGEM DA MAQUINA
B C-6.7.1 Instrucdes para a limpeza

Para umalimpezacorretadamaquina, siga as seguintes

operagodes:

+ Limpe as partes sujas de 6leo ou graxa somente
com solventes a seco ou substancias minerais
volateis.

+ Antes de montar, remova o material de protecédo
que geralmente cobre as novas pecas de reposicao
(produtos anti-ferrugem, graxa, cera etc.).

+ Assim que forem notados sinais de ferrugem nas
partes metalicas da maquina, limpe-as com tecido
abrasivo e cubra-as com um revestimento de
protecao adequado (produto anti-ferrugem, verniz,
Oleo etc.).

B C-6.7.2 Lavagem da maquina

IMPORTANTE

Durante a lavagem evite usar jatos de agua com
pressdo, especialmente em alguns pontos da
maquina (distribuidor, eletrovalvulas, pecas
elétricas).

Lavagem externa

Antes de lavar certifique-se de ter desligado o motor e
ter fechado bem os vidros.

Para limpar ndo use combustivel, mas sim agua
ou jato de vapor. Em climas frios, para impedir que
fechaduras se bloqueiem apés a lavagem é preciso
enxuga-las ou eventualmente umedecé-las com um
liquido anticongelante.

Antes de usar a maquina, recoloque-a nas condicdes
anteriors a lavagem.

Lavagem interna

Lave a maquina por dentro sé com as maos, agua,
um balde e uma esponja. Ndo use jatos de agua sob
pressao. No final, enxugue com un pano.

Lavagem do motor

Lave o motor certificando-se de proteger a aspira¢éo
do filtro de ar a seco contra a entrada de 4gua.

FUNCIONAMENTO E USO

re|

W C-6.8 ELIMINAGAO

RESPEITE O
AMBIENTE

Ao término de cada ciclo de trabalho da maquina,
recomenda-sendojogarosresiduosnoambiente,mas
delegar esta operacdo a empresas especializadas,
capazes de providencia-la respeitando as normas
vigentes.

B C-6.8.1 Eliminacao das baterias

RESPEITE O

AMBIENTE

As baterias com chumbo descarregadas ndo podem
ser jogadas junto com o lixo sélido industrial, pois,
sendo compostas por materiais nocivos, devem ser
recolhidas, eliminadas e/ou reciclada sob atuteladas
leis dos paises membros da Comunidade Europeia.

Na Italia as baterias fora de uso ou descarregadas
foram classificadas como “Lixo toxico), com base
no D.p.r. (Decreto do Presidente da Republica)
n° 397 de 09/09/1988 e Lei n° 475 G.U.(Gazeta
Oficial) n° 18 de 09/11/1988 devido a presenca de
chumbo e de acido sulfdrico. A eliminacao através
da reciclagem deve ser feita exclusivamente por
empresas autorizadas pelo Consdrcio Obrigatorio
das Baterias Descarregadas e dos lixos com
chumbo (Cobat), pessoa juridica que tem a funcao
de garantir o recolhimento das baterias com chumbo
descarregadas em todo o territorio nacional. A
bateria descarregada deve ser deixada em local
secoeisolado. Certificar-se também de que a bateria
esteja seca e de que as tampas dos elementos
estejam bem fechados. Colocar um cartaz de aviso
na bateria, sinalizando a proibicao de uso. Se a
bateria, antes da sua eliminacéao, for deixada ao ar
livre sera necessario enxuga-la, passarumacamada
fina de graxa na caixa e nos elementos e fechar as
suas tampas. Evitar apoia-la diretamente no terreno;
é melhor apoia-la em tabuas de madeira ou em uma
bancada e, eventualmente, cobri-la. A eliminacao
deve ser feita o mais rapidamente possivel.
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EE PREMISSA

Amanutencao acurada e peridédicagaranta ao operador
uma maquina sempre confiavel e segura.

Por tal motivo, apds haver operado em condi¢des
especiais (terrenos enlameados, empoeirados,
trabalhos dificeis, etc.) € oportuno lavar, engraxar e
executar uma correta manutenc&o da maquina.

Certifique-se sempre de que todas as partes estejamem
boas condi¢cdes, que ndo existam perdas de 6leo, que as
protecdes e dispositivos de seguranga sejam eficientes;
caso contrario busque as causas e remedie-las.

As operacgcdes de manutencdo programada séo
baseadas nas horas de trabalho da maquina; verificar e
manter eficiente o contador de horas, para estabelecer
os intervalos de manutencéo.

Andoobservacdodasnormasdemanutencdoprogramada
indicadas neste manual anula automaticamente a
garantia da TEREXLIFT.

IMPORTANTE

Para as normas de manutencao do motor refira-se
cuidadosamente ao manual especifico de Uso e
Manutencéao fornecido juntamente com a maquina.

IMPORTANTE

Recomendamos consultar e manter atualizado
regularmente o livreto de controle da maquina (cod.
57.4001.7100) entregue juntamente com este manual.

re|

LUBRIFICANTES-NORMAS DE
HIGIENE E SEGURANCA

MANUTENGAO
N D-1

Higiene

O contato prolongado dos 6leos com a pele pode ser
causa de irritacéo. E, portanto, aconselhavel utilizar
luvas de borracha e Oculos de protecéo. Apos haver
manuseado 6leos é aconselhavel lavar acuradamente
as maos com agua e sabao.

Estocagem

Mantenha sempre os lubrificantes em local fechado e
longe do alcance de criangas. N&do mantenha nunca os
lubrificantes em locais abertos e sem a etiqueta que
indique o seu contetdo.

Eliminacao

O 6leo, novo ou usado, disperso no ambiente &€ muito
poluente!

Conserve com cuidado o éleo novo e aquele usado
em recipientes apropriados para sucessiva eliminacao
através dos centros de recolhimento especificos.

Derramamento

Em caso de perdas acidentais de éleo, faga com que
este possa ser absorvido por areia ou granulado de tipo
apropriado. Limpe o composto obtido e providencie a
sua eliminagdo como residuo quimico.

Pronto socorro

Olhos: No caso de contato com os olhos, enxa-
gue abundantemente com dguacorrente.
Permanecendo airritagdo encaminhe-se
ao Pronto Socorro mais proximo.

No caso de ingestao de 6leo, ndo provo-
que vomito. Peca a intervengéo de um
médico.

Em casos de excessivo e prolongado
contato com a pele, lave com agua e
sabé&o.

Ingestao:

Pele:

Incéndio
Em caso de incéndio, utilize extintores com anidrido
carbdnico a seco, ou entdo com espuma. Nao use 4gua.
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EEEN D-2 MANUTENGCAOPROGRAMADA

Uma manutencéo incorreta ou carente pode tornar as
maquina perigosa para o operador e para as pessoas
que a circundam. Providencie, portanto, a manutencéao
e a lubrificagdo de modo que sejam executadas
regularmente e de acordo com as indicacées do
fabricante, para manter a maquina eficiente e segura.
As operacdes de manutencao estdo relacionadas as
horas de trabalho executadas pela maquina. Verifique
e mantenha eficiente o contador de horas, para
estabelecer os intervalos de manutencao. Certifique-
se de que todos os defeitos encontrados durante a
manutencao sejam prontamente eliminados, antes de
uma nova utilizagdo da maquina.

CAUTELA

Todas as operacées precedidas pelo simbolo “A”
devem ser executadas por um técnico especializado.

Nas primeiras 10 horas de trabalho

1 Verifique os niveis de 6leo nos redutores e nos
diferenciais

2  Verifique com frequéncia os parafusos das rodas,
de modo que estejam bem apertados

3 Verifique a pressao dos pneumaticos

4 \Verifique os parafusos em geral, para que estejam
bem apertados

5 Verifique eventuais perdas de 6leo nas juntas.

Nas primeiras 50 horas di lavoro
1 Execute a primeira troca do 6leo do motor.

A cada 10 horas de trabalho ou mesmo diariamente

1 Verifique o nivel do 6leo do motor

Limpe o filtro de aspiracdo do ar

Limpe o pré-filtro de aspiracao do ar

Remova o p6 do filtro, através da membrana de

borracha do filtro

Verifique o nivel do liquido refrigerante do motor

Limpe, se necessario, o radiador

Verifique o nivel no reservatério do 6leo hidraulico

Certifique-se de que as partes moveis dos troncos

estejam bem engraxadas em correspondéncia aos

patins de deslizamento

9 Engraxe o anel giratério do contra-chassi e torre

10 Engraxe a chapa de engate

11 Engraxe todas as articulacbes do braco e dos
estabilizadores, ajunturado eixo traseiro, as barras
de transmissao, os eixos dianteiro e traseiro e 0s

A WODN

o NOoO O,

MANUTENGAO

eventuais equipamentos da maquina

12 Verifigue o bom funcionamento da instalacéo
elétrica da iluminagéo

13 Verifigue o bomfuncionamento do sistemade freios
e do freio de mao

14 Verifique se o bloqueio do diferencial esta
funcionando bem.

15 Verifique o bom funcionamento do sistema de
estorco

16 Verifique se a selecdo cambio marchas mecénicas
esta funcionando bem

17 Verifique se o seletor para frente - para tras esta
funcionando bem

18 Verifique se o sistema de equilibrio dos garfos é
eficiente.

19 Verifique se osdispositivos de seguranga adotados
sdo eficientes, seguindo os procedimentos
indicados no cap. D-3.19.

A cada 50 horas di lavoro oppure semanalmente

Operagbes a serem efetuadas além daquelas diarias

1 Verifique a tenséo da correia do alternador

2 Verifique a presséo dos pneumaticos.

3 Verifique a firmeza das porcas das rodas.

4 \Verifique a firmeza dos parafusos nos ramos

cardéanicos

Verifique o0 aperto dos parafusos de fixagcdo do anel

giratério do contra-chassi e torreta

6 \Verifiqgue o aperto dos patins de guia do brago
telescopico

7 Verifique as luvas de conexao do filtro de ar e
refrigeracdo do motor

8 \Verifique se a bomba de emergéncia estd
funcionando bem

al

A cada 250 horas di lavoro o mensilmente

Operacbes a serem efetuadas além daquelas indicadas

anteriormente.

1 Troque o 6leo motor e o relativo filtro

2  Verifique o nivel do 6leo no cambio de velocidade

3 Verifique o nivel do 6leo nos diferenciais

4  Verifique o nivel do 6leo nos quatro redutores das

rodas

Verifique o nivel do 6leo no redutor de rotagéo do

contra-chassi e torre

6 Verifique se o cartucho do filtro de ar do motor esta
integro e, se necessario, substitua-lo.

7 Verifique a firmeza dos terminais nos poélos das
baterias.

8 \Verifique a integridade do tubo de aspira¢éo de ar
entre motor e filtro

9 Verifigue a condicdo das partes cromadas dos
cilindros

a
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10 Verifique se o0s condutos 6leo-dinamicos nao estao
gastos pelo contato com o chassi ou com outras
partes mecénicas

11 Certifique-se de que ndo exista friccdo entre os cabos
elétricos ou o chassi ou outras partes mecénicas.

12 Verifique o desgaste dos patins de deslizamento
dos troncos do braco.

13 A Regule o jogo dos patins de guia do braco.

14 A Regule o freio de estacionamento

15 Verifique o nivel do eletrolito da bateria.

A cada trés meses de trabalho

1 \Verifique se as valvulas de bloqueio funcionam
bem, seguindo as instrugdes fornecidas no cap.
D-3.19

A cada 500 horas de trabalho ou mesmo a cada
dois meses

Operacbes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente.

1 \Verifique visivamente a quantidade de fumaca do
escapamento do motor

2 Verifiqgue a firmeza dos parafusos de fixagéo do
motor

3 Verifiqgue a firmeza dos parafusos de fixagéo da
cabine

4 Certifique-se que ndotenhaumjogo excessivo entre
0S pinos e as porcas em todas as articulagdes

5 Verifiqgue o jogo do anel giratério

6 Troque o cartucho do filtro de ar do motor

B D-21 PROGRAMA DE TROCA DOS OLEOS

MANUTENGAO

7 Troque o filtro do 6leo diesel do motor

Troque o filtro do éleo hidraulico da transmisséo
9 Promovao controle da eficacia do sistema hidraulico
por um técnico especializado.

=)

A cada 1000 horas de trabalho ou mesmo a cada

seis meses

Operacbes a serem efetuadas além daquelas indicadas

anteriormente.

1 Troque o 6leo dos diferenciais dianteiro e traseiro

2 Troque o 6leo do cambio de velocidade

3 Troque o 6leo no redutor da rotagdo do contra-
chassi e torreta

4 Troque o Oleo nos quatro redutores das rodas

Troque o 6leo hidraulico

6 Retire a graxa velha do braco e entdo engraxe
novamente as partes deslizantes do braco
telescopico

7 Limpe o filtro de ar da cabine; se necessario,
substitua-lo.

a

A cada 2000 horas de trabalho ou mesmo a cada ano
Operacbes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente.

1 Troque o liquido refrigerante do motor

Intervencéao horas de |intervalos de | Tipo de éleo
trabalho* tempo*
Motor Controle nivel 10 diariamente SHELL RIMULA 15W-40
12 troca 50 - (API CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEA E3;
Intervalo troca 6leo 250 mensalmente | MB228.3)
Eixos e Controle nivel 250 mensalmente | FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90
cambio 12 troca - : API GL-5 LS / GL-5
Intervalo troca 6leo 1000 6 meses
Oleo Controle nivel 10 diariamente SHELL TELLUS T 46
hidraulico 1" 4. 40ca - - DENISON HF-1, DIN 51524 parte 2 e 3
Intervalo troca 6leo 1000 6 meses
* Troca do 6leo ao atingir o primeiro valor
Pagina D-4

Documento 57.0009.0600 - 05/2007



Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

=

TEREX.

I D-3

INTERVENCOES DE
MANUTENGAO

Todas intervencées de manutencdo devem
ser sempre efetuadas com o motor desligado,
freio de mao puxado, componentes de trabalho
completamente apoiados no chao e cambio em
ponto morto.

Antes de efetuar qualquer operacao de manutencao
que comporte a suspensao de umcomponente, fixar
de modo estavel e seguro o componente suspenso
antes de executar as intervencées.

Sédo absolutamente proibidas as intervencées nas
instalagées hidraulicas se ndao forem executadas
por pessoas autorizadas.

A instalacao hidraulica desta maquina é dotada de
acumuladores de pressao que poderiam provocar
graves riscos a seguranca pessoal se, antes de
efetuar intervencées na instalacdo, ndo forem
descarregados completamente.

Para efetuar a descarga dos acumuladores é
suficiente acionar 8/10 vezes a alavanca de
comando com o motor desligado.

E

Antes de executar intervencées nas redes ou nos
componentes hidraulicos, certificar-se de que nao
existam pressées residuais na instalacdo. Para
tal fim, apos ter desligado o motor e puxado o
freio de mao, agir nas alavancas de comando dos
distribuidores (de modo alternado nos sentidos de
trabalho) para descarregar a pressao do circuito
hidraulico.

o)

MANUTENGAO

Os tubos a alta pressao podem ser substituidos
somente por pessoal especialmente qualificado,
qualquer impureza que entra em circulacdo
no circuito fechado determina uma repentina
deterioracdo da transmisséao.

CAUTELA

O pessoal qualificado que intervém no circuito
hidraulico deve cuidar de modo especial dalimpeza
das areas proximas antes de executar aintervencéao.

RESPEITE O

AMBIENTE

A manipulacao e a reciclagem de dleos usados
podem ser disciplinadas por normas ou
regulamentos nacionais e regionais. Servir-se de

estabelecimentos de reciclagem autorizados.
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B D-3.1 DESCONEXAO DA BATERIA

Sempre que se estaciona a maquina ou quando for
necessaria alguma intervencéo de manutencéo ou de
conserto e especialmente soldagem na maquina, é
necessario desconectar o interruptor geral das baterias
localizado no vao da roda posterior direita.

W D-3.2 ACESSO AOS VAOS DO MOTOR E
DISTRIBUIDOR

B Abertura cap6s do motor

Quando for necesséria qualquer intervencéo dentro do
vao do motor é preciso abrir os capds de protecao Ae B.

Para tal fim:
Allo scopo:
« Parar o motor e puxar o freio de estacionamento.

+ Desbloquear a fechadura com chave C do capb,
gira-la para soltar o encaixe e abrir o capb.

A| ATENCAO

Aproximar-se com cuidado. Algumas partes do
motor podem estar muito quentes. Usar luvas de
protecéao individual.
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W D-3.3 ENGRAXE

CAUTELA

Antes de injetar graxa lubrificante suficiente nos
engraxadores, limpar acuradamente para impedir
que a lama, a poeira ou outros corpos estranhos
possam misturar-se a graxa, diminuindo ou
anulando os efeitos da lubrificacao.

Nos bracos telescopicos, antes de aplicar a graxa
nova, limpar cuidadosamente os residuos com
produtos para retirar graxa.

Engraxar a maquina regularmente para manté-la
eficiente e para prolongar a sua vida Util. Injetar graxa
lubrificante através dos engraxadores apropriados, por
meio de um bomba. Interromper o engraxe assim que
notar a saida de graxa fresca das fissuras.

Nas figuras que seguem, s&o indicados os pontos de
engraxe onde:

- comosimbolo & s&o representados os pontos
que devem ser engraxados com a bomba

- como simbolo % sao indicados os pontos que
devem ser engraxados com o pincel.

INTERVALO DE INTERVENGAO
Rodagem Nenhum
Ordinario A cada 10 horas
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CAUTELA

Para lubrificar as pecas que deslizam nos troncos
telescopicos use somente graxa PTFE INTERFLON
FIN GREASE LS 2, respeitando os seguintes inter-
valos de manutencéao:

ApOs as primeiras 50 horas de trabalho (1

semana)

ApOs as primeiras 250 horas de trabalho (1 més)

A cada 1000 horas de trabalho (6 meses)
Remova a graxa velha do braco e, entdo, passe uma
camada leve de graxa na area em que deslizam os
patins de guia.

MANUTENGAO

B D-3.4 PNEUMATICOS E RODAS

Pneumaticos excessivamente cheios ou aquecidos
podemexplodir. Paraqualquertrabalho dereparacao
dirigir-se a um técnico especializado.

Para o enchimento ou a troca de pneumaticos manter-
se absolutamente de acordo com a tabela:

CORRETO ERRADO

Emmaquinas novas e todas as vezes em que umaroda
for desmontada ou substituida verificar as porcas da
roda acada?2 horas até o seu completo acomodamento.

INTERVALO DE INTERVENGAO
Nas primeiras 10 horas

A cada 250 horas

Rodagem

Ordinario

Caracteristicas Girolift 3514 Girolift 3518 Girolift 5022
Dimensodes (ant. e post.) 18-19.5 18-19.5 445/65 R22.5
P.R. (ou indice de carga) 16 16 16

Aro 13x19.5 13x19.5 14 x22.5
Disco roda 8 furos DIN 70361 8 furos DIN 70361 8 furos DIN 70361
Presséao bar/Psi 6/87 6/87 5.5/80

CAUTELA

Em caso de substituicdo de pneus, utilizar somente
medidas previstas na documentacao do veiculo.

W D-3.5 FREIOS

Para qualquer anomalia no sistema de freios
(regulagem e/ou troca dos discos do freio) entre
em contato com o Servigo de Assisténcia Técnica
TEREXLIFT ou com um Centro de Assisténcia
autorizado TEREXLIFT.
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H D-3.6 FILTRO DE AR DO MOTOR
(para o modelo Girolift 5022)

Limpe o filtro ar motor a cada 10 horas e, quando
necessario, substitua o cartucho.

Limpeza o sostituzione cartuccia:

- Desligue o motor e acione o freio de estacionamento.

- Abra a porta do lado direito para ter acesso ao filtro
de ar.

- Abra os trés ganchos A da tampa do filtro B.
- Retire o cartucho C.
- Limpe dentro do corpo filtro.

- Limpe o cartucho com um jato de ar comprimido
(com pressao nao superior a 6 bar), direcionando
o0 jato de dentro do cartucho para fora.

- Verifique se nao existem fissuras no elemento
filtrador, colocando uma lampada no seu interior.

- Remonte o cartucho, aplicando uma leve camada
de graxa na guarnigéo e certificando-se de que seja
montada de modo correto..

- Remonte a tampa B fixando-a com os devidos
ganchos, tendo o cuidado de garantir que a
membrana de borracha D esteja virada para baixo.

CAUTELA

O elemento filtrador deve ser verificado
imediatamente caso se acenda a luz de sinalizacdo
63 na cabine.

Limpeza do filtro ciclone

Diariamente, faga a limpeza do filtro ciclone:

- Desligue o motor e acione o freio de estacionamento.
- Retire o parafuso borboleta E e desmonte a tampa F.
- Tire o recipiente para po6 e esvazie-o.

- Monte novamente o recipiente, a tampa e aperte-a
com o parafuso borboleta.

INTERVALO DE INTERVENGAO

S

Rodagem Nenhum
Limpeza A cada 10 horas
Substitu¢ao cartucho A cada 500 horas
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H D-3.7 FILTRO DE AR DO MOTOR
(Para os modelos Girolift 3514 e 3518)

Limpe o filtro ar motor e, quando necessario, substitua
os cartuchos.
1 Limpeza ou substituicdo do cartucho externo:

- Eleve o brago e fixe-o de modo estavel e seguro..

- Desligue o0 motor e acione o freio de estacionamento.

- Solte o parafuso borboleta A e tire a tampa B.

- Solte o parafusoborboleta C e retire o cartucho externo
D.

- Limpe dentro do corpo filtro.

- Limpe o cartucho com um jato de ar comprimido (com
pressao ndo superior a 6 bar), direcionando o jato de
dentro do cartucho para fora.

- Verifique se ndo existem fissuras no elementofiltrador,
colocando uma lampada no seu interior.

- Remonte o cartucho, aplicando uma leve camada
de graxa na guarnicéo e certificando-se de que seja
montada de modo correto.

- Aperte a porca borboleta C entdo feche novamente

com a tampa B fixando-o com a porca borboleta A.

CAUTELA

Oelementoexternodeveserverificadoimediatamente
caso se acenda a luz de sinalizacdao 63 na cabine.
2 Substitucdo do cartucho interno

- Procedacomono ponto 1 paraodesmonte do cartucho
externo.

- Desparafuse a porca borboleta E e retire o cartucho
interno F.

- Limpe dentro do corpo filtro.

- Monte o novo elemento aplicando uma leve camada
de graxa na guarnicao, certificando-se de que esteja
colocada corretamente.

- Monte o filtro externo e a tampa como descrito no
ponto 1.

CAUTELA

O elemento interno do filtro deve ser substituido a
cada duas substituicbes do elemento externo.

NG,
INTERVALO DE INTERVENGAO
Rodagem Nenhum
Limpeza A cada 10 horas

Substitugao cartucho externo _ A cada 500 horas
Substitu¢ao cartucho interno A cada 1000 horas

re|

MANUTENGAO

Limpeza do filtro ciclone

Diariamente, faga a limpeza do filtro ciclone:

- Desligue o motor e acione o freio de estacionamento.
- Retire o parafuso borboleta G e desmonte a tampa H.
- Tire o recipiente para po e esvazie-o.

- Monte novamente o recipiente, a tampa e aperte-a
com o parafuso borboleta.

Pagina D-10

Documento 57.0009.0600 - 05/2007



m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
®

MANUTENGAO

M D-3.7.1 FILTRO DE AR DA CABINE

Acada seis meses, limpe o filtro de ar da cabine e, se a
rede dofiltro estiver danificada ou rasgada, providencie
imediatamente a substituicdo do cartucho.
1 Para limpar ou substituir o cartucho:
- Desligue o motor e acione o freio de estaciona-
mento.
- Remova o filtro A colocado no lado esquerdo do
banco do motorista.
- Limpe o interior do corpo do filtro.

- Limpe o cartucho filtrante evitando sopra-lo com
ar comprimido.

CAUTELA

Evite soprar os filtros com ar comprimido e lava-
los com agua e/ou com solventes de qualquer tipo.
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M D-3.8 CIRCUITO DE RESFRIAMENTO DO MOTOR

Quando o liquido de resfriamento estiver quente,
o circuito esta sob pressdo. Com o motor quente
desparafusar com muito cuidado e lentamente a
tampa do radiador, sem retira-lo completamente,
para permitir a descarga da pressao. Proteger as
maos com luvas e manter distante o rosto.

+ Verifique semanalmente, antes de comecar o trabal-
ho (quando o liquido estiver frio), o nivel do liquido
de refrigerac@o no reservatorio A.

+ Se necessario complete com agua limpa ou com
mistura anti-congelante através da tampa B.

A mistura deve ser substituida a cada dois anos.

Para descarregar completamente a mistura:
- Espere que o motor se resfrie

- Abra a tampa presente na parte inferior do
radiador ou, se a maquina for privada desta, de-
sconecte amangueirade borracha. Deixe, entao,
escorrer o liquido em recipiente apropriado.

- Depois de esvaziar, remonte a mangueira ou
feche a tampa e coloque a nova mistura anti-
congelante na propor¢cédo de 50% de agua para
50% de produto anti-congelante. Tal proporcéo
¢ eficaz para temperaturas até -38°C.

* Limpe diariamente a grade do radiador.

INTERVALO DE INTERVENGAO

Rodagem Nenhum
Ordinario A cada 50 horas
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M D-3.9 CONTROLE DO NiVEL DE OLEO DO
RESERVATORIO

Jatos finissimos de dleo hidraulico com pressao
podem penetrar na pele. Ndo usar os dedos para
verificar eventuais perdas, utilizar um pedaco de
papeléo.

Verificar diariamente o nivel do 6leo hidraulico (a vista),
no marcador de nivel C situado no reservatoério.

Se necessario, acrescente 6leo pela devida tampa de
enchimento D.

.8 "9
INTERVALO DE INTERVENGAO

Rodagem Nas primeiras 10 horas

Ordinario A cada 50 horas

CAUTELA

O nivel de 6leo no reservatorio deve ser controlado
com o Oleo quente e com todos os cilindros
fechados.

RESPEITE O

AMBIENTE

Amanipulacao e aeliminacéao de éleos lubrificantes
usados podem ser disciplinadas pelas normas e
regulamentagoées nacionais e regionais. Dirigir-se a
empresas especializadas legalmente reconhecidas.
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MANUTENGAO
W D-3.10 SUBSTITUI(;AO DO CARTUCHO DO NG
FILTRO OLEO _
o " - INTERVALO DE INTERVENCAO

Para a substituicdo do cartucho filtro 6leo hidraulico no
retorno, proceda como segue: Rodagem Nenhum
1 Pare a maquina em terreno plano e certifique-se Ordinario A cada 500 horas

de que o freio de estacionamento esteja acionado.
2 Coloque um recipiente adequado debaixo do filtro Com sinalizagao da luz 40

para recolher o vazamento do 6leo.

3 Desrosque a tampa do filtro A para ter acesso ao
cartucho.

4 Retireesubstituaocartuchotendoocuidadoemlimpar
e lubrificar a sede e a guarnigéo.

5 Monte e feche a tampa do filtro.

CAUTELA

Os cartuchos do filtro do 6leo hidraulico nao
sdo de modo nenhum recuperaveis com limpeza
ou lavagem. Devem, portanto, ser substituidos
por cartuchos novos do tipo recomendado pelo
fabricante (vide paragrafo D-5.2.2).

RESPEITE O
AMBIENTE

Amanipulacéo e a eliminacao de éleos lubrificantes
usados podem ser disciplinadas pelas normas e
regulamentacées nacionais e regionais. Dirigir-se a
empresas especializadas legalmente reconhecidas.

IMPORTANTE

Efetue a descarga do dleo quando estiver quente e
portanto com substancias que contaminam ainda
em suspensao.
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B D-3.11 NiVEL DE OLEO DOS DIFERENCIAIS

Para verificar o nivel de 6leo nos diferenciais dianteiro
e traseiro:

+ Pare amaquina em terreno plano e certifique-se de
que o freio de estacionamento esteja acionado.

+ Desparafuse a tampa de nivel A e verifique se 0
Oleo esta no nivel do furo.

+ Quando necessario, complete o 6leo, usando o furo
de controle.

+ Recoloque a tampa A.
Tendo que substituir o 6leo:

+ Posicione um recipiente de dimensbes adequadas
abaixo da tampa de descarga B.

+ Remova a tampa de descarga e a tampa de nivel
A e deixe que o todo o Oleo saia do diferencial.

+ Recoloque e feche a tampa de descarga B.
+  Complete o nivel do 6leo através do furo de nivel.
+ Recoloque e feche a tampa A.

re;

B D-3.12 NiVEL DE OLEO DOS REDUTORES DAS
RODAS (dianteiras e traseiras)

MANUTENGAO

Para verificar o nivel de 6leo nos redutores das rodas:

+ Pare a maquina em terreno plano e certifique-se
de que o freio de estacionamento esteja acionado
e que a tampa A se encontre no eixo horizontal.

+ Limpe a area em torno a tampa e retira-la para
verificar se o 6leo esta no nivel do furo..

+ Complete a eventual insuficiéncia de nivel
introduzindo 6leo pelo furo A até a saida do éleo
do furo.

+ Recoloque a tampa de fechamento.
Tendo que substituir o 6leo:

+ Pare a maquina com a tampa orientada no eixo
vertical.

+ Posicione um recipiente de dimensbes adequadas
abaixo da tampa do redutor.

+ Remova atampa A e deixe que o todo o 6leo saia
do redutor.

+ Faca com que a roda faga um giro de 90° até que
a tampa se encontre no eixo horizontal.

+  Complete o nivel do 6leo através do furo A.
+ Recoloque e feche a tampa A.

Rodagem

INTERVALO DE INTERVENGAO

Nas primeiras 10 horas

Ordinario A cada 250 horas

INTERVALO DE INTERVENCAO
Rodagem Nas primeiras 10 horas
Ordinario A cada 250 horas
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H D-3.13 NiVEL DE OLEO DO CAMBIO DE
VELOCIDADE

Para verificar o nivel do 6leo no cambio:

+ Pare amaquina em terreno plano e certifique-se de
que o freio de estacionamento esteja acionado.

* Limpe a area em torno a tampa de nivel A.

» Desparafuse a tampa e verificar se o 6leo esta no
nivel do furo.

» Se necessario complete o 6leo do furo da tampa A
até a saida do 6leo do mesmo furo.

* Recoloque e feche a tampa.
Tendo que substituir o dleo:

» Desparafuse a tampa de nivel A.

» Posicione um recipiente de dimensdes adequadas
abaixo da tampa de descarga de 6leo B.

* Remova atampa de descarga B e deixe que o todo
0 6leo saia do cambio.

* Recoloque e feche a tampa de descarga B.

» Complete o nivel do 6leo através da tampa de nivel
A até a saida do 6leo do mesmo furo.

* Recoloque e feche a tampa de nivel B.

INTERVALO DE INTERVENGAO

MANUTENGAO

W D-3.14 REGULAGEM TENSAO CORRENTE
EXTENSAO BRACO

Caso sejanecessariorealizar aregulagemdas correntes
de extensao dos bragos telescopicos, recomenda-se
consultar o Servigo de Assisténcia Técnicaou um Centro
de Assisténcia Terexlift autorizado.

INTERVALO DE INTERVENGAO

Rodagem Nas primeiras 10 horas Rodagem Nenhum
Ordinario A cada 250 horas Ordinario A cada 50 horas
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B D-3.15 REALINHAMENTO DAS RODAS

Durante o uso da maquina é possivel que as rodas
do eixo dianteiro e traseiro percam o alinhamento.
Durante o uso da maquina é possivel que as rodas
do eixo dianteiro e traseiro percam o alinhamento.
Isto pode ocorrer por causa da trefilagao de 6leo dos
circuitos de comando do estorcer, e também no caso
em que se ative o estorcer de ambos os eixos quando
as rodas anteriores ndo estdo exatamente alinhadas

com as posteriores.

Para identificar este inconveniente, ao invés de confiar
emum controle visual do procedimento de alinhamento,
€ aconselhavel adotar a seguinte metodologia:

1) Levaramaquinaemum terreno plano e ndo aspero

2) Posicionarachave de selecaotor¢cao 16 em“estorco

quatro rodas” (pos. 2)

3) Girar o volante até o final (a direita ou a esquerda,

€ indiferente)

4) Posicionar achave de selecao torcdo em “somente

rodas dianteiras” (pos. 0)

5) Girar o volante até o fim no mesmo sentido da

manobra precedente)

6) Reposicionarachave de selecaotorcdo em “estorco

quatro rodas” (pos. 2)

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

MANUTENGAO

Ep

7) Girar o volante (no sentido oposto ao ponto 3) até

gue o eixo traseiro atinja 0 maximo

8) Reposicionar a chave de selegéo torgdo em “so-

mente rodas dianteiras” (pos. 0)

9) Girar o volante (no mesmo sentido do ponto 7) até
gue o eixo anterior atinja, como o traseiro, 0o maximo

10) Reposicionar a chave de selecao torcédo em

“estorco quatro rodas” (pos. 2)

Nesse ponto, as rodas devem ser alinhadas.

INTERVALO DE INTERVENGAO

Rodagem Nenhum
Ordinario Quando necessario
Pagina D-17
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B D-3.16 REGULAGEM DA DISTANCIA DOS

SENSORES

Se forem encontradas anomalias na resposta dos
sensores, ou a suatotal ineficiéncia, pelo afrouxamento
dos anéis metalicos de fixagcdo, serd necessario
providenciar um novo posicionamento:

1
2

Afrouxar as porcas A que fixam o sensor B.

Posicionar o componente mével C da maquina
submetido ao controle do sensor na posi¢cao de
maxima proximidade do préprio sensor. Regular a
aproximacao do sensor ao componente até provocar
0 acendimento do LED D.

Aproximar ainda o sensor 1-2 milimetros. Fechar
a porca de bloqueio do sensor e a relativa contra-
porca sem forcar.

Amagquinapossuios seguintes sensores de proximidade:

@ N° 1 microinterruptor de controle do cambio
@ N° 2 sensores de presenca do blogueio da rotacéo

da torre.

® N° 1 sensor de presencga do alinhamento da torre.

MANUTENGAO
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INTERVALO D

Rodagem

o

E INTERVENCAO

Nenhum

Ordinario

Quando necessario
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B D-3.17 REGULAGEM DO JOGO DOS PATINS DE GUIA i pv—
DO BRAGO

Cada elemento deslizante disp6e de patins regulaveis
nos quatro lados do contorno. Os patins séo fixados
seja na parte fixa que na parte mével de cada tronco.

Todos os patins sdo regulaveis com interposicéo
de oportunos elementos para regular a espessura
fornecidos pela TEREXLIFT.

Regulagem dos patins:

+ Retirar ou entéo soltar os parafusos que fixam os
patins de acordo com o tipo de espacador (se com
ou sem orificio).

+ Colocar a quantidade necesséria de espacgadores.

+ Caso a espessura residual do patim seja insuficiente
ou proxima a espessura maxima de desgaste, sera
necessario providenciar a substituicdo do préprio
patim.

+ Apertar os parafusos que fixam os patins, tendo
cuidado de usar para tal uma chave dinamomeétrica
e de respeitar o ponto de aperto indicado abaixo.

Pontos de aperto dos parafusos dos patins de
acordo com o diametro do parafuso

Parafusos M10 Nm 30

Parafusos M14 Nm 50

Tensoes de aperto superiores as indicadas podem
provocar arupturado patim ou dabucharosqueada
de fixacao.

CAUTELA

Espessura max. de usura

Os patins devem absolutamente ser substituidos
caso a espessura residual do material plastico seja
igual ou inferiora 1 mm em relacao a bucha de ferro
para a fixacdo do patim.

Minimo 1 mm

INTERVALO DE INTERVENGAO
Rodagem Nenhum

Ordinario Quando necessario
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B D-3.18 REAJUSTE DA EXTENSAO DO BRAGO

TELESCOPICO

Durante o trabalho, caso seja verificada uma variagéo

da extens&o do braco superior ou igual a 150 mm, com

os troncos do braco completamente recolhidos, realizar

0 seu restabelecimento como indicado a seguir:

1. Recolher completamente o cilindro do braco
telescopico e manter o sistema em impulsao
(aproximadamente 15 segundos) até o

restabelecimento dos troncos.

Depois de tal procedimento, caso o brago continue a
defasar-se, proceder como indicado a seguir:

2. Colocarobragonaposigao zero, recolheraextensao
telescopica até o fim de curso e manter o sistema
de recolhimento emimpuls&o poraproximadamente

20 segundos.

3. Elevar o bragco até aproximadamente 60° de
inclinagéo e acionar a fungao de recolhimento por

aproximadamente 20 segundos.

4. Abaixarobrago aterrasemtocaroterrenoe acionar
o sistemade recolhimento por aproximadamente 20

segundos.

No caso em que, mesmo com tais operagdes, ndo
seja ajustada a defasagem do bracgo, eleva-lo até
aproximadamente 60° de inclinagcéo, estender e recolher
os troncos até o fim de curso acionando o sistema de
recolhimento em todas as dire¢des (aproximadamente
20 segundos). Tal procedimento garante um correto

restabelecimento do braco.

Rodagem

NG
INTERVALO DE INTERVENGAO

Nenhum

Ordinario Quando necessario
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TEREX.

W D-3.19 VERIFICAGAO DOS DISPOSITIVOS DE
SEGURANGA

B Verificacado do sistema anti-capotagem (a cada
uso)

O ssistema anti-capotagem providencia automaticamente

um controle de funcionamento na partida da maquina.

Se houver problemas, se acendera o LED vermelho

3, um alarme sonoro sinalizara o erro € a maquina em

alarme nao podera funcionar.

Para realizar um controle manual:

- Carregue um peso conhecido de 1000 kg

- Erga o braco a aproximadamente 30 cm do chéo

- Estenda o brago telescopico, assegurando-se de
que o sistema entre em alarme na distancia prevista
pelos diagramas de carga relativos ao conjunto
maquina-acessorio aplicado.
Se o sistema néo entrar em alarme, contate o
Servico de Assisténcia Técnica TEREXLIFT.

~
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IMPORTANTE

Faca a verificacdo nas duas posicées: com torre
longitudinal e com torre rodada em 90°.

re;

B Verificacdo do botao de parada de emergéncia
(a cada uso)

MANUTENGAO

Para verificar se 0 botdo estd4 funcionando bem é
suficiente pressiona-lo durante a execugdo de um
movimento. A pressdo do botdo deve determinar a
parada do movimento e o desligamento do motor.
Caso contrério, contate o Serwgo deAssisténciaTécnica
da Terexlift. :

Caso contrario
contataroServigode
Assisténcia Técnica
da TEREXLIFT.

B Verificagcao do botdo na alavanca de comando
(a cada uso)

Para verificar se o botéao de ativagéo esta funcionando

bem, é suficiente tentar um acionamento sem pressiona-

lo. O comando nao deve ser possivel; se for, entre

em contato com o Servico de Assisténcia Técnica

TEREXLIFT.
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B Verificacdo das valvulas de bloqueio (a cada 3

meses)

As valvulas pilotadas de bloqueio permitem a

manutencdo da carga na posicdo mesmo se um conduto

flexivel estourar.

Para testar se uma valvula esta funcionando

corretamente € necessario operar como segue:

+ Carregar o braco com um peso préximo a
capacidade maxima.

» Elevar acarga de poucos centimetros do chdo (max.
10 cm). Para a verificagéo da véalvula no cilindro de
extensao do braco telescopico colocar o brago na
altura maxima e estendé-lo poucos centimetros.

+ Soltar cuidadosamente os condutos do 6leo no
cilindro que se pretende realizar o controle das
valvulas.
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« Para verificar se as valvulas de bloqueio dos
estabilizadores estao funcionando bem, apobie-os
no chéo e descarregue o0 peso dos pneus, sem
ergué-los do chao. Solte os dutos do cilindro, para
verificar a eficiéncia da valvula.

Durante os testes ocorrera um vazamento de 6leo nos
condutos, enquanto a carga permanecer bloqueada
na posicéao.

Se o brago se abaixar, a valvula deve ser substituida;
para tal fim, contatar o Servigo de Assisténcia Técnica
da TEREXLIFT.

Realizar o teste de verificagdo da funcionalidade das

valvulas adotando todas as medidas preventivas

possiveis:

- Usar oculos de protecao

- Usar luvas de protegcao

- Usar calgados anti-infortinios

- Usar roupas adequadas ao trabalho

- Usar esquemas de prote¢dao contra os
vazamentos de 6leo sob pressao

- Realizar o teste em um espaco livre e cercado
paraimpedir que estranhos possam aproximarse
da maquina

- Pér em condigbes seguras o componente que
deve ser controlado, certificando-se de que
a acdo gerada ndo provoque um movimento
incontrolado da maquina.

PARA DESMONTAR AS VALVULAS DE BLOQUEIO

OU OS CILINDROS

- Abaixar o braco no chdao de modo estavel, pois a
desmonte da valvula de bloqueio ou do cilindro
provocam o seu abaixamento incontrolado.

- Depois da remontagem das valvulas e dos
cilindros providenciar o enchimento completo
do circuito, expurgando o ar que estiver presente
antes de iniciar o trabalho. Para isso, levar vdrias
vezes os cilindros envolvidos até o fim de curso
nos dois sentidos (abertura/fechamento). No
caso do cilindro de equilibrio dos garfos realizar
a movimentacdo de elevacao/abaixamento do
bracgo e de articulagao dos garfos.
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B Verificacao dos sensores dos estabilizadores
(a cada uso)

Para verificar a eficacia dos sensores instalados nos

estabilizadores:

- Abaixe ou erga todos os estabilizadores.

- No monitor do limitador de carga MICMAC-
ST-02 deve-se notar a mudanga de escala das
capacidades admitidas.

Se isso nao ocorrer, entre em contato com o Servico

de Assisténcia Técnica TEREXLIFT.

IMPORTANTE

Se um sensor apresentar defeito, substitua-o
imediatamente.

B Verificacdo do microinterruptor no cambio de
velocidade (a cada uso)

Para verificar se o interruptor esta funcionando bem,
seguir estas instrucoes:

- Ligue o motor e avange numa velocidade de
aproximadamente 5 km/h.

- Prove a mudar a marcha. Nao deve ser possivel
engatar a marcha mecénica.

Caso contrario contate o Servico de Assisténcia Técnica
da TEREXLIFT.

B Verificacdo no pressoéstato no freio de
estacionamento (a cada uso)

Para verificar se o pressostato esta funcionando bem,
faca os seguintes procedimentos:

- Acione o freio de estacionamento e ligue o motor.

- Prove a avangar com a maquina. N&o deve ser
possivel mover a maquina.

Caso contrario contate o Servico de Assisténcia Técnica
da TEREXLIFT.

re|

B Verificacdo do comando de partida da maquina
(a cada uso)

Prove a dar partida no motor com a marcha para frente

ou para tras engatada.

O motor n&o deve ligar. Se ligar, entre em contato com

o0 servico de Assisténcia Técnica Terexlift.

Faca a operagdo engatando antes uma marcha e

depois a outra.

MANUTENGAO

B Verificacdo do funcionamento da bomba de
emergéncia (semanalmente)

Verifique semanalmente se a bomba de emergéncia
est4 funcionando bem.

De fato, a bomba pode quebrar se for pouco usada,
e risca nao estar funcionando bem em caso de
necessidade.

Por isso, com o motor desligado, ative o botdo de
acionamento da bomba de emergéncia por alguns
segundos, para certificar-se de que esteja funcionando
bem.
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BN D-4 INSTALAGAO ELETRICA

Todas as intervengcées de manutengcao devem ser
efetuadas com o motor desligado, freio de mao
puxado, componentes de trabalho completamente
apoiados no chdo e cambio em ponto morto.

Antes de efetuar qualquer operagcdo de manutengao
que exija a suspensao de um componente, fixe de
modo estdvel e seguro o componente suspenso
antes de executar as intervengoées.

Séo absolutamente proibidas interven¢ées na
instalacao elétrica por pessoas ndo autorizadas.

B D-4.1 BATERIA

» Verifique o nivel do eletrélito da bateria a cada 250
horas de trabalho; se necessario, complete o nivel
com agua destilada.

+ Verifique que o nivel esteja acima dos elementos
de 5/6 mm e que todas os compartimentos estejam
no nivel.

+ Certifique-se de que as presilhas de fixagdo dos
cabos estejam bem fixados aos pélos das baterias.
Para fechar as presilhas use sempre uma chave
fixa, nunca o alicate.

+ Proteja os polos com vaselina pura.

+ Quando se prevé a nao utilizacao da maquina por
periodos longos, é aconselhavel desmontar as
baterias e guarda-las em local seco.

re)

O eletrdlito da bateria contém acido sulfurico,
que pode provocar queimaduras em contatocom
a pele e com os olhos. Use 6culos e luvas de
protecdo e movimente as baterias com cuidado
paraevitar perdas de eletrdlito. Mantenha todos
os objetos metalicos (relégios, anéis, correntes)
longe dos pdlos das baterias, porque poderiam
causar um curto circuito com conseqiientes
queimaduras.

MANUTENGAO

Antes de desconectar as baterias, desligue todos
os interruptores localizados na cabine.

Para desconectar as baterias retire primeiro o
polo negativo (-) terra.

Para conecta-las coloque antes o pdlo positivo
(+)-

Efetue o recarregamento das baterias longe da
maquina, em area bem ventilada.

E proibido aproximar-se com objetos que
produzam faiscas, chamas livres ou com
cigarros acesos.

Evite apoiar objetos metalicos na bateria. Isto
pode provocar curto-circuitos perigosissimos,
principalmente durante o recarregamento.
Como o eletrdlito é altamente corrosivo, é preciso
evitar que fique em contato com a estrutura do
elevador ou com os componentes elétricos ou
eletrénicos. Se isto ocorrer, é necessario contatar
um ponto de assisténcia autorizado.

Perigo de explosao e de curto-circuitos. Durante o
recarregamento da bateria forma-se uma mistura
explosiva de gas hidrogénio.

N&o adicione acido sulfarico, somente agua
destilada.
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B D-4.2 FUSIVEIS E RELES

Ainstalacéo elétrica é protegida por fusiveis localizados CAU T E LA

dentro da cabine no lado esquerdo. Antes de substituir

um fusivel queimado por um outro com a mesma - Nao monte fusiveis com amperagem superior
amperagem, procure e elimine os motivos que aquela indicada: podem causar danos a insta-
provocaram o inconveniente. lacéo elétrica.
o Se os fusiveis se queimarem repetidamente em
Fusiveis pouco tempo, procure a origem do problema,
Ref Circuito Amp realizando um controle da instalacao elétrica.
i ; : « Mantenha sempre a disposigao alguns fusiveis
F1 | LIMPADOR DE PARA-BRISA DIANTEIRO 10 para os casos de emergéncia.
F2 AQUECIMENTO 15 - Nao tente nunca reparar os fusiveis ou fazer uma
F3 i 5 ligacao direta (sem os fusiveis).
, Certifique-se, além disso, de que os contatos
F4 LIMPADOR DE PARA-BRISA TRASEIRO dos fusiveis e dos porta-fusiveis garantam uma
LIMPADOR DEI PARA-BRISA DE TETO 75 boa ligacao elétrica e ndo estejam oxidados.
F5 FAROL GIRATORIO 10
F6 LUZES DE CIRCULACAO VIARIA 15
F7 | LUZES DE POSIGAO 3
F8 | LUZES DE POSICAO 3
F9 LUZES DOS FREIOS 7,5 7 - )\
F10 INTERRUPTOR LUZES DE POSICAO 75 K19 88 —
F11 | ILUMINAGAO QUADRO COMANDOS! 00| 88
INTERRUPTORES 75 Kz ca || e | 1S9 ol
F12 | - 10 | 23/ 199
F13 | MODALIDADE NAVETA 10 e A { i i 88
F14 SELETOR MARCHA FRENTE/RE 10 00O Oxwo
~ , K7 K1 K11 K6 QO
F15 LUZES DE CIRCULACAO VIARIA 10 00| oo
Q0| 100
F16 | PISCA-ALERTA 15 co 1 we |« L - l @ | 00| 133
F17 | INTERRUPTOR LUZES DE POSIGAO 10 o 99
. X16
F18 FAROIS DE TRABALHO 10 K2 K4 K3 { K13 W K 14 00
5 - 00| &GP
F19 BOTAO DE EMERGENCIA 10 o0
F20 | ALIMENTAGAO SENSOR DE PROXIMIDADE| 10 R E» o s &E» oo 99
OO
F21 | SINALIZADOR SONORO 15 | @ ||| (30| 99
F22 ALIMENTAGCAO NAVETA 15 OXQ OO
F23 | LUZDETETO 10 e e B e B e N P 39
F24 | BOTAO DE EMERGENCIA CABINE 10 ol QP
F25 INTERRUPTOR LINHA HIDRAULICA I 88 00
—
AUXILIAR BRAGO 1 e & |20 |33
F26 | - 10 S 38 ole,
F27 | ALIMENTAGAO CENTRAL LMI 15 [ Fi ] &8 — ele
OO0 4§
Service OO
@ 3
\§ — J)
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Relés (7
Na placa localizada abaixo do quadro de comandos
s&0 presentes 0s seguintes relés:
Ref. Circuito interessato
K1 LUZES DE CIRCULAGCAO VIARIA
K2 LUZES DE CIRCULAGAO VIARIA
K3 SINALIZADOR SONORO
K4 -
K5 CAMBIO 1a/2a MARCHA MECANICA
K6 -
K7 MARCHA PARA FRENTE
K8 MARCHA A RE/SINALIZADOR SONORO
K9 DESATIVACAO MARCHA FRENTE/RE
K10 DESATIVACAO MARCHA FRENTE/RE
K11 PERMISSAO PARTIDA
K12
K13
K14
K15
K16 -
K17 FAROIS DE TRABALHO
K20 CAN BUS BRAGO ALTO
K21 CAN BUS BRACO BAIXO
K22 ALIMENTACAO NAVETA
K23 | PISCA-ALERTA =
K24 CAMBIO MECANICO
Fusiveis e relés no vdo motor
No vao motor existem os seguintes fusiveis e relés:
Ref. Circuito Amp.
F1G CHAVE DE PARTIDA 30
F2G  QUADRO DE FUSIVEIS/RELES CABINE 50
F4G PARTIDA DO MOTOR 20
F328 PRE-AQUEIMENTO VELAS 5
K324 INDICADOR VELAS
DE PRE-AQUECIMENTO
K325 VELAS
DE PRE-AQUECIMENTO
K327 MOTOR DE PARTIDA
Pagina D-27
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Fusiveis e relés sob a bateria
Sob a bateria existem os seguintes fusiveis e relés:

Ref. Circuito Amp.
F340 UNIDADE DE CONTROL MOTOR 25
F341 VELAS DE PRE-AQUECIMENTO 80

K342 UNIDADE DE CONTROL MOTOR

Relés na caixa de derivacado da base do carro
No carro-base existe uma caixa de derivacdo que
contém os seguintes relés:

Ref. Circuito

KC1 RELEEXTENSAOESTABILIZADORDIANTEIRO/
TRASEIRO ESQUERDO

KC2 RELE RECOLHIMENTO ESTABILIZADOR
DIANTEIRO/TRASEIRO ESQUERDO

KC3 RELEEXTENSAOESTABILIZADORDIANTEIRO/
TRASEIRO DIREITO

KC4 RELE RECOLHIMENTO ESTABILIZADOR
DIANTEIRO/TRASEIRO DIREITO

KC5 RELE SUBIDA ESTABILIZADOR DIANTEIRO/
TRASEIRO ESQUERDO

KC6 RELE DESCIDA ESTABILIZADOR DIANTEIRO/
TRASEIRO ESQUERDO

KC7 RELE SUBIDA ESTABILIZADOR DIANTEIRO/
TRASEIRO DIREITO

KC8 RELE DESCIDA ESTABILIZADOR DIANTEIRO/
TRASEIRO DIREITO

KC9 RELE BLOQUEIO EIXO TRASEIRO
KC10 RELE DESBLOQUEIO EIXO DIANTEIRO
KC11
KC12
KC13
KC14
KC15 RELE BLOQUEIO ANEL GIRATORIO
KC16
KC17
KC18
KC19

MANUTENGAO

K342

KC14 /KC12/ KC2
KC13 KC9 KC15
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B D-4.3 LAMPADAS COM ALIMENTAGCAO 12V

Utilizacao Tenséao Plugue Tipo Poténcia
Luzes dianteiras alta/baixa...........cccvveeeiiiiieiieinieeee e 12V o, P45t 45/40 W
Luzes de posic80 dianteiras...........ccveeveriiieeeieiiiieee e 12V o, BAO9S...ccoiieiiiiei 3w
Luzes de sinalizagdo dianteiras/traseiras...........cccccccvevveeeen. 12V o BA15S. .. 21 W
Luzes de freio e luzes de posicao traseiras ..........ccccevcveeennee 12V BAY 15d.....ccccccevenen. 21/5W
Farol giratério - Luzes de trabalho .........ccccoocveeiiiiiiiincnnn, 12V o H3 e 55 W
Sinalizadores luminosos painel e cabine ............ccccceveeeneee. 12V i, W 2x4,6d........ccvnveenn. 1,2W
HuMINACE0 CabINe ......oooiiiiieeee s 12V, SV 8,58 5W
LUZ PIACA ...t 12V, BA15S. . 5W
Luzes marcha para tras.......cccoceeeieeeeiiie i 12V e, BA15s . 21W

A| ATENCAO

As lampadas tem temperaturas de funcionamento
elevadas. Antes de tocar uma lampada com os
dedos, verifique se esta suficientemente fria.

IMPORTANTE

Nao toque com os dedos o bulbo das lampadas
halégenas (plugue tipo H3), porque poderiam
danificar-se de modo irreparavel (utilizar um pano
limpo ou papeltoalha). Se isto acontecer providencie
alimpeza com um pedaco de papel toalhaembebido
em alcool etilico.
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I D-5 ABASTECIMENTO

B D-51 ABASTECIMENTO

Girolift 3514

Girolift 3518 Girolift 5022 | Especificacbées

Capacidade Capacidade Produto
Componente Produto (litros) (litros) no pardgrafo
Motor diesel Oleo motor 10.5 13.5 D-5.21
Circuito resfriamento motor Agua + anti-gelo 30 35 D-5.2.5
Reservatorio combustivel Diesel 125 D-5.2.3
Reservatorio instalagéao hidraulica Oleo hidraulico 200 D-5.2.2
Cambio Oleo 2,7 2,2 D-5.2.2
Diferenciais Oleo 8,5 7+7 D-5.2.2
Redutores rodas Oleo 0,6 +0,6 1,5+1,5 D-5.2.2
Redutor de rotacéo torre Oleo 2,8 2,8 D-5.2.2

B D-5.2 ESPECIFICAGOES DOS PRODUTOS

H D-5.2.1 Oleo motor

Empregue o 6leo descrito pelo Fabricante do motor diesel. (Consultar o relativo manual de instru¢cdes anexado
a documentagéo da maquina).

Originalmente a maquina é fornecida com 6leo motor:
SHELL RIMULA 15W-40 (APl CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEA E3; MB228.3)

B D-5.2.2 Oleos lubrificantes
A maquina é abastecida com os seguintes lubrificantes:

Emprego Produto Definicdo

Cambio - Diferenciais - Redutores FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90 API GL-5LS/GL-5
Instalac&o hidraulica e freios SHELL TELLUS T 46 DENISON HF-1 DIN51524 parte 2 e 3

CAUTELA

Evite a mistura de dleos de tipo e caracteristicas diversos: riscos de anomalias e ruptura de componentes.

Oleo para a instalacdo hidraulica:

Climas éarticos: Temperaturas inferiores a -10°C Utilizar 6leo SHELL Tellus T22
Climas temperados: Temperaturas inferiores a -15°C a + 45°C  Utilizar 6leo SHELL Tellus T46
Climas tropicais: Temperaturas superiores a + 30°C Utilizar 6leo SHELL Tellus T68
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M D-5.2.3 Combustivel

Utilize exclusivamente combustivel diesel para auto-
tracdo, isto €, com conteudo de sulfa inferior a 0,5%,
de acordo com as caracteristicas citadas no manual
de instrugcbes do motor diesel.

CAUTELA

Quando a temperatura ambiente for inferior a -20°C
utilizar exclusivamente combustivel diesel tipo
“Arctic”, oumesmo misturas de petroéleo e combustivel
diesel para auto-tracao, cuja composicao pode variar
em funcédo da temperatura ambiente até um maximo
de 80% de petroleo.

H D-5.2.4 Graxas

Para o engraxe da maquina use:

+ Graxa a base de litio

Vanguard LIKO tipo Em todos os pontos
EP2 de engraxe.

« Graxa INTERFLON

FIN GREASE LS 2 No brago telescopico

CAUTELA

Evite a mistura de graxas de tipo e caracteristicas
diversas e nao utilizar graxas de qualidade inferior.

MANUTENGAO

B D-5.2.5 Liquido de resfriamento do motor

Aconselha-se usar uma mistura anti-congelante nas
proporcoes de 50% de agua e 50% de produto anti-
gelo; a maquina vem abastecida com a mistura nas
proporcdes citadas acima, com:

VANGUARD ICE GUARD (-40°)

CAUTELA

Use uma mistura anti-congelante nas proporgcées
aconselhadas pelo produtor de modo proporcional
a temperatura ambiente do local de trabalho.
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Secao E

MAL FUNCIONAMENTO
E PESQUISA DE AVARIAS

INDICE DOS ARGUMENTOS

E-1 MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS. ...t E-2

E-1.1 Problemas - Causas - SOIUGOES ......ccciiuiiiiiiiiiiiiie et E-2

E-1.2 Diagndstico do motor Perkins (somente para GIROLIFT 5022) ........cccvvveeiiiiiiieiiiineen. E-5
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I E-1

Este capitulo constitui para o operador uma guia a
reparacdo das avarias mais comuns, mas, a0 mesmo
tempo, € uma indicacdo clara das intervencoes
que podem ser feitas exclusivamente por técnicos
especializados.

Em caso de dlvida ndo tomar nenhuma atitude em
relacdo a maquina, mas chamar sempre um técnico
especializado.

MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

re|

MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

Todas as intervencées de manutencéao, de pesquisa
das avarias ou de conserto devem ser executados
com a maquina parada, com o braco em posicao de
repouso ou apoiado no chao, com o freio de mao
puxado e apds ter retirado a chave do quadro de

comando.

B E-1.1 PROBLEMAS - CAUSAS - SOLUGOES

O motor de partida ndo gira

nao em posicao neutraa
Sensores de proximidade ineficientes

Bateria descarregada
Interruptor de bateria ativado

O QUADRO NAO ACENDE Bateria desconectada Reconectar a bateria através do
interruptor
Bateria descarregada Verificar as condi¢cdes da bateria
O MOTOR NAO DA PARTIDA Seletor de marcha para frente/tras Rodar o seletor para a posigéo N

Controlar e regular a distancia (vide
paragrafo D-3.16 pag. D-18)
Recarregar ou substituir a bateria
Desligar o interruptor bateria

O MOTOR NAO DA PARTIDA
O motor de partida gira, mas o
motor nao da partida

Fusivel queimado
Combustivel exaurido
Filtro do combustivel diesel obstruido

Tubulagdo do combustivel diesel
esvaziada (em seguida ao término
do combustivel)

Verificar os fusiveis F4A
Reabastecer de combustivel
Referir-se ao manual de Uso e
Manutencéo Perkins

Reabastecer de combustivel, entao
referir-se ao manual de Uso e
Manutencéo Perkins

A MAQUINA NAO SE MOVE

Seletor marcha frente/tras em ponto
morto

Marcha mecénica ndo ativada (luz
sinalizadora 47 acesa)

Freio de méo puxado
Nivel do 6leo hidraulico baixo

Um ou mais estabilizadores
completamente abaixados no chéo
Fusivel queimado

A alavanca do cambio nao esta
posicionada junto aos sensores de
proximidade

Rodar corretamente o seletor

Inserir a marcha

Verificar a regulagem dos sensores
12 e 22 marcha

Soltar

Verificar o nivel do éleo hidraulico
no reservatério

Recolher os estabilizadores

Verificar os fusiveis F6A e F7A;
substitui-los, se necessario
Controlar e regular a distancia (vide
paragrafo D-3.16 pag. D-18)
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re;

A MAQUINA TEM TRACAO

INSUFICIENTE

* Luz do filtro hidraulico acesa
« Oleo hidraulico no reservatorio

insuficiente

- Oleo ao interno ao reservatorio

misturado com &gua

* Substituir o filtro

+ Completar o correto nivel do 6leo
hidraulico

+ Efetuar a substituicdo do 6leo

NAO OCORRE A MUDANGA ENTRE

12 E 22 MARCHA MECANICA

Fusivel queimado

« Dificuldade de empenho das

engrenagens (luz sinalizadora 47 acesa)

+ Substituir o fusivel F1C
+ Estorcer e tentar novamente a
manobra de troca de marcha

NAO OCORRE A SELECAO DO

MODO DE ESTORCER

Fusivel de controle do modo de
torcdo queimado

+ Seletor “ESTRADA-CABINE-

NAVETA” em ESTRADA

+ Substituir o fusivel F1C

+ Selecionar “CABINE”

A FUNGAO “ESTRADA” E ATIVA
TAMBEM SELECIONANDO A
MARCHA EM “CABINA”

+ Nao ocorre a selecdo “ESTRADA-

CABINE-NAVETA”

+ Verificar e eventualmente
substituir o fusivel F6C

AGAQINSUFICIENTE DO FREIO
DE MAO

« Tensao dos cabos insuficiente

+ Verificar e corrigir a tenséo dos
cabos através dos parafusos
concavos

+ Verificar e corrigir a firmeza das
presilhas nos terminais dos cabos

O NIVELAMENTO NAO FUNCIONA

El Seletor “ESTRADA-CABINE-
NAVETA” em ESTRADA

+ Bracgo elevado mais que 2 metros

Fusivel queimado

+ Sensor do brago mal regulado

+ Boté@o 25 o tecla de sele¢é@o na

alavanca de comando ndo acionados

+ Comutar em “CABINE”

+ Abaixar o brago

+ Substituir o fusivel F6C

+ Controlar e regular a distancia (vide
paragrafo D-3.16 pag. D-18)

* Repetir a manobra de comando

0S ESTABILIZADORES NAO
FUNCIONAM

+ Seletor “ESTRADA-CABINE-

NAVETA” em ESTRADA

+ Braco elevado mais que 2 metros

Fusivel queimado

+ Sensor do bragco mal regulado

+ Botoes 16-17-18-19 o tecla de se-

lec@o na alavanca de comando nédo
acionados

« Comutar em “CABINE”

+ Abaixar o brago

+ Substituir o fusivel F6C

+ Controlar e regular a distancia (vide
paragrafo D-3.16 pag. D-18)

* Repetir a manobra de comando

0 BRACO NAO DESCE, NAO SE
ESTENDE, NAO INCLINA A CHAPA
DE ENGATE, NAO EFETUA A
ROTACAO

+ Seletor “ESTRADA-CABINE-

NAVETA” em ESTRADA
Fusivel queimado

+ Conmute a la posicion CABINE

+ Substituir o fusivel F6C
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GIROLIFT EM ALARME (LED
vermelho aceso)

+ Sistema anti-capotagem em alarme

+ Executar o procedimento de
recolhimento; recolher o levantar
0 brago

NAO SE ACENDE O SISTEMA
ANTI-CAPOTAGEM

+ Fusivel queimado

+ Verificar e eventualmente substituir
o fusivel F5C

+ Solicitar a intervencéo da oficina de
assisténcia autorizada mais proxima

0 TERMOMETRO DO OLEO Isto & normal se a temperatura
HIDRAULICO NAO FUNCIONA externa é baixa e/ou se a maquina for
utilizada por periodos breves, porque
0 6leo hidraulico nao ha tempo de se
aquecer além de 40/50°C
NAO SE ACENDE A LUZ DE + Fusivel queimado + Verificar e eventualmente substituir
SINALIZACAO DO FREIO DE MAO o fusivel F7A
PUXADO

IMPORTANTE

Caso ocorram inconvenientes nao indicados neste capitulo, chamar a Assisténcia Técnica, a oficina
autorizada mais préxima, ou mesmo o revendedor TEREXLIFT.
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B E-1.2 DIAGNOSTICO DO MOTOR PERKINS
(SOMENTE GIROLIFT 5022)

B Estado das luzes de sinalizagcdo do motor se o motor n&o liga

O

OFF OFF Nenhum problema detectado
ON OFF Sinalizacao de problema elétrico
OFF Piscando Arresto motore - rilevato guasto arresto motore che impedisce I'avviamento

Outros estados das luzes de sinalizacao
Luzes de sinalizacdao que podem se acender automaticamente durante o funcionamento ou parada do motor

OFF OFF Nenhum problema detectado

OFF ON Pressao do 6leo insuficiente

Piscando ON Temperatura da mistura de refrigeragdo ou temperatura do ar na admisséo alta
demais - o motor pode estar com a poténcia reduzida

OFF Piscando Detectada anomalia na parada do motor ou excesso de condi¢cdes de queda da
capacidade

ON OFF Sinalizacéo de problema elétrico

ON ON Presséo do 6leo insuficiente ou sinalizagcao de problema elétrico

ON Piscando Detectada anomalia na parada do motor ou excesso de condi¢cdes de queda da
capacidade e sinalizacao de problema elétrico

Piscando ON Pressao do 6leo insuficiente e temperatura da mistura de refrigeragéo ou temperatura

do ar na admissao alta demais etc. - 0 motor pode estar com a poténcia reduzida

Indicadores

Estado das luzes de sinalizac&o da partida do motor — controle das luzes

Ao ser ligado com a partida, 0o ECM acende todas as luzes de sinalizag&o por 2 segundos e depois apaga, exceto,
eventualmente, a luz de sinalizagédo de partida a frio

ON ON por 2 segundos ou até a partida do motor
Entédo
OFF OFF exceto partida a frio

Estado das luzes da partida do motor
indicacéo partida a frio

Fissa OFF durante o funcionamento do dispositivo auxiliar de partida
Entédo
OFF OFF na partida do motor ou no final do funcionamento do dispositivo auxiliar de partida

Estado das Iuzes de sinalizacao durante a partida do motor
Na fase de partida do motor, 0 EMS acende somente as luzes do motor necessarias — ex. falta de pressao do
Oleo lubrificante, se for superado o atraso de partida, a luz de sinalizacédo de parada do motor se acende

OFF OFF Nenhum problema
OFF ON Pressao do 6leo lubrificante insuficiente (se for superado o atraso)
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ACESSORIOS OPCIONAIS
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ACESSORIOS OPCIONAIS

EE PREMISSA

Esta secéo tem o objetivo de oferecer ao operador as
informacdes sobre 0s acessoérios permutaveis opcionais
destinados aos carrinho manipuladores.
Recomenda-se utilizar somente os acessorios
originais tratados nestas paginas depois de haver lido
atentamente as suas caracteristicas e compreendido
0 Seu uso.

Para a montagem e o desmonte, seguir o procedimento
padrao descrito no paragrafo C-5.4 da secao
FUNCIONAMENTO.

Durante as operacbées de substituicdo dos
acessorios permutaveis, mantenha distante
qualquer outra pessoa da zona de trabalho.

A montagemdeacessorios opcionais, especialmente
aqueles da lanca de manutencdo, modifica o
baricentro da carga no carrinho manipulador: antes
de movimentar uma carga, verifique sempre o peso
e consulte as tabelas de carga. Das capacidades
nominais identificadas deve-se subtrair o peso do
acessorio utilizado.

B Procedimento para a conexao das linhas
hidraulicas

Engatar o novo acessério e bloqueéa-lo
hidraulicamente.

Desconectar as conexdes rapidas A do cilindro de
bloqueio acessoérios e introduzi-las nos encaixes
de apoio B para serem protegidas de sujeira.

Conectarostubos de alimentagéo do novo acessorio
terminal nas conexdes rapidas precedentemente
soltas.

Caso o0 novo acessorio possua dois movimentos
hidraulicos (por exemplo, a pinga para traves) €&
indispensavel ainstalagdo, na maquina ou no acessorio
terminal, de uma valvula seletora de fluxo C ativada
através do interruptor localizado na cabine.
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Dados técnicos

TEREX.

Manipulador com brago telescépico

ACESSORIOS OPCIONAIS

CACAMBA PARA MATERIAIS INERTES

Litros 500 800
Largura mm 2435 | 2250
Comprimento mm 800 | 1000
Altura mm 850 940
Peso kg 285 380
Capacidade SAE m? 0,5 0,8

Aplicabilidade
GIROLIFT

Litros 3514 3518 | 5022
500
800 . - --

CAUTELA

Acessorio adequado para a movimentacao de
material solto. Nao deve ser usado para escavar
a terra.

Campo de utilizacao

Acessoério com engate rapido para a movimentacao de
terra, areia, entulhos, cereais, etc.

Seguranca
Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na secao B "SEGURANCA".

Funcionamento

CAUTELA

Quando se utilizaa cacamba, aconselha-se recolher
a carga somente com o braco completamente
fechado e empurrar o material acumulado com as
rodas retas.

Para recolher e depositar a carga, utilize a alavanca de
rotacdo da chapa de engate dos acessorios.
Selecione no limitador de carga o tipo de acessorio F
(garfos para paletes).

Manutencédo
Antes da utilizac&o, verificar visualmente se o acessorio
n&o esta danificado.
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TEREX.

H F-1.2 TREMONHA PARA CONCRETO

Dados técnicos

Litros 500 800
Largura mm 1200 | 1200
Comprimento mm 1200 | 1200
Altura mm 1270 | 1520
Peso kg 220 260
Capacidade SAE m3 0,5 0,8

Aplicabilidade
GIROLIFT

Litros 3514 3518 | 5022
500 . . .
800 . . .

Campo de utilizacdao

Acessorio aplicado nos garfos standard do manipu-
lador e fixado por correntes com manilhas fornecidas
no conjunto.

Seguranca
Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na sec¢do B "SEGURANCA".

ACESSORIOS OPCIONAIS

Funcionamento

Encaixe a tremonha nos garfos, levando em
consideragdo o lado no qual o produto deve ser
descarregado.

Fixe a tremonha nos garfos através das correntes
fornecidas.

Para descarregar o produto utilize manualmente a
alavanca de abertura da portinhola de descarga, no
caso de tremonha com abertura manual.

Caso a tremonha possua um cilindro hidraulico para a
abertura da portinhola, utilize a alavanca de bloqueio
dos acessorios, que devera ter a sua linha conectada
previamente aos condutos de alimentagdo do novo
acessorio terminal, através das mesmas conexodes
rapidas (vide instrucdes na pagina F-2).

Selecione no limitador de carga o tipo de acessorio F
(garfos para paletes).

Manutencao

Antes da utilizacao, verifique visualmente se a tremonha
nao esta danificada.

Lave cuidadosamente com agua no final de cada dia
de trabalho ou entdo antes de um periodo de pausa
na utilizacédo, no qual seja possivel a solidificacdo do
conglomerado ou dos residuos.

Verifique se ndo existem vazamentos de 6leo hidraulico
dos condutos ou das conexdes.

Proteja cuidadosamente os engates rapidos apés a
desconexao, para evitar que impurezas possam entrar
no circuito.

A cada uso verifique a integridade das correntes de
fixacdo e as substitua se estiverem desgastadas ou
deformadas.
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M F-1.3 CACAMBA BETONEIRA

ACESSORIOS OPCIONAIS

Campo de utilizacao

Acessério com engate rapido para a mistura e a
distribuicdo de conglomerado de cimento.

Seguranca
Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na secao B "SEGURANGCA".

Funcionamento

Para recolher e depositar a carga, utilize a alavanca de
rotacdo da chapa de engate dos acessérios.

Para dar partida no misturador, utilize a alavanca de
bloqueio dos acessoérios que devera ter a sua linha
conectadapreviamente aos condutos de alimentagéo do
novo acessorio através das mesmas conexdes rapidas
(vide instrucdes na pagina F-2).

Selecione no limitador de carga o tipo de acessorio F
(garfos para paletes).

Manutencao
Dados técnicos —
IOl A| ATENCAO
Largura mm | 1850
c , " 1250 Antes de realizar qualquer manutencio na cacamba,
omprimento mm deve-se apoia-la no chao, parar a maquina, retirar
Altura mm | 1100 a chave de partida e fechar coma chave a cabine
de guia, para impedir que alguém possa ter acesso
Peso kg 780 ao quadro de comando.
Capacidade SAE m3 0,5
L Antes dautilizagéo, verifigue visualmente se atremonha
Aplicabilidade ndo esta danificada.
Lave cuidadosamente com agua no final de cada dia
Lit 3514 GII;501L81FT 5022 de trabalho ou entdo antes de um periodo de pausa
ltros na utiliza¢do, no qual seja possivel a solidificacéo do
500 conglomerado ou dos residuos.
Verifigue se ndo existem vazamentos de 6leo hidraulico
dos condutos ou das conexdes.
Proteja cuidadosamente os engates rapidos apoés a
desconexao, para evitar que impurezas possam entrar
no circuito.
Pagina F-5
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®

ACESSORIOS OPCIONAIS
B F-1.4 GANCHO FIXO EM CHAPA Campo de utilizacdo
Acessorio com engate rapido para aelevacao de cargas
Cédigo através das amarras apropriadas.
3518, 5022 Siga absolutamente as normas gerais de seguranca

apresentadas na secao B "SEGURANCA".
N&o deixe oscilar as cargas elevadas.
N&o puxe as cargas enganchadas.

Eleve a carga antes de estender o braco.

Funcionamento

Prenda e fixe o acessorio com o cilindro de bloqueio
dos acessorios.

Todas as cargas devem ser fixadas com as devidas
amarras de tecido ou com corrente, conforme as
normativas vigentes.

Para a movimentacao das cargas, elevar e girar o braco
telescopico do manipulador.

Selecione no limitador de carga o tipo de acesso6rio W
(guincho).

Manutencao

Antes da utilizacao, verificar visualmente se 0 acessorio
nao esta danificado.

Verifique a presenca e a eficacia do dispositivo de
seguranga no gancho.

Dados técnicos

Capacidade de carga kg 3500 | 5000
Largura mm 970 970 IM PO RTANTE

Comprimento mm 620 620

O gancho na chapa é projetado para suportar uma
Altura mm 600 600 carga de 5400 kg. O limite maximo de capacidade
corresponde a capacidade nominal do manipulador
no qual esta aplicado e é destacado nas tabelas de
carga fornecidas com o acessorio.

Peso kg 132 132

Aplicabilidade

GIROLIFT
Capacidade de carga 3514 3518 | 5022

o :Z T IMPORTANTE

Certifique-se de que este acessoOrio possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este acessorio deve ser inscrito no ISPESL
(Instituto Superior Paraa Prevencao e Seguranca do
Trabalho) e revisado regularmente uma vez por ano.
O pedido de revisao deve ser feito pelo usudrio.
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TEREX.

Manipulador com brago telescépico

=

B F-1.5 GUINCHO HIDRAULICO

Dados técnicos

ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.6 LANCA DE MANUTENGAO

RGBS~
|

Dados técnicos

Capacidade de carga kg 3000 | 5000 Comprimento 4000
Largura mm 960 960 Largura mm 970
Comprimento mm 880 880 Altura mm 600
Altura mm 1650 | 1650 Peso kg 360
Peso kg 280 300 Capacidade de carga kg 900

Aplicabilidade Aplicabilidade
GIROLIFT GIROLIFT
Capacidade de carga kg 3514 3518 | 5022 Comprimento 3514 3518 | 5022
3000 . . - 4000
5000 - -

Para usar esse acessorio consulte o manual
especifico fornecido, codigo 57.0300.5100

IMPORTANTE

Certifique-se de que este acessorio possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este acessorio deve ser inscrito no ISPESL
(Instituto Superior Paraa Prevencao e Segurancado
Trabalho) e revisado regularmente uma vez porano.
O pedido de revisdo deve ser feito pelo usuario.

Para usar esse acessorio consulte o manual
especifico fornecido, cédigo 57.0300.5100

IMPORTANTE

Certifique-se de que este acessorio possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este acessorio deve ser inscrito no ISPESL
(Instituto Superior Para a Prevencao e Seguranga do
Trabalho) e revisado regularmente uma vez por ano.
O pedido de revisao deve ser feito pelo usuario.
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ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.7 PINGCA HIDRAULICA PARA TRAVES E  Campo de utilizacdao
TUBOS

Dados técnicos

Acessbério com engate rapido para a movimentacao e
a rotacao de traves ou tubos.

Seguranca
Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na secao B "SEGURANCA".

Funcionamento

Para as regulagens de inclinagéo utilize a alavanca de
rotacao da chapa de engate dos acessérios.

Para a apreensao e a rotacao das traves ou dos tubos,
acione a alavanca de bloqueio dos acessérios depois
de ter conectado as linhas de alimentagédo do novo
acessorio as mesmas conexdes rapidas (vejainstrucdes
na pagina F-2).

O acessorio possui uma valvula seletora de fluxo, que
permite o desdobramento da linha de alimentacao para
o fechamento da pinca e para a rotacdo das traves a
serem movimentadas.

Selecione no limitador de carga o tipo de acessorio F
(garfos para paletes).

Manutencao
Antes da utilizagdo, verifique visualmente se o acessorio
néo esta danificado.

Diimetro de apreensdo | 130:625 Verifique se n_élo existem vaz_ament~os de Oleo hidraulico.
Engraxe diariamente as articulacdes com a bomba de
Largura mm 750 engraxe
Comprimento mm 360
Altura mm 1000
Peso kg 190
Rotacao 260°
Aplicabilidade
GIROLIFT

Diametro de apreensao

3514 3518 | 5022

130+625

IMPORTANTE

Certifique-se de que este acessorio possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este acessorio deve serinscrito no ISPESL
(Instituto Superior Para a Preveng¢ao e Segurangado
Trabalho) e revisado regularmente uma vez porano.
O pedido de revisao deve ser feito pelo usuario.
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HIDRAULICO
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Dados técnicos

Manipulador com brago telescépico @
ACESSORIOS OPCIONAIS

M F-1.8 GARFOS COM MOVIMENTADOR Campo de utilizacdo

Acessoério com engate rapido para a movimentacao de
cargas paletizadas.

Seguranca

Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na secao B "SEGURANCA".

+ Nao carregue material solto (a granel).

+ N&o movimente paletes sobrepostos.

Funcionamento

Paramovimentar a carga acione a alavanca de blogueio
dos acessérios depois de ter conectado as linhas de
alimenta¢do do novo acessorio as mesmas conexdes
rapidas (veja instru¢des na pagina F-2).

Selecione no limitador de carga o tipo de acessorio F
(garfos para paletes).

Manutencédo

Antes dautilizag&o, verifique visualmente se o acessorio
néo estéa danificado.

Verifique se ndo existem vazamentos de 6leo hidraulico.
Engraxe diariamente com graxa grafitada as articulagbes
com a bomba de engraxe e as guias de deslizamento.

Capacidade de carga kg 3500
Largura mm 1400
Comprimento mm 1500
Altura mm 650
Peso kg 180
Translacéo mm + 150
Engates garfos FEM 3

Aplicabilidade
GIROLIFT
Diametro de apreensao | 3514 3518 | 5022
130+625 . . .
Pagina F-9
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= TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

M F-1.9 NAVETA PORTA-PESSOAS

Aplicabilidade

ACESSORIOS OPCIONAIS

Naveta modelo

3514

GIROLIFT
3518

5022

2P-200F
2P-200RNE
2P-200REM
3P-1000RNE
2P-800REM5500

Para usaresse acessorio consulte o manual especi-
fico fornecido, cédigo 57.0300.1100
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Manipulador com brago telescépico
= TEREX. ACESSORIOS OPCIONAIS @

M F-1.10 ROBOT 5000/ 8000 / 15000

Aplicabilidade
GIROLIFT
ROBOT modelo 3514 3518 | 5022
5000 . . .
8000 . . .
15000 - - .

Parausaresse acessorio consulte o manual especi-
fico fornecido, cédigo 57.0300.07100
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®

B F-1.11 BRACO PARA ARMAGOES

Dimensdes:

Largura mm
Comprimento mm
Altura mm
Peso kg

96°

Campo de utilizacdao

Acessoério com engate rapido para elevar, posicionar e
colocarem funcionamento armacdes e seus acessorios,
tais como:rede eletrosoldada, correntes para o bloqueio
das armacdes, etc.

Seguranca
Siga absolutamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na se¢do B "SEGURANCA".

Funcionamento

Os comandos do brago para armagdes encontram-se
no local de comando do operador.

Siga cuidadosamente as tabelas de carga aplicadas
na maquina.

Selecione no limitador de carga o tipo de acessério R
(robot).

Manutencao

Antes da utilizacéo, verifique visualmente se o
acessorio ndo esta danificado. Verifique se ndo existem
vazamentos de 6leo hidraulico. Engraxe diariamente as
articulagcdes com a bomba de engraxe.
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TEREX.

TABELAS E ANEXOS

Secao G

TABELAS E ANEXOS
INDICE DOS ARGUMENTOS

G-1

G-2.1.1

G-2.1.2

G-2.1.3

G-2.1.4

G-2.1.5

G-2.1.6

G-2.1.7

G-2.1.8

G-2.1.9

G-2.1.10

G-2.1.11

G-2.1.12

G-3.1.1
G-3.1.2
G-3.1.3
G-3.1.4

TORQUES DE APERTO DOS
PARAFUSOS........ccoiiieiiineeee

Tabela de carga com garfos Girolift 3514
com estabilizadores -
carga longitudinal ...........cccccoiinennn.

Tabela de carga com garfos Girolift 3514
com estabilizadores -
carga transversal.........ccccoevvenieiieneenn,

Tabela de carga com garfos Girolift
3514 sem estabilizadores -
carga longitudinal ............ccccoveiiiiiinnnnn,

Tabela de carga com garfos Girolift
3514 sem estabilizadores -
carga transversal.........cccoevveiieiienneenn,

Tabela de carga com garfos Girolift 3518
com estabilizadores -
carga longitudinal ............ccccovevieiiennnnn,

Tabela de carga com garfos Girolift 3518
com estabilizadores -
carga transversal.........ccoceevniinieccnnnn.

Tabela de carga com garfos Girolift
3518 sem estabilizadores -

carga longitudinal ............cccooeeveeniennnnnn
Tabela de carga com garfos Girolift

3518 sem estabilizadores -
carga transversal.........cc.ccoeeniieecennnnn.

Tabela de carga com garfos Girolift 5022
com estabilizadores -
carga longitudinal ..........c.cccooeeniiniennnn.

Tabela de carga com garfos Girolift 5022
com estabilizadores -
carga transversal.........cccooovveneenienneenn,

Tabela de carga com garfos Girolift 5022
sem estabilizadores -
carga longitudinal ............ccccoeeiieniennnnn.

Tabela de carga com garfos Girolift 5022
sem estabilizadores -
carga transversal.........cccocovvvenieiieneenn,

Esquema elétrico Girolift 5022 ..............
Esquema elétrico Girolift 5022 ..............
Esquema elétrico Girolift 5022 ..............
Esquema elétrico Girolift 5022 ..............

G-3.1.5
G-3.1.6
G-3.1.7
G-3.1.8
G-3.1.9
G-3.1.10
G-3.1.11
G-3.1.12
G-3.1.13
G-4.1
G-4.2
G-4.3

G-5
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Esquema elétrico Girolift 5022 ..............
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Esquema hidraulico Girolift 5022 ..........
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hidraulico Girolift 5022..........cccccevveeeneen.

TABELA DE VERIFICACAO
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I G-1 TORQUES DE APERTO DOS PARAFUSOS

TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

re|

Dxp Pré-carga (N) Torque de aperto (Nm)

4.8 8.8 10.9 12.9 4.8 8.8 10.9 12.9
M4 x0,7 1970 3930 5530 6640 1,5 3,1 4,3 5,2
M5x0,8 3180 6360 8950 10700 3 6 8,5 10,1
M6 x1 4500 9000 12700 15200 5,2 10,4 14,6 17,5
M8 x 1,25 8200 16400 23100 27700 12,3 24,6 34,7 41,6
M8x1 8780 17600 24700 29600 13 26 36,6 43,9
M10x1,5 13000 26000 36500 43900 25,1 50,1 70,5 84,6
M 10 x 1,25 13700 27400 38500 46300 26,2 52,4 73,6 88,4
M12x 1,75 18900 37800 53000 63700 42,4 84,8 119 143
M12x 1,25 20600 41300 58000 69600 45,3 90,6 127 153
M14x2 25800 51500 72500 86900 67,4 135 190 228
M14x1,5 28000 56000 78800 94500 71,7 143 202 242
M16 x 2 35200 70300 98900 | 119000 102 205 288 346
M16 x 1.5 37400 74800 | 105000 | 126000 107 214 302 362
M 18 x 2,5 43000 86000 | 121000 | 145000 142 283 398 478
M18x1,5 48400 96800 | 136000 | 163000 154 308 434 520
M 20 x 2,5 54900 | 110000 | 154000 | 185000 200 400 562 674
M20x 1,5 60900 | 122000 | 171000 | 206000 216 431 607 728
M 22 x 2,5 67900 | 136000 | 191000 | 229000 266 532 748 897
M22x1,5 74600 | 149000 | 210000 | 252000 286 571 803 964
M24x3 79100 | 158000 | 222000 | 267000 345 691 971 1170
M24 x 2 86000 | 172000 | 242000 | 290000 365 731 1030 1230
M27 x 3 103000 | 206000 | 289000 | 347000 505 1010 1420 1700
M 27 x 2 111000 | 222000 | 312000 | 375000 534 1070 1500 1800
M 30 x 3,5 126000 | 251000 | 353000 | 424000 686 1370 1930 2310
M30x2 139000 | 278000 | 391000 | 469000 738 1480 2080 2490

IMPORTANTE

Os sensores de proximidade tém um torque maximo de aperto igual a 15 Nm.
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? TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.1 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3514 COM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL

15

14

13

12

11

6 //
5 [
4 /
Z Z Z2|lZz2 zZz\ 2 /
Z © © © | ©| ©| ®
3 ® T o] o || ©|T
O o o o |lo|lolo (
o o o S |0 | 6o
2 o o 0 S || &’
N - - N N O™ s
1 5
0 B _
| =
-1
-2

m 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Pagina G-3
Documento 57.0009.0600 - 05/2007




m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
? TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.2 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3514 COM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
° TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.3 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3514 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
? TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.4 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3514 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.5 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3518 COM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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TABELAS E ANEXOS

M G-2.1.6 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3518 COM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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TABELAS E ANEXOS

M G-2.1.7 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3518 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.8 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 3518 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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B G-2.1.9 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 5022 COM ESTABILIZADORES -
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TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.10 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 5022 COM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL

- 21800
—

7.
/// / //
/ // /
A /4

s

\\

500/daN

750 daN

UOU_dEr\l

1500 dah

2500 da
.sOOﬂ‘d#\i
4000 daN
5000 daN

20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Pagina G-12

Documento 57.0009.0600 - 05/2007



m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
° TABELAS E ANEXOS

M G-2.1.11 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 5022 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT @
? TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.12 TABELA DE CARGA COM GARFOS GIROLIFT 5022 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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TEREX.

Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS
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Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT

= TEREX.

TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.3 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TABELAS E ANEXOS

3.1.4 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022

T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
®
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m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
®

TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.5 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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m T E R Ex Manipulador com braco telescépico Série GIROLIFT
®

TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.6 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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®

TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.7 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TEREX.

TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.8 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TABELAS E ANEXOS
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TABELAS E ANEXOS
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.11 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.12 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.1.13 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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B G-4.1 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022
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B G-4.2 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022
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B G-4.3 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022

TABELAS E ANEXOS

re|

1 MOTOR DIESEL 42 ELETROVALVULA DE EMERGENCIA ESTORGO (*)
2 BOMBA HIDRAULICA TRANSMISSAO 43 VALVULA UNIDIRECCIONAL (0,5 bar) (**)
3 BOMBA HIDRAULICA PRINCIPAL SERVICOS 44 VALVULA UNIDIRECCIONAL (0,5 bar) (**)
4 BOMBA HIDRAULICA AUXILIAR SERVICOS 45 VALVULA UNIDIRECCIONAL (0,5 bar) (**)
5 VALVULA UNIDIRECCIONAL (2,5 bar) 46 ACUMULADOR CORTE PICOS PRESSAO BOMBA
6 VALVULA LIMITADORA DE PRESSAO (160 bar) 47 ACUMULADOR CILINDRO DE EXTENSAO
7 BOMBA DE FREIOS SERVO-ASSISTIDA 48 TORNEIRA LINHA ASPIRACAO BOMBAS
8 ACUMULADOR FREIO DE SERVICO 49 VALVULA UNIDIRECCIONAL (1,5 bar)
9 COMANDO MANUAL FREIO DE ESTACIONAMENTO 50 RESERVATORIO OLEO HIDRAULICO
10 MOTOR VENTOINHA RADIADOR AGUA 51 JUNTA HIDRAULICA GIRATORIA DE 13 VIAS
11 MOTOR VENTOINHA RADIADOR OLEO 52 MOTOR HIDRAULICO TRANSMISSAO
12 TROCADOR DE CALOR AR-OLEO 53 ELETROVALVULA SELECAO MARCHAS MECANICAS
13 GRUPO FILTRO COM SOBREALIMENTACAO 54 ATUADOR HIDRAULICO MARCHAS MECANICAS
14 VALVULA UNIDIRECCIONAL (0 bar) 55 ELETROVALVULA BLOQUEIO DIFERENCIAL
15 56 ATUADOR BLOQUEIO DIFERENCIAL
16 57 ELETROVALVULA SELEGAO ESTORGO
17  ACUMULADOR FREIO DE ESTACIONAMENTO 58 CILINDRO DE ESTORGO EIXO DIANTEIRO
18 VALVULA DE PRIORIDADE LOAD-SENSING 59 EIXO DIANTEIRO
19 DISTRIBUIDOR ELETROPROPORCIONAL 60 CILINDRO DE ESTORGO EIXO TRASEIRO
20 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO ELEVACAO 61 EIXO TRASEIRO
21 CILINDRO DE ELEVAGAO 62 ELETROVALVULA COMANDO NIVELAMENTO
22 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO EXTENSAO 63 CILINDRO NIVELAMENTO LADO ANTERIOR DIREITO
23 CILINDRO DE EXTENSAO 64 CILINDRO NIVELAMENTO LADO ANTERIOR
24 VALVULA DE REDUGAO DE PRESSAO (30 bar) ESQUERDO
25_VALVULAUNDIRECCIONAL (5 b 65 Xﬁ#\%g F?ILJCI)SEL:%O CILINDRO NIVELAMENTO LADO
26 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO DE EQUILIBRIO 66 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO NIVELAMENTO LADO
27 CILINDRO DE EQUILIBRIO ANTERIOR ESQUERDO
28 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO POSICIONAMENTO 67 CILINDRO DE BLOQUEIO EIXO LADO POSTERIOR
GARFOS DIREITO
29 CILINDRO DE POSICIONAMENTO GARFOS 68 CILINDRO DE BLOQUEIO EIXO LADO POSTERIOR
30 INVERSOR ELETRICO DE FLUXO ESQUERDO
31 ELETROVALVULA BLOQUEIO TORRE 69 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO EIXO LADO POSTERIOR
32 VALVULA SEGURANCA CILINDRO BLOQUEIO TORRE DIREITO
33 CILINDRO DE BLOQUEIO TORRE 70 gg%%ﬁg;%%gﬁ&%gmm EIXOLADO
34 VALVULA SEGURANGA CILINDRO ACESSORIOS 71 BLOQUEIO ELETROVALVULVAS ESTABILIZ.
35 CILINDRO DE BLOQUEIO ACESSORIOS DIANTEIRO
36 VALVULA BLOQUEIO MOTOREDUTOR ROTAGAO 72 BLOQUEIO ELETROVALVULVAS ESTABILIZ. TRASEIRO
TORRE ; 73 VALVULA BLOQUEIO CIL. BRAGO ESTABILIZADOR
37 MOTOREDUTOR ROTACAO TORRE DIANTEIRO DIREITO
38 DIRECAO ASSISTIDA 74 CILINDRO BRACO ESTABILIZADOR DIANTEIRO
39 VALVULA UNIDIRECCIONAL (0 bar) (*) DIREITO
40 ELETROBOMBA DE EMERGENGIA () 75 gﬁ{ﬁ#’é&g‘-@g&E&gSg- BRAGO ESTABILIZADOR
41 ACUMULADOR DE EMERGENCIA ESTORCO (**)
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CILINDRO BRACO ESTABILIZADOR DIANTEIRO
ESQUERDO

77

VALVULA BLOQUEIO CIL. PE ESTABILIZADOR
DIANTEIRO DIREITO

78

CILINDRO PE ESTABILIZADOR DIANTEIRO DIREITO

79

VALVULA BLOQUEIO CIL. PE ESTABILIZADOR
DIANTEIRO ESQUERDO

80

CILINDRO PE ESTABILIZADOR DIANTEIRO
ESQUERDO

81

VALVULA BLOQUEIO CIL. BRACO ESTABILIZADOR
TRASEIRO DIREITO

82

CILINDRO BRAGCO ESTABILIZADOR TRASEIRO DIREITO

83

VALVULA BLOQUEIO CIL. BRAGO ESTABILIZADOR
TRASEIRO ESQUERDO

84

CILINDRO BRAGO ESTABILIZADOR TRASEIRO
ESQUERDO

85

VALVULA BLOQUEIO CIL. PE ESTABILIZADOR
TRASEIRO DIREITO

86

CILINDRO PE ESTABILIZADOR TRASEIRO DIREITO

87

VALVULA BLOQUEIO CIL. PE ESTABILIZADOR
TRASEIRO ESQUERDO

88

CILINDRO PE ESTABILIZADOR TRASEIRO ESQUERDO

89

VALVULA UNIDIRECCIONAL COM BORBOLETA

(")

SOMENTE PARA NAVETA PORTA-PESSOAS
SOMENTE PARA NORMAS TUV
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BN G-5 TABELADE VERIFICAGAOPERIODICADOS DISPOSITIVOS DE SEGURANGA
COMPONENTE

3

Micro Estab 4

Resultado/Anotagdes

Micro Estab 1
Micro Estab 2
ARB + Display
EMERGENCIA
Puls. Joystick

V.Bloqu. 1
V.Bloqu. 2
V.Bloqu. 3
V.Bloqu. 4
V.Bloqu. 5
V.Bloqu. 6
V.Bloqu. 7
V.Bloqu. 8
V.Bloqu. 9
Micro Estab
Micro 1
Micro 2
Micro 3
Micro 4
Micro 5

Data Positivo  Negativo| Assinatura

]
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Legenda da tabela:

V.Bloqu. 1 Valvula de bloqueio no cilindro de elevagéao

V.Bloqu. 2 Valvula de bloqueio no cilindro de equilibrio dos garfos

V.Bloqu. 3 Valvula de bloqueio no cilindro de extensao do brago telescopico
V.Bloqu. 4 Valvula de bloqueio no cilindro de posicionamento acessoérios
V.Bloqu. 5 Valvula de bloqueio no cilindro de bloqueio acessoérios

V.Bloqu. 6 Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador dianteiro direito
V.Bloqu. 7 Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador dianteiro esquerdo
V.Bloqu. 8 Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador traseiro direito
V.Bloqu. 9 Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador traseiro esquerdo
Micro Estab 1 Microinterruptor de presenga no estabilizador dianteiro direito
Micro Estab 2 Microinterruptor de presenga no estabilizador dianteiro esquerdo
Micro Estab 3 Microinterruptor de presenga no estabilizador traseiro direito
Micro Estab 4 Microinterruptor de presenga no estabilizador traseiro esquerdo
Micro 1

Micro 2

Micro 3

Micro 4

Micro 5

ARB + Display Sistema anti-capotagem - Placa eletrénica e display
EMERGENCIA Botédo de parada de emergéncia

Bot. Joystick Botao homem presente na alavanca de comando
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